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1. Instrukcje bezpieczenstwa

‘ o PROSIMY ZACHOWAC NINIEJSZA INSTRUKCJE OBSLUGI — podano w niej wazne zalecenia, o ktérych J

nalezy pamieta¢ podczas montazu, konfiguracji, eksploatacji i konserwacji urzadzenia.

* Przed przystgpieniem do montazu i rozruchu urzgdzenia nalezy uwaznie zapoznac sie z trescig niniejszej instrukcji obstugi

Zalecamy korzystanie z najnowszej wersji instrukcji. Najnowszg wersje mozna pobrac ze strony internetowej produktu.

* Urzadzenie nalezy zamontowac¢ w miejscu, w ktdrym nie jest narazone na dziatanie wysokiej temperatury. Nalezy dopilnowac,
by w bezposredniej bliskosci urzadzenia nie byto zadnych $rodkéw chemicznych, plastikowych elementéw, zaston ani innych
tkanin.

Nalezy zapewni¢ wtasciwe warunki uzytkowania urzgdzenia. Urzadzenia nie wolno eksploatowa¢ w wilgotnym otoczeniu.
» Urzadzenia nie wolno uzytkowa¢ w miejscach, w ktérych moze doj$¢ do wybuchu gazu lub pytu.

» Z urzadzenia nie powinny korzysta¢ osoby (co obejmuje réowniez dzieci) o ograniczonych mozliwosciach motorycznych,
sensorycznych lub umystowych, ktérym brak doswiadczenia i wiedzy, chyba ze zapewniono im nadzér lub zapewniono
stosowne przeszkolenie.

.........
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2.1. Czym jest Cerbo-S GX?

Cerbo-S GX jest mocarnym cztonkiem rodziny produktow GX, z duzg iloscig portéw komunikacyjnych oraz mozliwoscig
uzupetnienia go o ekran dotykowy(GX Touch 50 i GX Touch 70), co zapewnia jego wigkszg funkcjonalnosc.

Urzadzenia GX to najnowoczesniejsze rozwigzania Victron do monitorowania i sterowania, dziatajgce w oparciu o nasz system
operacyjny Venus OS. Zajmuje miejsce w samym sercu instalacji energetycznej. Podigczone do niego sg wszystkie pozostate
elementy instalaciji, tj. falowniki/tadowarki, fadowarki stoneczne i akumulatory. Cerbo-S GX zapewnia ich harmonijng wspoétprace.

Mozliwo$¢ monitorowania i sterowania swojg instalacjg zapewnia nasz portal Victron Remote Management (VRM), do
ktérego dostep mozna uzyskac przez tacze internetowe z dowolnego miejsca na ziemi. Mozna réwniez uzyskaé¢ do
niego bezposredni dostep korzystajac z opcjonalnego ekranu dotykowego GX, przegladarki internetowej, wyswietlacza
wielofunkcyjnego (MFD) [95] lub naszej aplikaciji VictronConnect.

Konsola Zdalna [46] stuzy jako podstawowe centrum sterowania, a umozliwia monitorowanie, sterowanie i zarzadzanie
instalacja.

Cerbo-S GX Zapewnia rowniez funkcje VRM: Zdalng aktualizacje oprogramowania sprzetowego i mozliwo$¢ zdalnej zmiany
ustawien.

Nalezy pamigtac, ze wszystkie informacje zawarte w niniejszej instrukcji odnoszg sie do najnowszego oprogramowania.
Wersje oprogramowania mozna sprawdzi¢ w menu oprogramowania sprzetowego (patrz rozdziat Aktualizacje oprogramowania
sprzetowego [68]), gdy urzadzenie GX jest podtgczone do internetu. W przypadku instalacji bez potaczenia z internetem
najnowszg wersje mozna znalez¢ w Victron Professional.

2.2. Co sie znajduje w zestawie?

* Cerbo-S GX
» Kabel zasilajgcy z wbudowanym bezpiecznikiem i zaciskami oczkowymi M8 do podtaczenia akumulatora lub szyny DC.
» Terminatory VE.Can (2 szt.)

* Bloki zaciskow dla wszystkich ztaczy po kazdej stronie.
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3.1. Przeglad potaczen Cerbo-S GX

Supported 3rd . A . VE.Can Products: o
party Batteries: USB Products: VE.Direct Products: R T S e VE.Bus Products:

GXLTE4G Solar Chargers MultiPlus / Quattro
Freedom Won RS485 to USB Interface BMV Battery Monitor b VE.Bus Phoenix Inverter
Fifloniiae Zigbee to USB Interface Smartshunt PG RE S VE.Bus BMS

z:g”asa USB Bluetooth Adapter Phoenix Smart Charger 143 pshng VE.Bus BMS V2

. . MPPT VE.Can - .
o USB WiFi Adapter Phoenix Inverter VE.Direct ER s e Digital Multi Control

. {1 Victron energy.

Networking: . “

Ethernet suocon}

WiFi RV-C in/out
Modbus TCP O ousties

Node-RED Cerbo-S GX support
VRM-Remote Management

Remote Support

Supported Bluetooth Marine Integration by

Products: Marine MFD App: d Jl WiFi Products:
VictronConnect integration by NMEA i I/p Ports: Remote Console
RuuviTag Temperature Sensor 2000 Digital Inputs 4 S VictronConnect
Mopeka Pro Check LPG & Water i EV Charging Station
USB Bluetooth Adapters

Gniazda komunikacyjne

3 x VE.Direct 4 x Wejscia cyfrowe Gniazdo karty MicroSD
(maks. 32 GB)

1 x VE.Can (nieizolowane) 2 x Programowalny przekaznik (NO, COM, Gniazdo wejsciowe
NC - ograniczenie pradu: DC do 30 VDC: zasilania (8 - 70 VDC)
6 A/DCdo70VDC:1A/AC:6A, 125

VAC

1 x VE.Bus Gniazdo HDMI

Ethernet

WiFi 2,4 GHz (802,11 b/g/n) wraz z Punktem

dostepu WiFi

Bluetooth Smart

2 x Gniazda hosta USB + 1 x Gniazdo zasilania
usB

E POWER

{((@}}}viqtl:on energy
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3.2. Opcje montazu i akcesoria

Dostepne sa nastepujace opcje montazu i akcesoria:

» Wyswietlacze GX Touch 50 i GX Touch 70

» Uchwyt $cienny GX Touch dostepny w rozmiarach 5i 7 cali
= Adapter GX Touch 50 do wyciecia CCGX

» Wyswietlacze GX Touch 50 Flush i GX Touch 70 Flush

* Adapter do montazu na szynie DIN35

Wszystkie mozliwosci montazu przedstawiono na filmie:

Introduction to Cerbo GX - Installation
24l Victron Energy

ff@ » victron energy —

.......
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3.3. Zasilanie Cerbo-S GX

Urzadzenie jest zasilane za pomoca ztacza Power in V+. Akceptuje ono napiecie od 8 do 70 VDC. Zadne inne ztgcze (np.
sieciowe) nie zapewni zasilania urzadzenia. Wchodzacy w sktad kompletu kabel zasilajacy DC wyposazony jest we wbudowany
bezpiecznik 3,15 A.

Jesli napiecie DC przekracza 60 V, urzadzenie Cerbo-S GX klasyfikowane jest jako ,urzadzenie wbudowane”. Montazu nalezy
dokonac w taki sposdb, by uzytkownik nie mégt dotkng¢ zaciskow.

W sytuacji, gdy Cerbo-S GX uzyty jest w instalacji z VE.Bus BMS, Power in V+ w Cerbo-S GX nalezy podtaczy¢ do zacisku
oznaczonego jako 'Load disconnect' na VE.Bus BMS. Obydwa minusowe przewody podigcz do minusowego bieguna wspdlnego
akumulatora.

Uwaga na temat zasilania z gniazda wyjsciowego AC inwertera VE.Bus, urzadzenia Multi lub Quattro:

W przypadku zasilania Cerbo-S GX z zasilacza sieciowego podtgczonego do gniazda wyjsciowego AC dowolnego produktu
VE.Bus (inwertera, urzgdzenia Multi lub Quattro), po wytaczeniu zasilania produktéw VE.Bus z dowolnego powodu (po
wystapieniu btedu dziatania lub podczas rozruchu awaryjnego) wystapi blokada. Urzadzenia VE.Bus nie uruchomig sie, dopoki
Cerbo-S GX nie ma zasilania ...lecz Cerbo-S GX nie uruchomi sie, dopoki nie bedzie zasilania. Te blokade mozna obejs¢,
odtgczajac na chwile przewdd Cerbo-S GX VE.Bus, po czym urzadzenia VE.Bus niezwlocznie zaczng sie uruchamiac.

Mozna tez zmodyfikowa¢ okablowanie RJ45. Wigcej informacji na ten temat mozna znalez¢ w rozdziale Czesto zadawane
pytania P20 [148].

Nalezy pamieta¢, ze zaréwno z powyzsza modyfikacja, jak i bez niej, zasilanie urzgdzen monitorujgcych z wyjscia AC falownika/
tadowarki (oczywiscie) ma te wade, ze cate monitorowanie zostaje wylgczone w chwili pojawienia sie usterki powodujace;j
wytaczenie falownika/tadowarki. Moga to by¢ przecigzenie falownika, wysoka temperatura lub niskie napigcie akumulatora.
Dlatego zaleca sig zasilanie urzgdzenia GX z akumulatora.

Izolacja

Wobec faktu, ze urzadzenie Cerbo-S GX podtaczone jest do wielu réznych produktéw, nalezy zadba¢ o odpowiednig izolacje
zapobiegajacg powstawaniu petli uziemienia. W 99 % instalacji nie bedzie to stanowito problemu.

* Gniazda VE.Bus sg izolowane
* Gniazda VE.Direct sg izolowane
* Gniazda VE.Can nie sg izolowane.

* Gniazda USB nie sg izolowane. Podtaczenie klucza sprzetowego WiFi lub GPS nie spowoduje problemu, poniewaz nie sg
one podtaczone do innego zrddta zasilania. Mimo ze po zamontowaniu oddzielnie zasilanego koncentratora USB wystapi petla
uziemienia, podczas szeroko zakrojonych testéw nie stwierdziliSmy, aby powodowato to jakiekolwiek problemy.

» Gniazdo Ethernet jest izolowane, z wyjatkiem ekranu: w sieci Ethernet nalezy stosowaé nieekranowane kable UTP.

Zwiekszenie ilosci gniazd USB za pomoca koncentratora USB z witasnym zasilaniem

Chociaz ilo$¢ gniazd USB mozna zwiekszy¢ za pomocg koncentratora, istnieje limit mocy, jakg moze zapewni¢ wyjsciowe
gniazdo USB. Zwigkszajac ilo$¢ gniazd USB zalecamy korzystanie z zasilanych koncentratorow USB. Nalezy uzywaé
koncentratorow USB dobrej jakosci, dzieki czemu zminimalizuje sie ryzyko wystapienia probleméw. W ofercie firmy Victron
znajduje sie réwniez adapter VE.Direct na USB, ktérego mozna uzy¢ do zwiekszenia liczby urzadzen VE.Direct podtgczanych do
instalacji; w tym dokumencie podano informacje na temat limitu liczby urzadzen, ktére mozna podtaczy¢ do réznych urzadzen
GX.
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3.4. Seria GX Touch 50 i seria GX Touch 70

AC Loads

230 W

80
12.9V 62.6A

(1) Victron eneray

Urzadzenia GX Touch 50 i GX Touch 70 to seria wy$wietlaczy do naszego Cerbo GX. Piecio- i siedmiocalowe ekrany dotykowe,
dostepne w dwdéch wersjach, do montazu odgérnego, na powierzchni $ciany lub w wersji do montazu w tej samej ptaszczyznie,
co powierzchnia otaczajgca, zapewniajg natychmiastowy dostep do informacji o instalacji i umozliwiajg zmiane konfiguraciji

w mgnieniu oka. Ich super cienka, wodoodporna konstrukcja, prostota instalacji zapewniajg duzg elastyczno$é podczas tworzenia
czytelnej tablicy przyrzadow.

Nie jest wymagana zadna konfiguracja. Po podtgczeniu ekranu urzadzenie automatycznie wyswietli informacje na temat GX
i elementy menu.

Opcje wyswietlania sg dostepne w menu Ustawienia — Wyswietlacz i Jezyk. Mozna ustawi¢ czas, po uptywie ktérego
wyswietlacz sie wylgczy, lub wigczy¢ funkcje regulacji jasnosci zaleznie od otoczenia.

Ekran jest sterowany dotykiem palca. Przesunigciem palca przewija sie menu w goére i w dot, a dotknieciem dokonuje sie wyboru
danej pozycji. Tekst i cyfry wprowadza sie za pomoca klawiatury ekranowej.

Opcje montazu

Zaleznie od modelu, GX Touch mozna zamontowac na kilka réznych sposobow:

GX Touch 50 i GX Touch 70

» Montaz odgérny przy uzyciu wchodzgcych w sktad kompletu ramek wspornikowych

» Montaz nascienny przy uzyciu opcjonalnego uchwytu sciennego GX Touch Wall Mount
» Z uzyciem opcjonalnego adaptera GX Touch 50 do wycigcia CCGX (tylko GX Touch 50)

» Wchodzaca w sktad kompletu (poczgwszy od numeru seryjnego HQ2242 mozna zamowi¢ osobno - szczegoty w arkuszu
danych) ostona ochronna zapobiega uszkodzeniom spowodowanym promieniowaniem UV podczas diugotrwatej ekspozycji na
promieniowanie stoneczne. Nalezy pamietac, ze ta ostona nie pasuje do GX Touch 50 i 70 Flush.

e
—_—

=

GX Touch 50 Flush i GX Touch 70 Flush

== §¢¢¢

» Wersja do montazu wpuszczanego, tj. w tej samej ptaszczyznie, co powierzchnia otaczajaca, z dotaczong uszczelkg gumowa,
wspornikami, koncowkami gwintowanymi i nakretkami motylkowymi. Najlepszy wybor, gdy istotne jest zabezpieczenie przed
dziataniem kurzu i wody. Wystarczy reczne dokrecenie nakretek motylkowych na gwintowane koncowki.

» Urzadzenia w wersji przeznaczonej do montazu wpuszczanego przykleja sie bezposrednio do powierzchni za pomocg
wstepnie natozonego kleju (bez wspornikéw, koncowek gwintowanych i nakretek motylkowych). Stopien ochrony zalezy
w duzej mierze od powierzchni po spodem.

» Montaz wttoczony (urzadzenie catkowicie zlicowane, szczegdty w szablonie do wiercenia) z gumowag uszczelka lub wstepnie
natozonym klejem. Stopien ochrony zalezy w duzej mierze od powierzchni po spodem.

nnnnnnnnn
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Podtaczenie GX Touch 50 lub GX Touch 70

Nalezy pamieta¢, ze GX Touch nalezy podtgczyé do Cerbo GX przed jego wigczeniem. Najlepszym na to
sposobem jest odigczenie ztacza zasilania od Cerbo GX przed instalacja.

Ekran dotykowy jest podtgczony do urzadzenia za pomoca pojedynczego kabla z wtyczkami HDMI i USB na jednym koncu.
1. Zamontuj ekran dotykowy w dogodnym miejscu.
2. Wtyczke HDMI wt6z do gniazda HDMI urzadzenia Cerbo-S GX.

3. Jesdli posiadasz Cerbo GX pierwszej generacji (PN BPP900450100), podtacz ztacze USB do portu USB znajdujacego sie
tuz obok portu HDMI (ten port USB stuzy wytacznie do zasilania ekranu dotykowego i nie petni zadnej innej funkciji). Jesli
posiadasz Cerbo GX drugiej generacji (PN BPP900450110 i BPP900451100), GX Touch mozesz podtgczy¢ do dowolnego
z trzech portow USB.

4. Podtacz kabel zasilajacy do gniazda Power in poprzez 2-stykowe ztgcze i wtacz Cerbo. Po uruchomieniu Cerbo na ekranie
dotykowym pojawi sie Konsola Zdalna. Zapoznaj sie z obstugg ekranu dotykowego, a nastepnie skonfiguruj ustawienia
ekranu dotykowego.

AC Loads

230 W
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3.5. Wylaczenie sterowania dotykowego

Celem ograniczenia dostepu do systemu GX istnieje mozliwo$¢ wylaczenia dotykowego sterowania ekranem dotykowym GX
Touch 50 lub 70. Pozwala to na zamontowanie GX Touch w miejscu widocznym dla operatora systemu, a jednoczes$nie
uniemozliwia mu wykorzystanie go do podniesienia poziomu dostepu.

Nalezy pamigtac, ze ta funkcja wytacza tylko sterowanie dotykiem/mysza. Na Konsoli Zdalnej nadal mozna sterowac
urzadzeniem za pomoca klawiatury.

Istnieja dwa sposoby wytaczenia funkcji dotykowej wyswietlacza:
1. Za pomoca przycisku chwilowego podtgczonego do jednego z wejsé cyfrowych

2. Za pomocg zewnetrznej klawiatury USB podtgczonej do Cerbo-S GX; Funkcje sterowania dotykowego mozna wiaczaé
i wytgczaé naciskajac przycisk Pause/Break.

Korzystajac z tej funkcji, gniazda USB i klawiatura USB nie moga by¢ podiaczone.

Wylaczenie sterowania dotykowego za pomoca przycisku chwilowego

Digital input 1

X A Y

Burglar alarm
Smoke alarm
Fire alarm

CO2 alarm

00000

Generator

Touch input control

-

Przejdz do Ustawienia — 10 — Wejscia cyfrowe — Wejscie cyfrowe [numer wejscia cyfrowego].

2. Przewin podmenu w dot, az zobaczysz opcje ,Sterowanie dotykowym wprowadzaniem danych”.

w

Nacisnij klawisz spaciji lub kliknij/dotknij, co spowoduje wiaczenie opcji ,Sterowanie dotykowym wprowadzaniem danych”.

P

Podtacz przycisk chwilowy pomiedzy odpowiedni gérny i dolny pin powigzanego wejscia cyfrowego.

Jednokrotne nacisniecie przycisku powoduje witgczenie (wytaczenie) sterowania dotykowego. Wprowadzanie polecen
dotykowo nie jest juz mozliwe. Wyswietlacz wytaczy sie po uptywie czasu ustawionego w opcji Czas wytgczenia

wyswietlacza (patrz menu Wyswietlacz i Jezyk). Dotkniecie ekranu aktywuje ostatnig ustawiong strone. Ponowne naci$niecie
przycisku powoduje wigczenie (wytaczenie) sterowania dotykowego. Nalezy pamieta¢, ze powoduje to potaczenie pinu gpio

z masa. Do pinéw gpio nie nalezy doprowadza¢ napiecia.

Wylaczenie sterowania dotykowego za pomoca zewnetrznej klawiatury USB

1. Podtacz zewnetrzng klawiature USB do jednego z gniazd USB Cerbo-S GX
2. Wigczenie/wytaczenie funkcji sterowania dotykowym wprowadzaniem polecen nastgpuje w chwili naci$niecia klawisza
Pause/Break.

W przypadku klawiatur bez klawisza Pause/Break uzyj jednej z zastepczych kombinacji klawiszy opisanych w tym artykule
w Wikipedii.

nnnnnnnnn
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3.6. Polaczenia przekaznikow

Cerbo-S GX Wyposazony jest w funkcje bezpotencjatowego przekaznika Rozwiernego (NO) i Zwiernego (NC). Funkcje
przekaznikéw mozna ustawi¢ w menu GX, Ustawienia — Przekaznik — Funkcja.

Przekaznik 1 ma szczegdlne znaczenie, poniewaz oprécz recznego i zaleznego od temperatury [66] wyzwalania (dotyczy
réwniez przekaznika 2), moze byé réwniez uzywany jako przekaznik alarmowy [52], przekaznik wtaczania/wytaczania
generatora [130] lub przekaznik pompy zbiornika [52].

< Function (Relay 1) Q = 10:32 < Function (Relay 2) Q = 10:32
Alarm relay o Manual (o)
Generator start/stop ® Temperature O
Tank pump O
Manual O
Temperature O

Jesli funkcja przekaznika jest skonfigurowana jako przekaznik alarmowy, korzystajac z dodatkowego menu mozna odwrécié¢
polaryzacje przekaznika. Ustawienie domysine to Przekaznik rozwierny. Nalezy pamigta¢, ze zmiana polaryzacji na Zwierny
spowoduje nieco wiekszy pobor pradu przez urzadzenie GX.

< Relay = 19:44 < Alarm relay polarity = 19:44
Function Alarm relay Normally open
Alarm relay polarity Normally open ) Normally closed O

Alarm relay On

Nalezy przestrzegaé ograniczen napiecia i pradu przekaznikéw, ktére majg ponizsze wartosci: DC do 30 VDC: 6 A - DC do 70
VDC:1A-AC:6 A, 125 VAC

nnnnnnnnn
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4. Podtaczenie urzadzen Victron

4.1. Urzadzenia Multi/Quattro/Inwerter VE.Bus

Celem zachowania zwigztosci tego dokumentu, wszystkie urzadzenia Multi, Quattro i inwertery bedziemy nazywac¢ urzadzeniami
VE.Bus.

Najstarsza wersja urzadzen VE.Bus, ktéra mozna podiaczy¢ za pomoca Urzadzen: Cerbo-S GX to 19xx111, gdzie pierwsze 2
cyfry oznaczajg mikroprocesor, a ostatnie 3 cyfry oznaczaja wersje oprogramowania sprzetowego VE.Bus.

Mikroprocesor urzadzenia VE.Bus Obstuga urzadzen GX

18xxXXXX Nie
19xx111 Tak
20xx111 Tak
26XXXXX Tak
27XXXXX Tak

Nalezy pamietac, ze w przypadku urzgdzen Multi, Quattro i EasySolars nie jest mozliwe uzycie funkcji zdalnego wiaczania/
wytgczania (przepust na ptytce drukowanej VE.Bus) w potaczeniu z Cerbo-S GX. Pomiedzy lewym a $rodkowym zaciskiem
powinien znajdowac sie przewdd, tak jak jest fabrycznie. W sytuacji, gdy wymagany jest przewodowy przetacznik wytaczajacy
system, zamiast tego nalezy uzy¢ Asystenta wytgcznika bezpieczenstwa.

To ograniczenie nie dotyczy kolejnej generacji inwerteréw/tadowarek VE.Bus: w przypadku korzystania z MultiPlus-Il, Quattro-II
lub EasySolar-ll, ztacze zdalnego wigczania/wytgczania *moze* by¢ uzywane w potaczeniu z Cerbo-S GX.

Q Podtaczajac dowolne urzadzenie VE.Bus nalezy zachowaé¢ szczeg6lng ostroznosé, aby nie pomyli¢
gniazd VE.Bus urzadzenia GX z gniazdem Ethernet lub VE.Can/BMS-Can!

Pojedyncze urzadzenia VE.Bus

Podtaczajac pojedyncze urzadzenie VE.Bus nalezy je podtaczy¢ do jednego z gniazd VE.Bus na tylnej sciance Cerbo-S GX.
Obydwa gniazda sg identyczne, uzyj jednego z nich. Uzyj standardowego kabla UTP RJ45, sprawdz w naszym cenniku.

Réwnolegle, dzielone i tréjfazowe instalacje VE.Bus

Celem potaczenia kilku urzadzen VE.Bus skonfigurowanych jako system réwnolegty, dwufazowy lub tréjfazowy, pierwsze lub
ostatnie urzadzenie VE.Bus w tancuchu nalezy podtaczy¢ do jednego z gniazd VE.Bus na tylnej sciance Cerbo-S GX. Uzyj
standardowego kabla UTP RJ45, sprawdz w naszym cenniku.

Instalacje VE.Bus z akumulatorami litowymi i VE.Bus BMS

» Ponizsze informacje dotyczg wytacznie VE.Bus BMS v1, ktérego nie nalezy myli¢ z jego nastepcg VE.Bus BMS V2.

» Cerbo-S GX podtacz do gniazda oznaczonego ,MultiPlus/Quattro” lub do jednego z urzadzen Multi/Quattro w uktadzie. Nie
podtaczaj go do gniazda Panelu Zdalnego w VE.Bus BMS.

» Nalezy pamietac, ze nie bedzie mozliwe sterowanie przetacznikiem Wt./Wyt./Tylko tadowarka. Gdy uzywany jest VE.Bus BMS,
ta opcja zostaje automatycznie wytgczona w menu Cerbo-S GX. Jedynym sposobem sterowania Multi lub Quattro w potaczeniu
z VE.Bus BMS jest uzupetnienie ukfadu o Digital Multi Control. Ustawienie ograniczenia pragdu wejsciowego jest mozliwe
w instalacjach z VE.Bus BMS.

* Mozliwe jest potaczenie MultiPlus/Quattro z VE.Bus BMS i Digital Multi Control. Wystarczy podtaczy¢ Digital Multi Control do
gniazda RJ-45 na Panelu Zdalnym oznaczonym jako VE.Bus BMS.

» Celem umozliwienia automatycznego wytgczenia Cerbo-S GX w przypadku niskiego poziomu natadowania akumulatora,
urzadzenie Cerbo-S GX musi by¢ zasilane przez VE.Bus BMS: podtacz Power in V+ w Cerbo-S GX do Load disconnect
w VE.Bus BMS. A obydwa minusowe przewody podtgcz do minusowego bieguna wspolnego akumulatora.

taczenie Cerbo-S GX z Digital Multi Control

Do systemu VE.Bus mozna podtaczy¢ zaréwno Cerbo-S GX, jak i cyfrowy sterownik wielofunkcyjny Digital Multi Control. Po
podtaczeniu Cerbo-S GX nie bedzie mozliwosci wtaczania, wytaczania ani ustawiania urzadzenia w trybie Tylko fadowanie. To
samo dotyczy limitu pradu wejsciowego: jesli w systemie znajduje sie Digital Multi Control, limit pradu wejsciowego ustawiony na
tym panelu sterowania bedzie ustawieniem gtéwnym i jego zmiana na Cerbo-S GX nie bedzie mozliwa.
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taczenie kilku uktadow VE.Bus w jeden Cerbo-S GX

Do gniazd VE.Bus na tylnej $ciance Cerbo-S GX mozna podtaczy¢ tylko jeden ukiad VE.Bus. Profesjonalnym sposobem
monitorowania wigkszej liczby systemow jest dodanie drugiego Cerbo-S GX

W razie potrzeby podtaczenia kilku uktadéw do tego samego urzadzenia Cerbo-S GX, nalezy uzy¢ MK3-USB. Funkcjonalnosé
ulegnie ograniczeniu:

» Do generowania danych na stronach Przegladu uzywany jest wytacznie uktad podtaczony do wbudowanych gniazd VE.Bus.
» Wszystkie podtaczone uktady bedg widoczne na Liscie urzadzen.
» Wszystkie podtaczone uktady zostang uwzglednione w obliczeniach zuzycia i dystrybucji energii (wykresy kWh na VRM).

» W uruchamianiu/zatrzymywaniu Generatora bierze udziat wytacznie uktad podiagczony do wbudowanych portéw VE.Bus.

Tylko urzadzenie Multi/Quattro (ktére moze by¢ pojedynczym urzadzeniem lub kilkoma urzadzeniami skonfigurowanymi do
pracy tréjfazowej, rozdzielonej lub réwnolegtej) podtaczone do portu VE.Bus bedzie sterowane za posrednictwem DVCC.
Dodatkowe uktady, podigczone do urzadzenia GX za pomocg MK3-USB, nie sg kontrolowane przez DVCC, i bedg sie fadowaé
i roztadowywac zgodnie z konfiguracjg dokonang w tych urzadzeniach.

W przypadku uktadu ESS, w mechanizmach ESS wykorzystywany jest wylacznie uktad podtgczony do wbudowanych portéow
VE.Bus. Drugie z nich jest tylko widoczne na Liscie urzadzen.

Alternatywnie mozna zastosowac¢ interfejs VE.Bus do VE.Can (ASS030520105). Dodaj po jednym dla kazdego dodatkowego
ukfadu. Nie mniej, odradzamy takie rozwigzanie; ten interfejs jest produktem przestarzatym. Sie¢ VE.Can musi by¢ podtgczona
do zaciskéw i zasilana. Informacje na temat zasilania sieci VE.Can podano w odpowiedzi na pytanie 17 w naszym dokumencie
poswieconym transmisji danych.

Dodatkowe funkcje zapewniane przez urzadzenie GX urzadzeniom VE.Bus

Urzadzenie GX podtaczone do internetu umozliwia zdalng konfiguracje za posrednictwem portalu VRM. Wiecej informacji,
wymagania systemowe i szczegotowe kroki umozliwiajace uzyskanie dostepu do tej funkcji podano w instrukcji Remote
VE.Configure.

Urzadzenie GX podtaczone do Internetu umozliwia takze zdalng aktualizacje oprogramowania sprzetowego produktéw VE.Bus.
Szczegotowe informacje podano w instrukcji Zdalnej aktualizacji oprogramowania sprzetowego VE.Bus.

4.2. Monitorowanie obcigzenia AC

Role Q = 08:55 Device List Q = 08:48 5 AC Meter Power [31]

Grid meter AC load )
PV inverter O Grid meter 89W >
Generator O Lynx Smart BMS 500 92% 13.30V 1.0A >
MultiPlus 12/1600/70-16 Bulk >
PSC IP43 12|50...HQ2007P5YSI off >

SmartSolar Charger MPPT 75/15 W >

Do pomiaru pradu przemiennego mozna uzy¢ miernikow energii wszystkich typow. Robi sie to w menu Ustawienia —

Liczniki energii — [Twdj_licznik_energii] — Rola, w ktérym dokonuje sie wyboru pomiedzy Siecia, Inwerterem fotowoltaicznym,
Generatorem i Licznikiem prgdu przemiennego. Po wybraniu licznika pradu przemiennego odbiornik energii pojawi sie na Liscie
urzadzen i na VRM w zaawansowanych widzetach.

Nalezy pamieta¢, ze wyniki pomiaru obcigzenia nie sg wykorzystywane w zadnych obliczeniach, a jedynie do
monitorowania.

4.3. Monitory akumulatoréw, MPPT i tadowarki Smart IP43 z gniazdem VE.Direct

Bezposrednie potaczenie za pomoca kabla VE.Direct jest ograniczone liczbg gniazd VE.Direct w urzadzeniu (patrz Przeglad
potaczen [3]). Dostepne sg dwa typy kabli VE.Direct:

1. Proste kable VE.Direct, ASS030530xxx

2. Kable VE.Direct ze ztgczem katowym na jednym koncu. Zaprojektowano je z myslg o zminimalizowaniu wymagane;j
gtebokosci za panelem, ASS030531xxx

Maksymalna dtugos¢ kabli VE.Direct wynosi 10 metréw. Nie ma mozliwosci ich przedtuzenia. W razie koniecznosci uzycia
diuzszych kabli nalezy zastosowa¢ interfejs VE.Direct na USB z aktywnym przedtuzaczem USB.

nnnnnnnnn
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Istnieje réwniez mozliwo$¢ zastosowania interfejsu VE.Direct na VE.Can, ale nalezy pamietaé, ze dziata to tylko w przypadku
BMV-700 i BMV-702. Nie dziata w przypadku tadowarek stonecznych BMV-712, MPPT i inwerteréw z gniazdem VE.Direct.
W kolejnym akapicie podano wiecej informacji na temat interfejsu VE.Can.

Sposob podtaczenia do Cerbo-S GX wiekszej liczby urzadzen VE.Direct, niz ilos¢ gniazd VE.Direct

Przede wszystkim nalezy pamigtac, ze maksymalna liczba urzadzen VE.Direct, ktére mozna podtaczy¢, jest zalezna od
urzadzenia GX i ograniczona moca procesora. W przypadku bardzo ztozonych systeméw, w ktérych potaczono kilka falownikéw
fotowoltaicznych pradu przemiennego lub zsynchronizowanych tadowarek z falownikiem, te ilo§¢ mozna réwniez zredukowac.
Zatem w projekcie zawsze nalezy pozostawi¢ troche dodatkowej przestrzeni Sposéb ich poditaczenia, czy to poprzez VE.Direct,
poprzez USB czy koncentrator USB, nie zmienia tego maksimum. Maksymalny limit dla wszystkich urzadzen GX podano

w ofercie produktéw Victron GX.

Opcje umozliwiajace podiaczenie wiekszej liczby urzadzen VE.Direct w stosunku do dostepnych gniazd VE.Direct:

1. Skorzystaj z interfejsu VE.Direct na USB. Cerbo-S GX wyposazony jest we wbudowane gniazda USB. W razie konieczno$ci
uzycia dodatkowych gniazd USB nalezy uzy¢ koncentratora USB.

2. (Tylko!) BMV-700 i BMV-702 mozna takze podtaczy¢ za pomocg interfejsu VE.Direct na VE.Can (przestarzate). Nalezy
pamietaé, ze BMV-712, MPPT i inwertery VE.Direct nie moga by¢ podtaczone za pomoca tego interfejsu magistrali CAN,
poniewaz nie ttumaczy to ich danych na komunikaty magistrali CAN. Korzystajac z interfejsu VE.Direct na VE.Can, sie¢
VE.Can musi by¢ podtaczona do koncowych zaciskéw i zasilana. Informacje na temat zasilania sieci VE.Can podano
w odpowiedzi na pytanie 17 w naszym dokumencie poswieconym transmisji danych. Na koniec nalezy pamietaé, ze ten
interfejs magistrali CAN jest przestarzaty.

Uwagi dotyczace starszych MPPT VE.Direct

* MPPT 70/15 musi by¢ wyprodukowany w roku/tygodniu 1308 lub pdzniej. Wczes$niejsze modele 70/15 nie sg kompatybilne
z Cerbo-S GX, i niestety aktualizacja oprogramowania MPPT nie pomoze. Rok/tydzien produkcji danego modelu podano
w numerze seryjnym na etykiecie umieszczonej na tylnej $ciance urzadzenia. Na przyktad numer HQ1309DER4F oznacza rok
2013, tydzien 09.

4.3.1. Tryb monitorowania obciazenia DC

Jesli do monitorowania poszczegdlnych obwodéw pradu statego zechcesz uzy¢ SmartShunt lub BMV-712 zamiast monitora
akumulatora catego systemu, w aplikacji VictronConnect mozesz zmieni¢ ustawienie trybu monitorowania z Monitor akumulatora
na Licznik energii pradu statego.

Jesli wybrano miernik pradu statego, mozna wybraé nastepujace typy (réwniez w VictronConnect):

tadowarka stoneczna, tadowarka wiatrowa, generator watowy, alternator, ogniwo paliwowe, generator wodny, tadowarka DC-DC,
tadowarka AC, zrodto ogodlne, obcigzenie ogdlne, naped elektryczny, lodéwka, pompa wodna, pompa zezowa, system pradu
statego, inwerter, podgrzewacz wody

Po podtaczeniu do Cerbo-S GX, typ, natgezenie i moc obcigzenia DC sg wyswietlane w interfejsach uzytkownika i dostepne
w portalu VRM.

Po skonfigurowaniu jako typ ,System DC” Cerbo-S GX nie ogranicza sig tylko do rejestracji i wizualizacji:

1. Moc pokazana w skrzynce systemu DC jest sumag mocy zgtaszanej przez wszystkie skonfigurowane w ten sposéb
urzgdzenia SmartShunt. Dopuszcza sig uzycie kilku licznikow, co jest przydatne w przypadku, przyktadowo, katamaranu,
dzieki czemu mozna mierzy¢ systemy DC na lewym i prawym kadtubie.

2. Prad instalacji pradu statego jest kompensowany po ustawieniu limitéw pradu tadowania DVCC dla tadowarek Multi, Quattro
i Solar Charger. Na przyktad, gdy mierzone jest obcigzenie 50 A, a CCL akumulatora wynosi 25 A, limit dla fadowarek Multi
i Solar wynosi 75 A. Ulepszenie systemdw ze znacznymi obcigzeniami pradu statego, takich jak jachty, autokary i pojazdy
kempingowe.

Uwagi i ograniczenia:

» Ta funkcja jest dostepna dla urzadzen SmartShunt i BMV-712. Nie dotyczy to BMV-700 i BMV-702.

» Ustawianie trybu miernika odbywa sig za pomocg VictronConnect w samym BMV/SmartShunt. Szczegétowe informacje
podano w instrukcji urzgdzenia BMV-712 lub SmartShunt na stronie produktu Battery Monitor.

» Funkcja wyjscia NMEA 2000 nie obstuguje tych nowych typéw, na przyktad w przypadku uzywania SmartShunt do pomiaru
mocy wyjsciowej alternatora dane te nie sg udostepniane w NMEA 2000.
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4.4. Urzadzenia VE.Can

Do podtaczenia urzadzenia z gniazdem VE.Can nalezy uzy¢ standardowego kabla RJ45 UTP (dostepnego ze ztgczami prostymi
i kolankowymi).

Nie zapomnij zakonczy¢ sieci VE.Can na obu koincach za pomocg terminatora VE.Can. Do kazdego urzgdzenia VE.Can
dotgczona jest torba z dwoma terminatorami. Mozna je réwniez nabyc¢ osobno.

Pozostate uwagi:

1. Dziatanie Cerbo-S GX wymaga zainstalowania w MPPT 150/70 oprogramowania sprzetowego w wersji 2.00 lub nowsze;j.

2. Z Cerbo-S GX mozna potaczy¢ panel sterowania Skylla-i.

3. Z Cerbo-S GX mozna potaczy¢ panel sterowania lon.

4. Wszystkie urzadzenia VE.Can zasilajg sie¢ VE.Can, wiec w takich okolicznos$ciach oddzielne zasilanie sieci VE.Can nie jest

konieczne. Konwertery protokotéw, na przyktad interfejs VE.Bus na VE.Can i interfejs BMV na VE.Can, nie zasilajg sieci
VE.Can.

Ponizsze urzadzenia VE.Can obstuguja rowniez VictronConnect-Remote (VC-R) — konfiguracja i monitorowanie za
posrednictwem VRM. Wiecej informacji podano w instrukcji obstugi VictronConnect.

Lynx Shunt VE.Can Tak -
Lynx Smart BMS Tak -
. . Tak Majq takze VE.Direct, ale musza by¢ podtgczone
Inwerter RS, Multi RS i MPPT RS przez VE.Can dla VC-R
Urzadzenia Blue/Smart Solar VE.Can MPPT [1] Tak Modele Tr i MC4
Skylla-i i Skylla-1P44/-IP65 Tak Wymaga oprogramowania sprzetowego w wers;ji
1.11.

'l Wszystkie tadowarki stoneczne VE.Can, z wyjatkiem bardzo starych (duza prostokatna obudowa z wy$wietlaczem)
BlueSolar MPPT VE.Can 150/70 i 150/85

4.5. Interfejsy VE.Can

Cerbo-S GX posiada jeden interfejs VE.Can, ktéry nie jest elektrycznie izolowany.

VE.Can jest przeznaczony do uzytku z produktami VE.Can firmy Victron (i kompatybilnymi z urzadzeniami Victron), np. MPPT
VE.Can, Skylla-IP65, Lynx Shunt VE.Can i Lynx Smart BMS. Mozna potaczy¢ ze sobg urzadzenia VE.Can 250 kbit/s w szereg
wzdiuz tej magistrali. Nalezy go zakonczy¢ na obu koncach wchodzacymi w sktad kompletu terminatorami VE.Can.

Mozna przestawi¢ port VE.Can z 250 kbit/s na 500 kbit/s (lub jedng z kilku innych predkosci magistrali CAN-bus lub profili dla
innych zastosowan magistrali CAN-bus) na liScie urzadzen konsoli zdalnej — Ustawienia — Ustugi — Port VE.Can 1/2 — Profil
magistrali CAN.

Domysinie; VE.Can jest ustawiony na 250 kbit/s, a BMS-Can (jesli jest obecny) na 500 kbit/s.

Producenci innych typéw akumulatoréw i BMS moga deklarowaé, ze sg one zgodne z BMS-Can lub VE.Can. Jesli jednak nie
znajduja sie w wykazie akumulatorow kompatybilnych, oznacza to, ze nie zostaty one przetestowane i zatwierdzone przez firme
Victron.

Dodatkowym elementem mozliwego zamieszania jest to, ze na rynku dostepne sg pewne produkty BMS, ktére wykorzystujg profil
CAN-bus-BMS przy szybkosci 250 kbit/s. Takie urzadzenia BMS mozna podtaczy¢ tylko do portu VE.Can, przy czym nalezy je
réwniez odpowiednio skonfigurowac¢ (VE.Can i CAN-bus BMS (250 kbit/s)) w menu ustug portu VE.Can. Mozna ich uzywaé w tym
samym ukfadzie tanncuchowym, co inne urzadzenia Victron VE.Can.

4.6. Inwerter RS, Multi RS i MPPT RS

Inwerter RS, Inwerter RS Solar i Multi RS maja interfejsy VE.Direct i VE.Can. W przypadku tych konkretnych produktéw mozliwe
jest podtaczenie urzadzenia GX wytacznie poprzez interfejs VE.Can. Nie ma mozliwosci podiaczenia urzadzenia GX poprzez
interfejs VE.Direct.

Interfejs VE.Direct w tych konkretnych produktach stuzy wytacznie do podtaczenia adaptera VE.Direct na USB w celu
programowania.

To ograniczenie nie dotyczy MPPT RS, ktéry mozna podtaczy¢ do urzadzenia GX za posrednictwem VE.Direct lub VE.Can.
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4.7. Seria BMV-600
» Podtacz BMV-600 za pomocag kabla VE.Direct na BMV-60xS. (ASS0305322xx).

4.8. Skrzynka potaczeniowa DC

» Podiacz modut DC Link Box za pomocg wchodzacego w sktad wyposazenia kabla RJ12. Nastepnie podtgcz BMV-700 do
Cerbo-S GX.

4.9. Adapter czujnika rezystancyjnego zbiornika VE.Can
Szczegotowe informacje na temat adaptera podano na stronie produktu adaptera czujnika rezystancyjnego zbiornika VE.Can.

» Do podtaczenia urzadzenia z gniazdem VE.Can nalezy uzy¢ standardowego kabla RJ45 UTP

» Nalezy pamietac o zakonczeniu sieci VE.Can na obu koncach za pomocg terminatora VE.Can. Do kazdego urzadzenia
VE.Can dofaczona jest torba z dwoma terminatorami. Mozna je réwniez nabyc¢ osobno (ASS030700000). (Dostepne ze
ztgczami prostymi lub kolankowymi).

» Magistrala CAN musi by¢ zasilana, wigcej informacji podano w rozdziale Zasilanie w instrukcji Adaptera czujnika zbiornika.

4.10. Podtaczanie zbiornika GX Tank 140

GX Tank 140 jest uzupetnieniem naszej gamy urzadzen monitorujgcych system GX.

Dokonuje odczytéw z nawet czterech czujnikow poziomu w zbiorniku.

Poziomy w zbiornikach mozna odczyta¢ lokalnie w systemie, jak réwniez zdalnie za posrednictwem naszego Portalu VRM.

4% 6% 68% 61%
204L

Fuel 1 SB Fresh water Waste water

I@E@E}

GX Tank 140 jest kompatybilny z nadajnikami pradu (4 do 20 mA) i nadajnikami napiecia (0 do 10 V). Potaczenie z urzadzeniem
GX odbywa sie poprzez USB, w ten sam sposéb zasilany jest rowniez GX Tank: nie sg wymagane zadne dodatkowe przewody
zasilajace.

Aby maksymalnie uprosci¢ okablowanie czujnika zbiornika, dwa z czterech wej$¢ zapewniaja zasilanie 24 V dla nadajnika.
Korzystanie z pozostatych dwéch kanatéw wymaga zewnetrznego zasilacza, a to utatwia gniazdo zasilania wraz z wyjsciami
z bezpiecznikami.

Gorne i dolne limity sa konfigurowalne, co pozwala na uzycie nadajnikow dostarczajgcych tylko czes¢ skali, na przyktad od 0 do 5
V.

W przypadku zastosowan morskich urzagdzenie GX moze przesyta¢ informacje o poziomach w zbiornikach w sieci NMEA 2000
w celu ich odczytania przez inne wy$wietlacze, np. MFD.

Na stronie produktu GX Tank 140 podano odnos$niki do petnej dokumentacji tego urzadzenia.

4.11. Licznik energii Victron VM-3P75CT

Licznik energii Victron VM-3P75CT to standardowe urzgdzenie do pomiaru mocy i energii w instalacjach jedno- i tréjfazowych,
na przyktad w skrzynce rozdzielczej lub do pomiaru mocy wyjsciowej falownika fotowoltaicznego, zespotu prgdotwérczego pradu
przemiennego lub mocy wyjsciowej inwertera i inwertera/tadowarki. Licznik energii oblicza wartosci mocy kazdej fazy i z duzg
szybkoscig transmituje je przez VE.Can lub Ethernet.
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Posiada wbudowane porty Ethernet i VE.Can do podtgczenia do urzadzenia GX, a przektadniki pradowe z dzielonym rdzeniem
umozliwiajg tatwa i szybkag instalacje bez modyfikacji istniejagcego okablowania. Jego dane sg wyswietlane na urzadzeniu GX, np.
Cerbo GX lub Ekrano GX, a takze w VictronConnect i naszym portalu VRM.

Skonfiguruj VM-3P75CT zgodnie z opisem w instrukcji licznika energii. Robigc to, sprawdz, czy licznik energii jest podtaczony do
tej samej sieci lokalnej, co urzadzenie GX.

Jesli licznik energii taczy sie z urzadzeniem GX poprzez VE.Can, ponizsze dziatania kroki nie sg konieczne; to jest urzadzenie
plug-and-play. Jezeli licznik energii jest podtaczony poprzez Ethernet, po pierwszej instalacji nalezy go aktywowac:

< Modbus TCP/UDP devices «~ 10:58

EVCS-HQ2231C7K2N (j)
&

. . L i VM-3P75CT HQ23183CMEF
W menu urzadzenia GX przejdz do Ustawienia — Urzadzenia

Modbus TCP/UDP — Wykryte urzadzenia i wtgcz wykryty licznik
energii; przy pierwszej instalacji i uruchomieniu jest domysinie

wytaczony.
Device List -~ 14:25
EM VM-3P75CT HQ23183CMEF 13.0 W b
Lynx Smart BMS HQ2318PR5D3 75% 26.82V 7.6A >
VM-3P75CT staje sie wowczas widoczny na liscie urzadzen Mopeka Black Water 27°C  15% >
i mozna go stamtgd monitorowaé. Wiecej informacji podano ) . .
w instrukgji licznika energii. Mopeka Gasoline o] R
MultiPlus-Il 24/3000/70-32 Bulk >
PSC IP43 24|25...HQ2230FQPF2 Off >
4 Pages v = Menu

4.12. EV Charging Station

Stacja tadowania EV i Stacja tadowania EV NS z mozliwoscig tadowania tréjfazowego i jednofazowego bezproblemowo integrujg
sie ze Srodowiskiem Victron dzigki potaczeniu urzadzenia GX przez WiFi zapewniajac tatwa obstuge i sterowanie przez Bluetooth
i aplikacje VictronConnect.

Skonfiguruj EVCS zgodnie z opisem w instrukcji obstugi Stacji fadowania EV. Robigc to nalezy sprawdzi¢, czy, ze po pierwsze,
komunikacja z urzadzeniem GX jest wigczona, a po drugie, stacja tadowania EV jest podtgczona do tej samej sieci lokalnej, co
urzgdzenie GX.

Nastepnie w urzadzeniu GX nalezy aktywowaé¢ Modbus TCP i wykryte urzadzenie:

< Modbus/TCP Q = 08:49

Enable Modbus/TCP @

No errors reported

W menu urzadzenia GX przejdz do Ustawienia — Ustugi — Available services >

Modbus TCP i wigcz Modbus TCP.

4l Pages = Menu

£ Modbus TCP/UDP devices +~ 10:58
Nastepnie przejdz do Ustawienia — Urzgdzenia Modbus LTS G LT @
TCP/UDP — Wykryte urzadzenia, aby wiaczy¢ wykryty EVCS. VM-3P75CT HQ23183CMEF [ @)

Nalezy pamieta¢, ze stacje fadowania EV, ktére byly

podiaczone do urzadzenia GX przed aktualizacjg oprogramowania
sprzetowego urzadzenia GX do wersji 3.12, zostang aktywowane
automatycznie. Nowo dodane urzadzenia nalezy jednak
aktywowac recznie korzystajgc z tego menu.

4l Pages = Menu
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Device List -~ 11:09

EVCS-HQ2231C7K2N Manual | EV disconnected b2

Lynx Smart BMS HQ2318PR5D3 81% 26.86V 2.5A >

EVCS staje sie wowczas widoczny na liscie urzadzen i mozna Mopeka Black Water 27°C 10% >
gc\)/ zt;mtad monitorowaé. Wiecej informacji podano w instrukc;ji D S >
PSC IP43 24|25...HQ2230FQPF2 Off >

Ruuvi Freezer -21°C 60% >

4l Pages v = Menu

(M) Victron energy
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5. Podiaczanie obstugiwanych produktéw innych firm niz Victron

5.1. Podtaczanie inwertera fotowoltaicznego

Pomiar mocy wyjsciowej inwertera fotowoltaicznego zapewnia uzytkownikowi przeglad zaréwno rzeczywistego bilansu mocy,
jak i dystrybuciji energii. Nalezy pamietac¢, ze pomiary te stuzg wytacznie do wyswietlania informaciji. Nie sa one potrzebne ani
wykorzystywane przez instalacje do jej dziatania. Oprécz monitorowania, urzadzenie GX moze réwniez ograniczac dziatanie
niektérych typdw i marek falownikéw fotowoltaicznych, tj. zmniejszy¢ ich moc wyjsciowa. Jest to wykorzystywane i wymagane
w przypadku funkcji ESS Zero lub ograniczonego zasilania.

Potaczenia bezposrednie

Rodzaj Zerowe Szczegoly
zasilanie

Fronius Tak Potaczenie LAN, patrz GX - GX - instrukcja
obstugi Fronius

SMA Nie Potaczenie LAN, patrz GX - GX - instrukcja
obstugi SMA

SolarEdge Nie Potaczenie LAN, patrz GX - instrukcja obstugi
SolarEdge

ABB Tak Potaczenie LAN, patrz GX - instrukcja obstugi
ABB

Korzystanie z licznika

W przypadku inwerteréw fotowoltaicznych, ktérych nie mozna potaczy¢ cyfrowo, mozna zastosowac licznik:

Rodzaj Zerowe Szczegoly

zasilanie
Czujnik pradu Nie Podtaczony do wejscia analogowego
przemiennego inwertera/tadowarki. Najnizszy koszt - najmniej

dokfadny. Licznik energii

Nie Podtaczony przewodowo Cerbo-S GX, lub
podtaczony bezprzewodowo za pomocg
naszych przetwornikow Zigbee na USB/
RS485. Patrz strona gtéwna Licznikdéw energii

Licznik energii

Bezprzewodo Nie Patrz instrukcja obstugi bezprzewodowego
we czujniki czujnika AC - Produkt wycofany
pradu

przemiennego

5.2. Podtaczanie do USB GPS

Skorzystaj z GPS, aby zdalnie na portalu VRM $ledzi¢ pojazdy lub todzie. Mozliwe jest takze skonfigurowanie Geofence, ktére
automatycznie wysle alarm, gdy system opusci wyznaczony obszar. Natomiast pliki gps-tracks.kml mozna pobra¢ i otworzy¢ np.
w Navlink i Google Earth.

Firma Victron nie prowadzi sprzedazy modutéw GPS USB, ale Cerbo-S GX obstuguje moduty GPS innych firm, ktére
korzystajg z zestawu polecen NMEA 0183 - niemal wszystkie majqg taka funkcje. Moze komunikowac¢ sie z szybkoscig 4800

i 38400 bodow. Podtacz urzadzenie do jednego z gniazd USB. Nawigzanie potgczenia moze potrwac kilka minut, ale Cerbo-S
GX automatycznie rozpozna GPS. Lokalizacja urzadzenia zostanie automatycznie przestana do portalu internetowego VRM,
a nastepnie wyswietlona na mapie.

Cerbo-S GX przetestowano pod katem kompatybilnosci z:

+ Globalsat BU353-W SiRF STAR Ill 4800 bodow
+ Globalsat ND100 SiRF STAR Il 38400 bodéw
* Globalsat BU353S4 SiRF STAR IV 4800 bodéw

+ Globalsat MR350 + BR305US SiRF STAR 11l 4800 bodéw

(1) . victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
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5.3. Podtaczenie GPS NMEA 2000
Zamiast GPS USB, do zdalnego $ledzenia pojazdéw lub fodzi w portalu VRM mozna uzywaé GPS NMEA 2000.

Nadajnik GPS NMEA 2000 innych producentéw musi spetniaé nastepujace wymagania:

» Klasa urzagdzenia NMEA 2000 musi mie¢ wartos¢ 60, Nawigacja.

» Funkcja urzadzenia NMEA 2000 musi mie¢ warto$¢ 145, pozycja wtasnosci (GNSS).

» Pozycje (szerokos¢, dtugos¢ geograficzna) musi przekazywac w formacie PGN 129025.

* Wysokos¢, co jest funkcjg opcjonalng, musi przekazywa¢ w formacie PGN 129029.

» Kurs i predkos¢ (obydwie sg opcjonalne) musi przekazywa¢ w formacie PGN 129026.

Oczekuje sig, ze wigkszos¢ urzadzen GPS NMEA 2000 bedzie dziata¢ wtasciwie. Przetestowano kompatybilno$¢ z:
+ Garmin GPS 19X NMEA 2000

Celem podtaczenia sieci NMEA 2000 do portu VE.Can w urzadzeniu GX (ktére majg inny rodzaj ztacza), mozna skorzystac
z dwéch sposobow:

1. Kabel VE.Can na NMEA 2000. Ktéry poprzez wtozenie lub pominiecie bezpiecznika pozwala albo zasila¢ sie¢ NMEA 2000
za pomocag sprzetu Victron, albo nie. Prosimy zwréci¢ uwage na ponizsze ostrzezenie.

2. Adapter 3802 VE.Can firmy OSUKL. Jego zaletq jest to, ze dobrze nadaje sie do podtgczenia do sieci VE.Can pojedynczego
urzadzenia NMEA 2000, np. nadajnika zbiornika. Moze takze zasila¢ sie¢ NMEA 2000 o nizszym napigciu bezposrednio
z systemu Victron 48 V.

Ostrzezenie i rozwigzanie dla systemow 24 Vi 48 V

Chociaz wszystkie podzespoty firmy Victron akceptujg napiecie wejsciowe do 70 V na ztgczach magistrali CAN, niektére
urzadzenia NMEA 2000 tego nie robig. Wymagajg potaczenia NMEA 2000 z napieciem 12V, a czasami pracujg przy napigciu
do 30 lub 36 V. Nalezy koniecznie sprawdzi¢ arkusze danych wszystkich uzywanych urzadzern NMEA 2000. W sytuacji, gdy
system zawiera interfejs NMEA 2000 wymagajacy napigcia sieciowego nizszego od napiecia akumulatora, nalezy zapoznaé¢

sie z powyzszym adapterem 3802 VE.Can firmy OSUKL lub uzy¢ kabla VE.Can na NMEA 2000 bez bezpiecznika i zapewnic
odpowiednie zasilanie sieci NMEA 2000 przy uzyciu, na przyktad, kabla zasilacza NMEA 2000 — ktory nie jest dostarczany przez
firme Victron. Port VE.Can w urzadzeniu GX nie wymaga zewnetrznego zasilania.

5.4. Obstuga generatora Fischer Panda

5.4.1. Wstep

Generator Fischer Panda mozna podiaczyé do centrum komunikacyjnego GX, co umozliwia jego monitorowanie i obstuge,
a takze automatyczne uruchamianie i wytgczanie.

Generator nalezy podtaczy¢ do portu VE.Can urzadzenia GX, co wymaga modutu Fischer Panda SAE J1939.

5.4.2. Wymagania

» Urzadzenie GX z oprogramowaniem uktadowym w wersji 2.07 lub nowszej
» Generator Fischer Panda, xControl lub iGenerator
» Modut Fischer Panda SAE J1939 CAN (numer katalogowy 0006107)

» Adapter Fischer Panda FP-Bus do VE.Can (numer katalogowy 0023441)

Wymagania dotyczace oprogramowania uktadowego Fischer Panda:
« iControl (dla iGeneratora): minimum v2.17

» Panel iControl: brak wymagan minimalnych

» xControl (dla generatoréw statoobrotowych): Minimum 4V38

» Panel xControl: 4V29

» Modut CAN Fischer Panda SAE J1939: 2V05

* Modut tréjfazowy Fischer Panda: 4V0b

{((m victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
Strona 18 Wy e innych firm niz Victron


https://www.victronenergy.pl/accessories/ve-can-to-nmea2000-micro-c-male
https://www.victronenergy.pl/accessories/ve-can-resistive-tank-sender-adapter
https://www.victronenergy.pl/communication-centres

Cerbo-S GX Instrukcja

5.4.3. Instalacja i konfiguracja

Sposob podtaczenia generatora Fischer Panda xControl

Na ponizszym schemacie przedstawiono sposéb podtaczenia generatora Fischer Panda xControl.

CAN Interface for xControl and iControl
FP Art. No 0006107
Firmware 2V05 or higher
Modul ID 9

Fischer Panda Generator with xControl 5
GC-Modul at generator I ﬁm
Firmware 4V38 or higher T m TR m
H
P

Modul ID 1

Termination resistor
, ¥ FPArt. No 0003022

Optional at 3-phase

enerators only. FP Bus Cable Adapter cable Victron VECan
Measurment Modul 3ph FP-BUS - VE.Can RJ45 Terminator
Firmware 4v0b or higher, FP Art. No 0023441
Modul ID 3

FP Bus Cable

! xControl Panel CP-G Victron GX device with VE.Can
! Firmware 4V29 or higher i.e. Cerbo GX
! Modul ID 2

Sposob podtaczenia generatora Fischer Panda iControl

Na ponizszym schemacie przedstawiono sposéb podiaczenia generatora Fischer Panda iControl.

CAN Interface for xControl and iControl
FP Art. No 0006107
Fischer Panda Generator with iControl Firmware 2V05 or higher

[ .

Modul ID9

Termination resistor

icontrol ECU
atthe iGenerator FP Art. No 0003022

Controller PIC_2.17 or higher

Adapter cable iControl to FP-Bus
FP Art. No 0008899

Optional - must be ordered separately Adapter cable Victron VE Can

FP-BUS - VE.Can RJ45 Terminator
FP Art. No 0023441 |

Victron GX device with VE.Can
i.e. Cerbo GX

(1) . victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
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5.4.4. Konfiguracja i monitorowanie urzadzen GX

iControl.

Wazne: Dziatanie generatora jest mozliwe i dozwolone wytacznie po wiaczeniu panelu xControl lub ’

W menu Ustawienia — Ustugi nalezy wybrac¢
profil magistrali CAN ,VE.Can & Lynx lon
BMS (250kbit/s)”. Jest to ustawienie domysine
i obstuguje NMEA 2000.

Po zakonczeniu okablowania i prawidtowym
przeprowadzeniu konfiguracji generator
Fischer Panda pojawi sie na liScie urzadzen:

Wejscie do menu urzadzenia Fischer Panda
powoduje wyswietlenie takiej strony:

Widoczny jest na niej wiacznik/wytacznik,

a takze informacje o stanie i gtéwnych
parametrach pradu przemiennego: napiecie,
prad i moc.

Temperatura silnika, obroty i dodatkowe
informacje sg dostepne po wejsciu do
podmenu Silnik.

< VE.Can port 1 +~ 11:11
CAN-bus profile VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s)
Devices >
NMEA2000-out

Unique identity number selector 1

N

Above selector sets which block of unique identity
numbers to use for the NAME Unique ldentity Numbers in
the PGN 60928 NAME field. Change only when using

Al Pages

| ‘/

= Menu

Device List Q 13:51
BMV-702 100% 53.96V 0.2A >
BlueSolar Charger MPPT 150/70 174W >
Fischer Panda Genset m>
MultiPlus 48/5000/70-50 Float >
Fresh water tank 90% >
Black water (sewage) tank 85% >

241 Pages v = Menu

< Fischer Panda Genset Q 13:49
Mode G_)
Status Running
Error Code #0 No error
AC 227V 104A 21.91kW
Engine

Device

|V

4l Pages

<

Speed

Load

Coolant temperature
Exhaust temperature
Winding temperature

Operating time

Starter battery voltage

4l Pages

= Menu

14:19
3000rpm
42%

Engine

64°C
98°C
80°C
12d 16h
14.7v

A = Menu
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5.4.5. Uruchomienie/zatrzymanie generatora

Oprécz recznego uruchamiania/zatrzymywania i monitorowania dostepna jest réwniez funkcja automatycznego uruchamiania/
zatrzymywania. Ma ten sam kompleksowy zakres opciji, co funkcja uruchamiania/zatrzymywania generatora powigzana

z przekaznikiem GX. Wiecej informacji podano w rozdziale GX — automatyczne uruchamianie/zatrzymywanie generatora [130]
niniejszej instrukciji.

STATUS TEST RUN
Running by No test run
manual start programmed

LUL] o
Fischer Panda

ACCUM. RUNTIME | MANUAL START
4am Press center button to:

STOP
4m

W kazdym przypadku dokonywania zabiegéw konserwacyjnych generatora nalezy pamieta¢ o zatrzymaniu go z poziomu panelu
sterowania Fischer Panda. Spowoduje to wylaczenie funkcji automatycznego uruchomienia Fischer Panda i uniemozliwi zdalne
uruchomienie generatora — na przyktad przez Cerbo GX.

5.4.6. Konserwacja

Po zakonczeniu obstugi konserwacyjnej nalezy pamieta¢ o ponownym wiaczeniu funkcji automatycznego uruchomienia. Mozna
to zrobi¢ w panelu sterowania Fischer Panda w Menu generatora — Autostart — Wiacz/Wylacz.

5.4.7. Aplikacja MFD

Aplikacja Marine MFD HTMLS5 (patrz takze rozdziat Integracja morskich wyswietlaczy wielofunkcyjnych MFD za pomocg
aplikacji [95]) zawiera rowniez element umozliwiajgcy monitorowanie i sterowanie generatorem Fischer Panda:

24.0A 4050W

20.0A 3990W

23.0A 4010W
69°C

5.4.8. Rozwiazywanie problemoéw
P: Tryb generatora jest ustawiony na ,,Wiaczony” lub ,,Auto Start/Stop”, ale generator nie uruchamia sie/nie dziata.
O: Sprawdz, czy funkcja automatycznego uruchamiania Fischer Panda jest wigczona; pozwala to GX na zdalne sterowanie

wigczaniem/wytaczaniem agregatu pradotwdérczego. Te opcje znajdziesz na panelu sterowania w menu generatora — autostart
— wiacz/wylacz.

< Fischer Panda Genset 15:28
Mode
W przypadku préby recznego uruchomienia Status Standby
agregatu pradotworczego pojawi sie komunikat Error Code G
o fresci ,Funkcja A,UtOStart jest obecnie AutoStart funcionality is currently disabled,
wytgczona. Wiacz jg na panelu agregatu, aby enable it on the genset panel in order to start
uruchomi¢ agregat z tego menu”. the genset from this menu.
Device >
mm victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
Strona 21 Wy e innych firm niz Victron



Cerbo-S GX Instrukcja

L4 Auto start/stop 15:21
State Stopped
Jesli funkcja automatycznego uruchomienia/ Error #1 Remote switch control disabled
wytgczenia generatora jest wigczona, Total run time 21m
na stronie Automatyczne uruchomienie/
wylaczenie pojawi sie btad nr 1 ,Zdalne Malhistaian: s
sterowanie przetacznikiem wytaczone”. Daily run time >
Settings >

5.5. Podtaczanie nadajnikéw zbiornikéw NMEA 2000 innych producentéw
Nadajnik zbiornika NMEA 2000 innych producentéw, aby byt widoczny na urzadzeniu GX, musi spetniaé nastepujace wymagania:

* Przekazywac¢ poziom ptynu NMEA 2000 PGN, 127505

» Klasa urzadzenia NMEA 2000 wymaga ustawienia Ogolnego (80) w potaczeniu z Przetwornikiem kodoéw funkgji (190) lub
Czujnikiem (170). Lub klasg urzadzenia NMEA 2000 muszg by¢ Czujniki (75) w potgczeniu z funkcjg poziomu ptynu (150).

Pojedyncza funkcja zgtaszajgca wiele poziomoéw ptyndw nie jest obecnie obstugiwana.

W przypadku niektérych nadajnikéw zbiornikéw mozliwa jest rowniez konfiguracja pojemnosci i rodzaju ptynu w menu urzadzenia
GX — na przyktad Maretron TLA100. Funkcja ta moze by¢ dostepna w nadajnikach innych producentéw — warto sprobowac.

Przetestowane kompatybilne nadajniki zbiornikéw NMEA 2000:
* Maretron TLA100

.

Maretron TLM100

* Czujnik poziomu ptynu Navico Fuel-0 PK, nr katalogowy 000-11518-001. Nalezy pamietac¢, ze do skonfigurowania pojemnosci,
typu ptynu i innych parametréw czujnika potrzebny jest wyswietlacz Navico. Zapoznaj sie z ponizszym ostrzezeniem
dotyczacym napiecia.

* Oceanic Systems (UK) Ltd (OSUKL) - 3271 Wolumetryczny nadajnik zbiornikowy. Jesli nie zadziata, wymaga aktualizacji
oprogramowania sprzetowego. Skontaktuj sie w tej sprawie z OSUKL. Zapoznaj sie z ponizszym ostrzezeniem dotyczacym
napiecia.

Oceanic Systems (UK) Ltd (OSUKL) - 3281 Wolumetryczny nadajnik zbiornikowy. Zapoznaj sie¢ z ponizszym ostrzezeniem
dotyczacym napiecia

Prawdopodobnie inne tez dziataja. Jesli znasz taki, ktéry dziata dobrze, skontaktuj sie z nami w Spotecznos¢ -> Zmiany.

Celem podtaczenia sieci NMEA 2000 do portu VE.Can w urzadzeniu GX, z ktérych obydwa majg inny rodzaj ztacza, mozna
skorzysta¢ z dwoch sposobow:

1. Kabel VE.Can na NMEA 2000. Ktéry poprzez wtozenie lub pominiecie bezpiecznika pozwala albo zasila¢ sie¢c NMEA 2000
za pomoca sprzetu Victron, albo nie. Prosimy zwrdci¢ uwage na ponizsze ostrzezenie.

2. Adapter 3802 VE.Can firmy OSUKL. Jego zaleta jest to, ze dobrze nadaje sie do podtaczenia do sieci VE.Can pojedynczego
urzgdzenia NMEA 2000, np. nadajnika zbiornika. Moze takze zasila¢ sie¢ NMEA 2000 o nizszym napieciu bezposrednio
z systemu Victron 48 V.

Ostrzezenie i rozwigzanie dla systemow 24 Vi 48 V

Chociaz wszystkie podzespoty firmy Victron akceptujg napiecie wejsciowe do 70 V na ztgczach magistrali CAN, niektore
urzadzenia NMEA 2000 tego nie robig. Wymagajq potaczenia NMEA 2000 z napieciem 12V, a czasami pracujg przy napieciu
do 30 lub 36 V. Nalezy koniecznie sprawdzi¢ arkusze danych wszystkich uzywanych urzgdzen NMEA 2000. W przypadku, gdy
system zawiera interfejs NMEA 2000 wymagajacy napiecia sieciowego nizszego od napiecia akumulatora, nalezy zapoznac sie
z powyzszym adapterem 3802 VE.Can firmy OSUKL. Mozna tez zainstalowaé kabel VE.Can do NMEA 2000 bez bezpiecznika
i zapewni¢ odpowiednie zasilanie sieci NMEA 2000, na przyktad za pomoca kabla zasilacza NMEA 2000 — ktéry nie jest
dostarczany przez firme Victron. Port VE.Can w urzadzeniu GX nie wymaga zewnetrznego zasilania.

{((m victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
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5.6. Czujniki Mopeka Ultrasonic Bluetooth

Do Venus OS dodano obstuge czujnika Mopeka. Te czujniki ultradzwiekowe wykorzystujg technologie BLE (Bluetooth Low
Energy). Ta bezprzewodowa technologia umozliwia taczenie urzadzeh w sie¢ w promieniu okoto 10 metréw, zuzywajac
jednoczesnie znacznie mniej energii, niz zwykta technologia Bluetooth.

Czujniki Mopeka umozliwiajg wykrywanie ultradzwiekowe zbiornikdw cisnieniowych i bezcisnieniowych oraz réznej zawartosci
zbiornikéw. W zaleznosci od modelu czujniki mocowane sg w dolnej lub gérnej czesci zbiornika. Poziom cieczy, temperatura
i napigcie baterii czujnika sa przesytane bezprzewodowo do urzadzenia GX.

Kompatybilne czujniki Mopeka

Mopeka Pro Check H20
Mopeka Pro Check LPG
Mopeka Pro Check Universal
Mopeka TD40 / TD 200
Wymaga co najmniej systemu operacyjnego Venus OS v3.14
Mopeka Pro Plus

Mopeka Pro 200

Obstugiwane sg tylko czujniki wymienione powyzej. Inne czujniki Mopeka, nawet jesli posiadaja Bluetooth, nie
sg obstugiwane.

Do potaczenia czujnika Mopeka z urzadzeniem GX poprzez Bluetooth, urzadzenie GX potrzebuje funkcjonalnosci Bluetooth.
Niektore urzadzenia GX maja juz wbudowany modut Bluetooth, wszystkie inne mozna tatwo zainstalowa¢ za pomoca
standardowego adaptera USB Bluetooth (zobacz przeglad asortymentu produktow Victron GX dla produktéw GX z wbudowanym
modutem Bluetooth).

Jednakze dodatkowy adapter USB Bluetooth, réwniez dla urzadzen GX z wbudowanym modutem Bluetooth, umozliwia
przemieszczanie radia Bluetooth w ograniczonym zakresie (poprzez przedtuzacz kabla USB) w poblize innych obstugiwanych
urzgdzen Bluetooth, ktére w innym przypadku mogtyby nie by¢ osiggalne.

Adaptery USB Bluetooth, ktére zostaty przetestowane i dziataja wtasciwie:

Adapter USB-Bluetooth

- - . . Adapter Ideapro USB
Insignia (NS-PCY5BMA2) Logilink BT0037 TP-Link UB400(UN) Kinivo BTD-400 Bluetooth 4.0

Ewent EW1085R4 Laird BT820 Laird BT851 - -

Lista dodatkowych adapterow, ktére rowniez sa testowane, a takze adapteréw, ktore zostaty przetestowane i o ktérych wiadomo,
ze nie dziataja, jest dostepna tutaj: Spotecznosc Victron.

5.6.1. Montaz
< Bluetooth sensors 2 08:28
Enable (@) AC load 61W >
Continuous scanning Diesel 53% >
Bluetooth adapters > Fresh water tank (34) m>
Mopeka H20 B0:26:BB & LPG tank (35) 15°C 65% >
Mopeka LPG 3B:A3:FO a MPPT 75/15 rev2 beta aw >
Kitchen MPPT 150/35 rev2 BS 22W >
4l Pages ¢ = Menu 4l Pages ¢ = Menu

Montaz czujnika Mopeka jest bardzo prosta. Najpierw jednak czujnik nalezy zainstalowac zgodnie z instrukcjg instalacji Mopeka
i skonfigurowaé za pomoca aplikacji Mopeka Tank (dostepnej w Google Play i Apple App Store). Nastepnie nastepuje instalacja
i konfiguracja w urzadzeniu GX w sposéb opisany ponizej.

1. Sprawdz, czy funkcja Bluetooth jest wigczona w menu czujnikéw Bluetooth (domysinie wiaczona).
2. Przejdz do menu Ustawienia — 1/O — Czujniki Bluetooth.
3. Przesun suwak Wigcz w prawo wiaczajac czujniki Bluetooth.

4. Znajdz czujnik Mopeka przewijajac liste w dot.

(M), victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
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5. Chcac aktywowac czujnik przesun suwak w prawo. Powinien teraz pojawi¢ sie na liscie urzadzen.

6. W przypadku wigkszej ilosci czujnikdw powtorz dziatania 1..5.

mm victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
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5.6.2. Konfiguracja

1. Przejdz do menu Lista urzadzen.

2. Przewin w gore lub w dét i wybierz odpowiedni czujnik.

3. Nacisnij klawisz strzatki w prawo lub spacje na tym czujniku, i otworz menu konfiguracji czujnika.

4. Przewin w dét do opcji Konfiguracja i ponownie nacisnij klawisz strzatki w prawo lub spacje, aby otworzy¢ menu konfiguraciji

czujnikow.

5. W menu Ustawienia mozesz zmieni¢ pojemnos$c¢ zbiornika, wybrac rodzaj cieczy i jednostke objetosci, ustawi¢ wartosci
kalibracyjne dla poziomu pustego i petnego zbiornika oraz dokona¢ odczytu rzeczywistych wskazan czujnika.

6. Po zakonczeniu konfiguracji wré¢ do menu przegladu czujnikéw.

7. Przewin w dot, wybierz Urzadzenie i ponownie nacisnij klawisz strzatki w prawo lub spacje, aby otworzy¢ menu ustawien

urzadzenia.

8. W menu Urzadzenie mozesz nadaé czujnikowi wtasng nazwe i odczyta¢ dodatkowe informacje o urzadzeniu.

9. W przypadku dodatkowych czujnikéw powtérz dziatania 1..8.

< Mopeka Pro H20 = 2

Status [ Ok |
Level 55%
Remaining 0.010m?
Temperature 2386
Sensor battery 2.97v
Setup >

|

4l Pages = Menu

< Fluid type

)
°
®
W
°

Gasoline
Diesel
LPG

LNG

Hydraulic oil

[(JO OO O OE

Raw water

®
>
<

< Setup < Fluid type 2 08:30
Capacity Fuel [ )
Sensor value when empty Fresh water @
Sensor value when full Waste water O
Fluid type Fresh water _ Live well O
Volume unit Cubic metre | il O
Sensor value 18.6cm Black water (sewage) O

®
<
Q)

Al Pages = Menu

< Volume unit 2 08:31 < Device 2 08:32
Cubic metre (o) Connection Bluetooth LE
Litre O Product Mopeka sensor
Imperial gallon O Name
U.S. gallon O ‘ ’ - .
Select position Selec?haracter Add space
Product ID CO2A
® g 9
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5.6.3. Monitorowanie poziomu w zbiorniku

< All S Tank summary - Mopeka Pro H20 | Tank Level - Mopeka Pro H20 [34]
Tank capacity
53% 55% 60%
s Tank remaining fluid
. Tank fluid type

Diesel Mopeka Pro Mopeka Pro Tank level

H20 LPG
AELT T
) (2) (%) (@]

Tank ciistam name

Poziomy w zbiornikach mozna monitorowa¢ w réznych lokalizacjach w srodowisku GX:
* Lista urzadzen w urzadzeniu GX

* Menu przegladu czujnika urzgdzenia GX

.

Przeglad graficzny urzadzenia GX
* Panel VRM

» Zaawansowane widzety menu VRM

.

Widzety aplikacji VRM

Mopeka Pro H20

Diesel

Mopeka Pro LPG

(M), victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
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5.7. Wsparcie regulatora alternatora Wakespeed WS500

5.7.1. Wstep

WS500 to zewnetrzny inteligentny regulator alternatora z magistralg CAN i komunikacjg NMEA 2000, ktéry ma zastosowanie
szczegodlnie na todziach i w pojazdach kempingowych. Wakespeed WS500 jest obstugiwany przez Venus OS i oferuje mozliwos¢
monitorowania wydajnosci alternatoréw za pomocg urzadzenia GX.

5.7.2. Wymagania
Niezbedne wymagania dotyczace integracji WS500 to:

1. Oprogramowanie sprzetowe VenusOS w wersji 2.90 lub nowszej zainstalowane na urzadzeniu GX
2. Oprogramowanie sprzetowe Wakespeed WS500 2.5.0 lub nowsze zainstalowane na kontrolerze WS500

3. WS500 musi by¢ podtaczony do portu VE.Can urzadzenia GX. Nie ma mozliwo$ci monitorowania WS500 po podtgczeniu do
portu BMS-Can Cerbo GX.

5.7.3. Okablowanie WS500 do VE.Can
Zaréwno WS500, jak i VE.Can w swoich portach CAN wykorzystujg ztacza RJ45.

Jednak obydwa majg ré6zne wyprowadzenia pinéw. Oznacza to, ze nie mozna zastosowac¢ zwyktego kabla sieciowego (prostego
kabla UTP). Nalezy uzy¢ kabla krosowanego. Ten kabel krosowany nalezy wykonaé samodzielnie. Na ponizszym schemacie
przedstawiono uktad pinéw obydwu urzadzen.

Victron VE.Can pin# and signal WS500 CAN pin# and signal
1NC 1 CAN-H
2NC 0 2 CAN-L
3 NET-C (V-) 3 CAN-GND
4NC 4 (SFTY-STOP)
5NC 5-
6 NET-S (V+) 6 (CAN-SHLD)
7 CAN-H 7 (GND)
8 CAN-L o 8 (CAN-V+)

Wazne piny, na ktére nalezy zwréci¢ uwage, to pin 7 i pin 8 dla CAN-H i CAN-L po stronie VE.Can oraz piny 1i 2 dla Can-H
i CAN-L po stronie WS500.

Dlatego potrzebny jest kabel, w ktérym pin 1 i 2 po jednej stronie sg potaczone z pinem 7 i pinem 8 po drugiej stronie. Pin 7 taczy
sie z pinem 1, a pin 8 z pinem 2.

Ziacze RJ45 z pinami 7 i 8 na jednym koncu taczy sie z portem VE.Can urzgdzenia GX. Drugi koniec kabla z pinami 1 i 2 tgczy
sie z kontrolerem WS500. Obydwie strony muszg zosta¢ zakonczone.

W przypadku kabla wykonanego samodzielnie kolory przewoddw nie majg znaczenia. Wakespeed oferuje réwniez gotowy
skonfigurowany kabel z niebieskim ztgczem RJ45 na jednym koncu, ktéry nalezy podtaczy¢ do portu VE.Can.

Nalezy pamiegtac, ze czarne terminatory dostarczane przez Wakespeed i niebieskie terminatory dostarczane
przez firme Victron nie sg zamienne. Zatem: zat6z terminator Victron po stronie sieci Victron, a terminator
Wakespeed podtgcz do Wakespeed.

{((m victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
Strona 27 Wy e innych firm niz Victron



Cerbo-S GX Instrukcja

5.7.4. Przyktad okablowania

Na ponizszym przyktadzie przedstawiono przeglad zalecanego okablowania w oparciu o instalacje z Lynx Smart BMS,
dystrybutory Lynx i Cerbo GX.

Prawidtowe umiejscowienie bocznika alternatora (nie myli¢ z bocznikiem BMV lub SmartShunt) jest tutaj wazne dla prawidtowego
podtaczenia przewodu czujnikowego pradu.

Kompletne okablowanie pomiedzy WS500 a alternatorem przedstawiono w instrukcji obstugi WS500 i alternatora.

Alternator

-
o

Lynx Smart BMS and Lynx Distributors

Temperature sense

r

Alternator
Shunt

Alternator ATC

(1) . victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktéw
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5.7.5. Interfejs uzytkownika urzadzenia GX dla WS500

Po podtaczeniu WS500 do urzadzenia GX, na liscie urzadzen pojawi sie wpis dotyczacy regulatora.
Menu WS500 zawiera nastepujgce informacje i dane:

* Wyjscie: napiecie, prad i moc zgodnie z danymi z regulatora alternatora
» Temperatura: temperatura alternatora mierzona czujnikiem temperatury WS500

« Stan: stan tadowania WS500
* Wytaczony, gdy sie nie taduje

» tadowanie statoprgdowe, absorpcyjne lub konserwacyjne, gdy WS500 korzysta z wtasnego algorytmu tadowania
» Sterowanie zewnetrzne w przypadku sterowania przez BMS, np. Lynx Smart BMS

» Status sieci:

« Samodzielna, jezeli regulator pracuje samodzielnie
« Urzadzenie gtdwne grupy, gdy dostarcza cele tadowania do innego urzadzenia WS500

« Urzadzenie podporzadkowane, gdy pobiera wskazowki dotyczace tadowania z innego urzadzenia, np. WS500 lub BMS

.

Btad: odzwierciedla stan bfedu, w jakim moze znajdowac sie¢ WS500. Szczegdty wszystkich kodéw btedéw i komunikatow
podano w podreczniku konfiguracji i komunikacji Wakespeed. Patrz réwniez zatacznik dotyczacy btedéw nr 91 i nr 92

Naped terenowy: raport dotyczacy % napedu polowego wysytanego przez WS500 do alternatora na ztaczu terenowym

Predkosc¢: predko$¢ w obr./min, z jakg obraca sie alternator. Jest to zglaszane przez zasilanie stojana, a jesli wskazania sg
nieprawidtowe, mozna je skorygowac, ustawiajac opcje Alt Poles w linii konfiguracyjnej Wakespeed SCT

Predkos¢ silnika: podawana w obr./min. Jest to zgtaszane za pomoca

« obliczenh opartych na predkosci alternatora i stosunku napedu Eng/Alt ustawionym w linii konfiguracyjnej SCT
* NMEA 2000, jesli WS500 odbiera obroty silnika z PGN127488
« J1939, jesli WS500 odbiera obroty silnika z PGN61444

W menu Urzgdzenie istnieje réwniez mozliwo$é nadania niestandardowej nazwy dla WS500. Spowoduje to, ze WS500
zaktualizuje linie konfiguracyjng $SCN regulatora.

WS500-VictronL! ~ 17: < WS500-VictronL! = 17:46 < Device 72 18:09
436W Network status Standalone Connected Yes
Temperature 28°C Error #0 No error Connection VE.Can
State Bulk Field drive 100% Product Wakespeed WS500 Alternator Regulator
Network status Standalone Speed - Name WS500-VictronL! )
Error #0 No error Engine speed - Product ID 0xB080
Field drive 100% Firmware version AREG2.5.0-BETA
4l Pages v = Menu A Pages ~ = Menu i Pages v = Menu

5.7.6. Dane WS500 w portalu VRM

Dane WS500, ktére mozna wyswietli¢ na naszym portalu VRM, to prad, napigcie i temperatura.

Alternator - 24v Lithium Alt [1

Obecnie w VRM dostepne sa 3 widzety

B 24v Alternator

00 - Alternator Temperature (°C)

Reset zoom

{((m victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
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5.7.7. Wykrywanie i usuwanie usterek oraz czesto zadawane pytania

Chcac uzyskac¢ dalsza pomoc w usuwaniu usterek skontaktuj sie bezposrednio z dziatem pomocy technicznej Wakespeed.
Kody btedéw nr 91 i nr 92

Venus OS zglosi wszystkie btedy, ktére moze wygenerowa¢ WS500, zgodnie z definicjg zawarta w przewodniku poswigconym

komunikacji i konfiguracji Wakespeed. W systemach ze zintegrowanym BMS nastepujace btedy majg charakter krytyczny, o ile
zdarzenia sg aktywne i wymagajq szczegolnej uwagi.

* #91: Lost connection with BMS

WS500 utracit taczno$¢ z BMS i przejdzie w skonfigurowany tryb powrotu do ustawien podstawowych. W chwili przywrécenia
tacznosci z BMS system powrdci do realizacji zadan tadowania okreslonych przez BMS.

* #92: ATC disabled through feature IN

System BMS zasygnalizowat zdarzenie odtgczenia tadowania poprzez funkcje przewodowsa i dlatego WS500 powrdcit do stanu
wytgczenia.

Dane dotyczace pradu i mocy nie sa wyswietlane w menu urzadzenia WS500
Nie stanowi to problemu i po prostu odnosi sie do sposobu instalacji systemu i jego przeznaczenia.

+ Nie zainstalowano bocznika alternatoral'l

» Zainstalowano bocznik alternatora, ale nie jest on prawidtowo skonfigurowany. Sprawdz ustawienia ShuntAtBat i Ignore Sensor
za pomoca narzedzi konfiguracyjnych Wakespeed.

"] Bocznik alternatora to bocznik, ktéry mozna zainstalowaé szeregowo z alternatorem, aby zapewnié¢ odczyt pradu wyj$ciowego
i mocy alternatora. Okablowanie czujnikowe taczy sie bezposrednio z WS500. Jest to opcjonalna funkcja stuzaca wytgcznie do
celéow wyswietlania. Jesli bocznik nie jest zainstalowany, urzadzenie GX pokaze inne dane alternatora, np. % pola i napiecie
wyjsciowe itp., ale nie prad i moc wyjsciowaq alternatora.

Czesto zadawane pytania
P1: Czy prad wyjsciowy alternatora (jesli jest faktycznie mierzony) jest wykorzystywany do celédw innych niz tylko wyswietlanie?

0O1: Na razie stuzy wytacznie do wys$wietlania danych. By¢é moze kiedy$ w przysztosci pojawi sie integracja DVCC, w ktorej
urzadzenie GX bedzie sterowac iloscig pradu, ktéry ma generowaé WS500, a nastepnie urzadzenie GX bedzie rozdziela¢ zadany
prad tadowania pomiedzy WS500 i, na przyktad, MPPT.

P2: Do czego stuzy prad wyjsciowy akumulatora i czy mozna go odczyta¢ poprzez magistrale Canbus przez Lynx Smart BMS,
inne monitory akumulatora, a nawet urzadzenie GX?

02: Tak, prad mozna odczyta¢ poprzez magistrale canbus i Lynx Smart BMS.

W tym przypadku bocznik WS500 mozna skonfigurowaé dla alternatora i w ten sposéb raportowac ilo$¢ pradu wytwarzanego
przez alternator. Prad Lynx Smart BMS jest wykorzystywany przez WS500, aby mieé pewnos$¢, ze do akumulatora nie trafi wiecej
niz potrzeba. Jesli wiec akumulator wymaga 100 A, a WS500 zgtasza 200 A na alternatorze, 100 A zostanie wykorzystane do
obstugi odbiornikéw energii. Dzieki temu obliczenia obcigzenia DC sg znacznie dokfadniejsze.

P3: Jesli system zawiera Lynx Smart BMS, czy sg jakie$ zalecenia dotyczace okablowania?

03: Tak. StworzyliSmy obszerne przyktady systemdw, ktére pokazujg kompletne okablowanie i ktére uzupetniono o wazne
dodatkowe informacje. Na przyktad system katamaranowy z dwoma WS500 lub system wyposazony w dodatkowy alternator
sterowany przez jeden WS500. Przyktady te mozna wykorzysta¢ jako podstawe dla wiasnego systemu.

Te przyktady systeméw mozna pobra¢ ze strony produktu Lynx Smart BMS.
P4: Jesli system nie zawiera Lynx Smart BMS, jakie jest zalecane okablowanie?

04: Wakespeed udostepnia skrocong instrukcje obstugi, pokazujgca sposéb konfiguracji regulatora za pomoca przetacznikéw
DIP oraz przeglad wszystkich potaczen przewodéw w wigzce przewoddw dostarczonej wraz z urzadzeniem.

Instrukcja obstugi WS500 zawiera dodatkowe schematy okablowania, ktére szczegotowo pokazujg uktad przewoddw w wigzce.

Nalezy pamigtac¢, ze bocznik powinien by¢ podtaczony do akumulatora, a WS500 skonfigurowany z bocznikiem na akumulatorze.
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5.8. Bezprzewodowe czujniki temperatury Ruuvi Bluetooth

Czujnik Ruuvi rejestruje temperature, wilgotno$¢ i cinienie atmosferyczne przesytane bezprzewodowo do urzadzenia GX przez
Bluetooth.

Do potaczenia czujnikéw Ruuvi z urzadzeniem GX poprzez Bluetooth, urzgdzenie GX potrzebuje funkcjonalnosci Bluetooth.
Niektore urzadzenia GX maja juz wbudowany modut Bluetooth, wszystkie inne mozna tatwo zainstalowa¢ za pomoca
standardowego adaptera USB Bluetooth (zobacz przeglad asortymentu produktéw Victron GX dla produktéw GX z wbudowanym
modutem Bluetooth).

Jednakze dodatkowy adapter USB Bluetooth, rowniez dla urzadzen GX z wbudowanym modutem Bluetooth, umozliwia
przemieszczanie radia Bluetooth w ograniczonym zakresie (poprzez przediuzacz kabla USB) w poblize innych obstugiwanych
urzadzen Bluetooth, ktdre w innym przypadku mogtyby nie by¢ osiggalne.

Zewnetrzne adaptery USB Bluetooth, ktére zostaty przetestowane i dziatajg wiasciwie:

Adapter USB-Bluetooth

- - . . Adapter Ideapro USB
Insignia (NS-PCY5BMA2) Logilink BT0037 TP-Link UB400(UN) Kinivo BTD-400 Bluetooth 4.0

Ewent EW1085R4 Laird BT820 Laird BT851 - -

Lista dodatkowych adapterow, ktére rowniez sg testowane, a takze adapteréw, ktére zostaty przetestowane i o ktérych wiadomo,
ze nie dziataja, jest dostepna w tym watku spotecznosci.

Procedura instalacji

Sprawdz, czy funkcja Bluetooth jest wigczona w menu Bluetooth (domysinie wigczona).

Przejdz do menu Ustawienia — 1/0 — Czujniki Bluetooth, a nastepnie kliknij Wiacz, aby wigczy¢ czujniki temperatury Bluetooth.

Czujniki Ruuvi sg dostarczane ze zdejmowanym plastikowym uchwytem. Dzieki temu nie roztaduje sie podczas skladowania.
Wyciagnij plastikowa klapke, a urzadzenie zacznie przesytac informacje o temperaturze.

Czujnik powinien pojawi¢ sie w menu ,Ruuvi ####” — z 4-cyfrowym identyfikatorem urzadzenia, wigcz konkretny czujnik Ruuvi.

< Bluetooth sensors 2 08:40

Enable @

Continuous scanning

Bluetooth adapters >
Ruuvi 2BE2 [ @)
Ruuvi 56F7 ‘)

Podmenu adapteréw Bluetooth wyswietla liste dostepnych adapteréw Bluetooth. Opcja menu Ciagte skanowanie stale skanuje
w poszukiwaniu nowych czujnikéw Bluetooth. Nalezy pamigtac, ze ta opcja wptywa na wydajnos¢ WiFi urzadzenia GX. Wiacz te
opcje tylko wtedy, gdy chcesz wyszukaé nowe czujniki Bluetooth. W przeciwnym razie pozostaw te opcje wytaczona.
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Bluetooth adapters

hcil

= Menu

Al Pages

00:E0:42:AC:04:03

Enable

Continuous scanning

< Bluetooth sensors

!

Continuous scannin
Bluetooth adapters
Ruuvi 2BE2
Ruuvi 56F7

4l Pages

g may interfere with Wi-Fi operation

= Menu

Jesli masz kilka czujnikdw, mozesz fizycznie zapisac¢ ten identyfikator urzadzenia na samej obudowie czujnika, co utatwi

orientacje w sytuacii.

Czujnik powinien byé teraz widoczny w menu gtéwnym - domysinie jest oznaczony jako ,Ogoélny czujnik temperatury (##)”

< T Ruuvi Fridge = 11:21
Temperature Mg
Humidity 56%
Pressure 1017.3hPa
Sensor battery 2.93V (Ok)

Device >
&l Pages ~ = Menu

W menu czujnika temperatury mozna dostosowac typ, a takze ustawi¢ niestandardowa nazwe.

Zywotnosé i stan baterii w czujnikach Ruuvi:

W czujnikach Ruuvi zastosowano wymienna litowg baterig pastylkowg CR2477 3V, ktérej zywotnos¢ szacuje sie na ponad 12

miesiecy, w zaleznosci od temperatury otoczenia.

* Informacje o baterii:

« Informacje o napigciu i stanie wewnetrznej baterii widoczne sg w menu czujnika.

« Wskazniki stanu baterii:

» Stan OK: Napiecie akumulatora = 2,50 V

« Niski stan natadowania baterii czujnika: Napiecie baterii < 2,50 V

Ostrzezenie o niskim stanie natadowania baterii:

Na konsoli zdalnej pojawi sie ostrzezenie o niskim poziomie natadowania baterii. Jesli urzadzenie GX zgtosi te informacje do

VRM, tam réwniez pojawi sie ostrzezenie.
Prog ostrzegawczy jest zalezny od temperatury:

» Ponizej 20 °C: Warto$¢ progowa wynosi 2,0 V

* Miedzy -20 °C a 0 °C: Wartos$¢ progowa wynosi 2,3 V

* Powyzej 20 °C: Wartos¢ progowa wynosi 2,5 V

< Bedroom 2= 09:36
Status
Temperature 22°C
Humidity 50%
Pressure 1018.4hPa
Sensor battery 2.40v
Setup >
Al Pages v = Menu

Istnieje mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania sprzetowego Ruuvi za pomocg osobnej aplikacji telefonicznej Ruuvi, cho¢ nie jest

to konieczne, chyba ze wystepujg problemy.
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5.9. Podlaczanie czujnikéw natezenia promieniowania stonecznego, temperatury
i predkosci wiatru IMT

Firma Ingenieurbiiro Mencke & Tegtmeyer GmbH (IMT) oferuje szerokg game cyfrowych modeli krzemowych czujnikéw
natezenia promieniowania z serii Si-RS485, ktore sg kompatybilne z urzadzeniem Victron GX..

Kompatybilnosé¢

Obstugiwane sa réwniez opcjonalne/dodatkowe czujniki temperatury modutu zewnetrznego, temperatury otoczenia i predkosci
wiatru.

Opcjonalne/dodatkowe czujniki zewnetrzne mozna podtaczyé do czujnika natezenia promieniowania stonecznego za pomocg
fabrycznie zainstalowanych wtyczek lub podtaczy¢ kablowo do czujnika natgzenia promieniowania stonecznego (tylko modut
zewnetrzny i temperatura otoczenia). Gdy czujniki zewnetrzne sg podiaczone za posrednictwem odpowiedniego czujnika
natezenia promieniowania stonecznego, wszystkie dane pomiarowe sa przesytane do urzadzenia Victron GX za pomoca jednego
kabla interfejsu.

Kazdy model czujnika natezenia promieniowania stonecznego z serii Si-RS485 ma inne mozliwosci w odniesieniu do czujnikéw
zewnetrznych (lub jest dostarczany z czujnikiem zewnetrznym okablowanym), dlatego przed pierwszym zakupem dokfadnie
rozwaz wszelkie przyszie potrzeby/wymagania.

Mozliwe jest réwniez podtaczenie niezaleznego czujnika temperatury modutu IMT Tm-RS485-MB (widocznego jako ,temperatura
ogniwa”) lub czujnika temperatury otoczenia IMT Ta-ext-RS485-MB (widocznego jako ,temperatura zewngtrzna”) bezposrednio
do urzadzenia Victron GX, bez czujnika natezenia promieniowania stonecznego lub w jego uzupetnieniu.

Obstuga

» Czujniki natezenia promieniowania stonecznego serii IMT Si-RS485 dziatajg w oparciu o interfejs elektryczny RS485 i protokét
komunikacyjny Modbus RTU.

» Urzadzenie Victron GX musi dziata¢ z oprogramowaniem w wersji 2.40 lub nowsze;.

» Obstugiwane sa czujniki IMT z wersjg oprogramowania sprzetowego wczesniejsza niz v1.53 — wiecej informacji na ten temat
mozna uzyskac kontaktujac sie z IMT.

Fizyczne potaczenie z urzadzeniem Victron GX odbywa sie za posrednictwem portu USB i wymaga kabla interfejsu Victron
RS485 na USB.

» Wymagane jest réowniez odpowiednie zewnetrzne zrédto zasilania pradem statym (12 do 28 VDC) — czujnik NIE jest zasilany
przez USB.

* Najnowsze modele IMT sg wyposazone w drugi czujnik temperatury, ktory réwniez jest obstugiwany.

Potaczenia kablowe

Schemat w ponizszej instrukcji instalacji przedstawia konfiguracje okablowania w typowej instalaciji.

IMT Si-RS485TC Series Solar Irradiance Sensor - Victron Installation Guide

RS485 to USB Interface
Victron ASS030572018 / ASS030572050
*See note 43

geedddeeg

DC-DC Converter
Victron Orion
24/12,24/24, 48/24 or 48/12

¢ess | )

&
L =L

[ |

L\uuuuuuuuuuunuuuuuuuuur

Battery Bank

Potaczenia kablowe
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Czujnik Si Interfejs Victron RS485 na USB Sygnat

Brazowy Pomaranczowy RS485 Data A +

Pomaranczowy Zota RS485 Data B -

Czerwony - Plus zasilania - 12 do 28 VDC

Czarny Minus zasilania/Masa - 0 VDC

Czarny (gruby) - Masa / Ekran kabla / PE

- Czerwony Plus zasilania - 5 VDC (nie uzywany)

- Czarny Minus zasilania/Masa - 0 VDC (nie uzywany)
Brazowy Terminator 1 - 120R (nie uzywany)
Zielony Terminator 2 - 120R (nie uzywany)

Uwagi na temat instalacji

Maksymalne napiecie zasilania pragdem statym dozwolone dla zakresu czujnika natezenia promieniowania stonecznego serii IMT
Si-RS485 wynosi 28,0 V pradu statego — odpowiednio dla zestawdw/systemow akumulatoréw 24 V i 48 V nalezy zastosowac
odpowiednig przetwornice Victron DC-DC (24/12, 24/24, 48/12 lub 48/24) lub zasilacz AC-DC.

W przypadku zestawéw/systemoéw akumulatoréow 12 V czujnik natezenia promieniowania stonecznego serii IMT Si-RS485 moze
by¢ zasilany bezposrednio z zestawu akumulatoréw i bedzie kontynuowat prace do minimalnego napigcia 10,5 V (mierzonego na
czujniku, nalezy uwzgledni¢ spadek napiecia na kablu).

Szczegotowe uwagi i dane techniczne okablowania/montazu podano w ,Skroconym przewodniku” czujnika natezenia
promieniowania stonecznego serii IMT Si-RS485 oraz w ,Arkuszu danych” kabla interfejsu Victron RS485 na USB.

Celem zapewnienia spojnosci sygnatu i niezawodnego dziatania, nalezy zwréci¢ szczegding uwage na to, by:

» Okablowanie przedtuzajgce jest zgodne ze specyfikacjg minimalnego przekroju poprzecznego w odpowiedniej tabeli -
w zaleznos$ci od napiecia zasilania DC i diugosci kabla

» Okablowanie przediuzajace posiada odpowiednie ekranowanie oraz skretke dwuzytowa

Oryginalny kabel podtgczony do interfejsu Victron RS485-USB jest skracany do maksymalnej dtugosci 20 cm w instalacjach,
w ktdrych catkowita dtugosc¢ kabla przekracza 10 m lub wystepujg problemy z zaktéceniami specyficznymi dla instalacji/miejsca
- w takim przypadku nalezy zastosowa¢ odpowiednie/wysokiej jakosci okablowanie na catej dtugosci kabla, a nie tylko na
dtugosci przedtuzenia

» Okablowanie jest instalowane oddzielnie/z dala od gtéwnego okablowania pradu statego lub przemiennego

Cate okablowanie jest odpowiednio zakoriczone (w tym nieuzywane przewody) i odpowiednio zabezpieczone przez dziataniem
czynnikéw atmosferycznych/wnikaniem wody

» Obudowa czujnika nie jest otwierana ani modyfikowana podczas instalacji, poniewaz moze to spowodowac¢ naruszenie
integralnosci uszczelnienia (i utrate gwaranciji)

Czujnik natezenia promieniowania stonecznego serii IMT Si-RS485TC zawiera wewnetrzng izolacje galwaniczng (do 1000
V) pomiedzy zasilaniem a obwodami Modbus RS485, w zwigzku z czym nieizolowany interfejs Victron RS485 na USB jest
odpowiedni dla wiekszosci instalacji.

Jesli jednak preferowany jest izolowany interfejs RS485 na USB, jedynym zgodnym urzadzeniem jest USB485-STIXL firmy
Hjelmslund Electronics (zaden inny typ nie bedzie rozpoznawany przez urzadzenie GX).
Wiele czujnikéw

Mozliwe jest podiaczenie wielu czujnikéw natezenia promieniowania stonecznego serii IMT Si-RS485 do wspdlnego urzadzenia
Victron GX, jednak dla kazdego urzadzenia wymagany jest dedykowany interfejs Victron RS485 na USB.

Do jednego interfejsu nie mozna podigczy¢ kilku urzadzen (poniewaz powigzane oprogramowanie Venus OS tego nie obstuguje).

Konfiguracja

Zwykle nie jest wymagana zadna specjalna/dodatkowa konfiguracja — domysina konfiguracja ,w stanie dostawy” jest zgodna
z komunikacjg z urzadzeniem Victron GX.

Jednakze w przypadku, gdy czujnik natezenia promieniowania stonecznego serii IMT Si-RS485 byt juz wcze$niej uzywany
w innym systemie i/lub ustawienia zostaty z jakiegokolwiek powodu zmienione, przed dalszym uzyciem konieczne jest
przywrécenie konfiguracji domysine;.

Chcac zmienic¢ konfiguracje pobierz narzedzie programowe IMT ,Si-Modbus-Configuration”. Postepuj zgodnie z instrukcjami
zawartymi w ,Dokumentacji konfiguratora Si Modbus” IMT, i sprawdz/zaktualizuj nastepujace ustawienia:

{({m victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
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* Adres MODBUS: 1

» Szybkos¢ transmisji danych w bodach: 9600

* Format danych: 8N1 (10 Bit)

Chcac uzyskaé dalszg pomoc w zwigzku z konfiguracjg czujnikéw natezenia napromienienia serii IMT Si-RS485 prosimy
o bezposredni kontakt z IMT Solar.

Interfejs uzytkownika - urzadzenie GX

Po podtaczeniu do urzadzenia Victron GX i wiaczeniu zasilania czujnik natezenia promieniowania IMT Si-RS485 Series zostanie
automatycznie wykryty w ciggu kilku minut i pojawi sie w menu ,Lista urzadzen”.

Device List 11:59

BMV-712 Smart 94% 27.01V 6.3A >

IMT Si-R5485 Series Solar Irradiance Sensor

I

SmartSolar Charger MPPT 250/100 rev2 296W >
MultiPlus 24/3000/70-16 Inverting >
MNotifications >
Settings >

W menu ,czujnik natezenia promieniowania stonecznego serii IMT Si-RS485” wszystkie dostepne parametry beda automatycznie
wyswietlane (w zaleznosci od podtaczonych czujnikdw) i aktualizowane w czasie rzeczywistym.

£ IMT Si-RS5485 Series Solar Irradiance Sensor 12:06
Irradiance
Cell temperature 40.5°C
External temperature 24.5°C
Wind speed 2.9m/s
Settings >

W podmenu ,Ustawienia” mozna recznie wigczaé i wytgczac opcjonalne/dodatkowe czujniki zewnetrzne podigczone do czujnika
natezenia napromienienia serii IMT Si-RS485.

< Settings 12:00 < Wind speed sensor 12:00
Wind speed sensor Enabled (o]
External temperature sensor Enabled | Disabled O

Auto-detect O
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5.9.1. Wizualizacja danych - VRM

Chcac przejrze¢ zarejestrowane dane historyczne w portalu VRM rozwin liste widzetéw ,Czujnik meteorologiczny” i wybierz
widzet ,,Czujnik meteorologiczny”.

Select the info you would like to see:

. Gateway 9 widgets [©)]

i VE.Bus System 12 widgets (O]
. Battery Monitor [256 8 widgets @®
- Solar Charger [258] 7 widgets (O]

Meteorological Sensor [1] 1 widget

+/ Meteorological sensor

Dane ze wszystkich dostepnych typow czujnikéw zostang automatycznie wyswietlone na wykresie. Poszczegodlne czujniki/
parametry mozna rowniez wytgczyc/wiaczy¢, klikajac nazwe/legende czujnika.

B Metecrological sensor [1]
~= Solar Irradiance (W/mA2) ~= External temperature (C)

Sensor cell temperature Wind speed External temperature

5.10. Obstuga kontrolera agregatu pradotwérczego serii ComAp InteliLite 4

5.10.1. Wstep

Generator AC Loads

Critical Loads
13640W 13640W
L1: 4600W L1: 4600W
L2: 4640W L2: 4640W
L3: 4400W L3: 4400W

80..

590w
49.2V 12.0A

Integrujac sterownik agregatu pradotwérczego serii ComAp InteliLite 4 z urzadzeniem GX mozliwy jest odczyt danych pradu
przemiennego, cisnienia oleju, temperatury ptynu chtodzacego, poziomu zbiornika oraz innych. Ponadto obstuguje cyfrowg
sygnalizacje start/stop z urzadzenia GX.

Na ponizszych ilustracjach przedstawiono sposéb wyswietlania danych na urzadzeniu GX:

{((m victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
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Device List 09:37 < Comap genset controller 09:38 < Engine 09:44
Comap genset controller m 14.00kW P2 Mode Speed
Notifications > Status Running Load 61%
Settings > Error Code #0 No error Coolant temperature 73°C
AC Phase L1 232V 22A 5.00kW Operating time 14d 14h
AC Phase L2 233V 23A 5.00kW Starter battery voltage 13.4v
AC Phase L3 232v 19A 4.00kW

Jak to dziata?

Urzadzenie GX odczytuje i wysyta dane z panelu InteliLite 4 poprzez Modbus, wykorzystujac jako interfejs komunikacyjny modut
ComAp CM3-Ethernet (wymagany). Uzywane jest domys$ine mapowanie Modbus sterownika InteliLite 4.

Wykorzystujac ciag identyfikacyjny znajdujacy sie w rejestrze Modbus 1307, urzadzenie GX automatycznie wykrywa obecnosé
kontrolera ComAp Intelilite 4. Wykryje wszystkie moduty o nazwie zaczynajacej sie od InteliLite4-. Ten cigg identyfikacyjny jest
takze pokazywany w tytule okna InteliConfig.

& I |

W zatgczniku znajdziesz przeglad wszystkich uzywanych rejestréw Modbus i ich mapowan: Rejestry przechowujace Modbus dla
kontrolera ComAp InteliLite 4 [164].

Obstugiwane sterowniki agregatéow pradotwérczych ComAp

Obstugiwane sg ponizsze kontrolery agregatu pradotworczego serii ComAp InteliLite 4:

* InteliLite 4 AMF 25, 20,918
* InteliLite 4 MRS 16

Czy bedzie dziata¢ z innymi kontrolerami ComAp?

By¢ moze, lecz tego nie przetestowano. Minimalnym wymaganiem jest to, by rejestry Modbus sterownika ComAp doktadnie
odpowiadalty rejestrom, jak opisano w przegladzie wszystkich uzywanych rejestrow Modbus i ich mapowan; patrz Rejestry
przechowujgce Modbus dla kontrolera ComAp InteliLite 4 [164] w zatgczniku, gdzie przedstawiono domysine rejestry ComAp
InteliLite 4.

Obstugiwany modut ComAp CM-Ethernet

» Modut CM3-Ethernet (kod zaméwienia ComAp: CM3ETHERXBX)

Moze takze wspodtpracowac ze standardowym modutem CM-Ethernet (kod zaméwienia ComAp: CM2ETHERXBX), ale tego nie
sprawdzono.

5.10.2. Instalacja i konfiguracja

Instalacja i konfiguracja odbywa sie w zaledwie kilku krokach. Wystarczy wigczy¢ serwer Modbus w module CM3-Ethernet.
Mozna tego dokona¢ z poziomu panelu sterujacego lub korzystajac z oprogramowania do sterownika InteliConfig, ktére mozna
pobra¢ ze strony ComAp.

Dalsza konfiguracja modutu ComAp CM3-Ethernet nie jest konieczna.

Nie zmieniaj listy rejestrow Modbus w sterowniku InteliLite 4. Aby urzgdzenie GX mogto odczyta¢ dane, konfiguracja rejestru
ComAp Modbus musi pozostaé zgodna z ustawieniami domysinymi. Doktadna wymagana konfiguracja w ComAp znajduje sig
w zatgczniku Rejestry przechowujgce Modbus dla kontrolera ComAp InteliLite 4 [164]

Konfiguracja ComAp CM3-Ethernet
Ponizsza procedura opisuje kroki przy uzyciu InteliConfig:

1. Otwoérz aplikacje InteliConfig.
2. Wybierz zakladke Warto$¢ zadana.
3. W kolejnym menu wybierz modut CM-Ethernet.

4. Wiacz serwer Modbus.
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Connection:

Appicaion: Standard AMF25

Konfiguracja urzadzenia GX

Setpoints

History Values

PLC Monitor

Gdy urzadzenie GX i modut CM-Ethernet zostang podtaczone do tej samej sieci, zostanie ono automatycznie wyswietlone na

liscie urzadzen.

Jesli nie, sprawdz ustawienia Modbus na urzadzeniu GX, Ustawienia — Urzadzenia Modbus TCP, sprawdz, czy wigczone
jest automatyczne skanowanie (ustawienie domysine) lub je wyszukaj; powinno zosta¢ automatycznie wykryte, a jego nazwa
wyswietlony w podmenu Wykryte urzadzenia. Celem zapewnienia niezawodnosci dziatania, automatyczne skanowanie musi
pozosta¢ wiaczone. Sie¢ jest skanowana co dziesie¢ minut. Jesli adres IP ulegnie zmianie, urzadzenie zostanie ponownie

znalezione.

< Modbus TCP/UDP devices <

Automatic scanning

Device 1

Modbus TCP/UDP devices

192.168.8.56

Scan for devices Press to scan
Saved devices >

Discovered devices >

Add

Remove

victron energy
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5.11. Obstuga sterownika generatora DSE- Deep Sea

5.11.1. Wstep

Generator

13640W 13640W
L1: 4600W L1: 4600W

~oL2: 4640W L2: 4640W
13: 4400w L3: 4400W

80-

590w
49.2V 12.0A

Integrujac sterownik agregatu pradotwérczego Deep Sea Electronics (DSE) z urzadzeniem GX mozliwy jest odczyt danych pradu
przemiennego, cisnienia oleju, temperatury ptynu chtodzacego, poziomu zbiornika, liczby uruchomien silnika i dokonanie innych
odczytéw stanu. Ponadto obstuguje cyfrowg sygnalizacje start/stop z urzadzenia GX.

Na ponizszych ilustracjach przedstawiono sposob wyswietlania danych na urzadzeniu GX:

Device List 09:37 < DSE genset controller 09:38 < Engine 09:44
DSE genset controller m > Mode Speed
Notifications > Status Running Load 61%
Settings > Error Code #0 No error Coolant temperature 73°C
AC Phase L1 232v 22A 5.00kW Operating time 14d 14h
AC Phase L2 233V 23A 5.00kW Starter battery voltage 13.4v

AC Phase L3 232v 19A 4.00kW

Jak to dziata?

Urzadzenie GX odczytuje i wysyta dane ze sterownika DSE poprzez specyfikacje Modbus ,GenComm” firmy Deep Sea
Electronics, wykorzystujac potaczenie Ethernet samego sterownika DSE lub, w przypadku sterownikéw bez interfejsu Ethernet,
za posrednictwem urzadzenia komunikacyjnego USB-Ethernet (np. DSE855).

Wykorzystujac wartosci identyfikacyjne znajdujace sie w rejestrach Modbus 768 i 769 (GenComm strona 3, offsety rejestrow 0
i 1), urzadzenie GX automatycznie wykrywa obecnos¢ sterownika DSE.

W zatgczniku znajdziesz przeglad wszystkich uzywanych rejestréw Modbus i ich mapowan: Rejestry przechowujgce Modbus dla
obstugiwanych sterownikéw agregatéw pradotworczych DSE [166].

Obstugiwane sterowniki agregatow pradotworczych DSE i urzadzenia komunikacyjne DSE USB na Ethernet

Obstugiwane sg nastepujace sterowniki agregatéw pradotwérczych DSE:

Sterowniki agregatéow Urzadzenie komunikacyjne DSE USB na Ethernet
pradotwérczych DSE

DSE4620

DSE4510 MKII

DSE6110 MKII

DSE7310 MKII DSE855

DSE7410 MKII Lub uzyj portu Ethernet, jesli posiada go jeden z obstugiwanych kontroleréw DSE.
DSE7420 MKII

DSE8610 MKII

DSE8660 MKII

Czy bedzie dziatla¢ z innymi kontrolerami agregatow pradotwoérczych DSE?

Niestety nie bedzie dziata¢ z modelami innymi, niz wymienione. Kazdy model ma inne wartosci rejestru identyfikacyjnego, ktore
nalezy dodac recznie. Obecnie dziata projekt spotecznosci Victron, w ktérym mozesz zapyta¢, czy mozna dodaé kontroler DSE.

(1) . victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
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5.11.2. Instalacja i konfiguracja

Serwer Modbus dla urzadzenia komunikacyjnego DSE855 USB na Ethernet jest domysinie wigczony. Port Modbus TCP ma
domysinie numer 502; nie zmieniaj go. W przypadku innych urzadzen, w razie watpliwosci nalezy zapoznac sie z instrukcjg DSE.
Nalezy pamigta¢, ze mapowanie rejestrow urzadzenia GX jest statyczne; nie mozna go skonfigurowaé.

Dalsza konfiguracja urzadzenie DSE855 USB na Ethernet nie jest konieczna.

Nie zmieniaj listy rejestrow Modbus w sterowniku DSE. Aby urzadzenie GX mogto odczyta¢ dane, konfiguracja rejestru DSE
Modbus musi pozosta¢ zgodna z ustawieniami domysinymi. Doktadna wymagana konfiguracja w DSE znajduje sie w zatgczniku
Rejestry przechowujace Modbus dla obstugiwanych sterownikéw agregatéw pradotwoérczych DSE [166]

Konfiguracja urzadzenia GX

Gdy urzadzenie GX i sterownik DSE zostang podtaczone do tej samej sieci, zostanie ono automatycznie wyswietlone na liscie
urzadzen.

Jesli nie, sprawdz ustawienia Modbus na urzgdzeniu GX, Ustawienia — Urzadzenia Modbus TCP, sprawdz, czy wigczone
jest automatyczne skanowanie (ustawienie domysine) lub je wyszukaj; powinno zosta¢ automatycznie wykryte, a jego nazwa
wyswietlony w podmenu Wykryte urzadzenia. Celem zapewnienia niezawodnosci dziatania, automatyczne skanowanie musi
pozostac wigczone. Sie¢ jest skanowana co dziesie¢ minut. Jesli adres IP ulegnie zmianie, urzadzenie zostanie ponownie
znalezione.

£ Modbus TCP/UDP devices Modbus TCP/UDP devices
Automatic scanning Device 1 192.168.8.56
Scan for devices Press to scan

Saved devices >

Discovered devices >
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5.12. Odczyt ogdéinych danych alternatora z kompatybilnych czujnikéw DC
NMEA 2000

Venus OS obstuguje czujniki prgdu statego NMEA 2000, ktérych mozna uzywa¢ do odczytu napiecia, pradu i temperatury
alternatora ze zwyktego alternatora. Nalezy pamigta¢, ze dane sq tylko do odczytu. Nie sg one wykorzystywane do dalszych
obliczen ani funkcji.

Czujniki NMEA 2000 DC innych firm musza spetnia¢ nastepujace wymagania:

» Klasa urzadzenia NMEA 2000 musi mie¢ warto$¢ 35, Generowanie energii elektryczne;j.

» Klasa urzadzenia NMEA 2000 musi mie¢ warto$¢ 141, Generator DC.

» Typ pradu statego musi by¢ ustawiony na alternator w PGN 127506 Szczegoty DC.

» Napiegcie, prad i temperatura musza by¢ przekazywane w PGN 127508 Stan akumulatora.

Oczekuje sie, ze wigkszos¢ czujnikéw DC NMEA 2000 bedzie dziata¢ witasciwie.
Przetestowano kompatybilnos$¢ z:

» Czujniki pradu statego firmy Across Ocean Systems

Celem podtaczenia sieci NMEA 2000 do portu VE.Can w urzadzeniu GX (ktére majg inny rodzaj ztacza), mozna skorzystac
z dwéch sposobow:

1. Kabel VE.Can na NMEA 2000: Poprzez witozenie lub pominiecie bezpiecznika pozwala albo zasila¢ sie¢ NMEA 2000 za
pomoca sprzetu Victron, albo nie. Prosimy zwrdci¢ uwage na ponizsze ostrzezenie.

2. Adapter 3802 VE.Can firmy OSUKL. Jego zaleta jest to, ze dobrze nadaje sie do podtaczenia do sieci VE.Can pojedynczego
urzagdzenia NMEA 2000, np. nadajnika zbiornika. Moze takze zasila¢ sie¢ NMEA 2000 o nizszym napieciu bezposrednio
z systemu Victron 48 V.

Ostrzezenie i rozwigzanie dla systemow 24 Vi 48 V

Chociaz wszystkie podzespoty firmy Victron akceptujg napiecie wejsciowe do 70 V na ztgczach magistrali CAN, niektére
urzadzenia NMEA 2000 tego nie robig. Wymagajg potaczenia NMEA 2000 z napieciem 12V, a czasami pracujg przy napigciu
do 30 lub 36 V. Nalezy koniecznie sprawdzi¢ arkusze danych wszystkich uzywanych urzadzern NMEA 2000. W sytuacji, gdy
system zawiera interfejs NMEA 2000 wymagajacy napigcia sieciowego nizszego od napiecia akumulatora, nalezy zapoznaé¢

sie z powyzszym adapterem 3802 VE.Can firmy OSUKL lub uzy¢ kabla VE.Can na NMEA 2000 bez bezpiecznika i zapewnic
odpowiednie zasilanie sieci NMEA 2000 przy uzyciu, na przyktad, kabla zasilacza NMEA 2000 — ktory nie jest dostarczany przez
firme Victron. Port VE.Can w urzadzeniu GX nie wymaga zewnetrznego zasilania.

(M), victron energy Podtaczanie obstugiwanych produktow
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6. Lacznos¢ z internetem

Potaczenie Cerbo-S GX z internetem zapewnia mozliwo$¢ skorzystania ze wszystkich zalet portalu VRM. Cerbo-S GX wysyta
dane ze wszystkich podtgczonych produktéw do portalu VRM, skad mozna monitorowa¢ zuzycie energii, przeglada¢ aktualny
stan podigczonych produktéw, konfigurowa¢ alarmy e-mailowe i pobiera¢ dane w formatach CSV i Excel.

Chcac monitorowac te dane na smartfonie lub tablecie, pobierz aplikacje VRM na iOS lub Androida.

Oproécz zdalnego monitorowania, aktywne potaczenie internetowe pozwala Cerbo-S GX regularne sprawdza¢ dostepno$¢ nowych
wersji oprogramowania sprzgtowego, ktére (w zaleznosci od ustawien) bedg automatycznie pobierane i instalowane.

Istnieje kilka sposobéw potaczenia Cerbo-S GX z internetem:

* Poprowadz kabel sieciowy pomigdzy routerem a portem Ethernet LAN Cerbo-S GX
» Za posrednictwem sieci komodrkowej korzystajac z GX LTE 4G - modemu komorkowego USB lub z routera 3G lub 4G
» Tethering przez USB przez telefon komérkowy

W tym filmie wyjasniono sposoby potaczenia przez LAN, WiFi i GX GSM (dotyczy réowniez GX LTE 4G):

Connecting a Victron GX Device online and setting up a GX GSM

6.1. Port Ethernet-LAN

Po potaczeniu kablem Ethernet routera i Cerbo-S GX, na stronie Ustawienia — Ethernet Twojego Cerbo-S GX pojawi sie
potwierdzenie potaczenia.

Q Dokonujac potaczenie kablem Ethernet nalezy zachowaé¢ szczeg6lng ostroznos¢, aby nie pomyli¢
portu Ethernet urzadzenia GX z portami VE.Bus lub VE.Can/BMS-Can!

< Ethernet = A 23:39
State
MAC address 90:59:AF:6A:16:EB
IP configuration Automatic )
IP address 192.168.003.167
Netmask 255.255.255.000
Gateway 192.168.003.001
4l Pages v = Menu
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6.2. WiFi

Cerbo-S GX zawiera wbudowany ukfad tacznosci WiFi. Korzystajac z WiFi, mozna faczy¢ sie z sieciami zabezpieczonymi WEP,
WPA i WPAZ2. Istnieje réwniez mozliwos¢ podtaczenia obstugiwanego zewngtrznego klucza USB WiFi (np. w celu zwigkszenia
zasiegu sieci bezprzewodowej poza obreb szafki).

Istnieje kilka obstugiwanych kluczy USB WiFi. Dwa z nich sg réwniez dostepne w ofercie firmy Victron Energy:

* Nr katalogowy BPP900100200 - Prosty modut CCGX WiFi (Nano USB), maty, niedrogi.

* Nr katalogowy BPP900200300 - Asus USB-N14, nieco wyzszy koszt i takze lepszy odbior w poréwnaniu z Nano USB.
Obstugiwane od wersji oprogramowania 2.23.

» Nr katalogowy BPP900200400 - modut WiFi dalekiego zasiegu (Netgear AC1200) - wyzszy koszt i jednoczesnie lepszy odbior

w poréwnaniu Nano USB. Bezprzewodowe AC, bezprzewodowe G i bezprzewodowe N; 2,4 GHz i 5 GHz.

Moduty WiFi, ktére nie sg juz dostepne, ale nadal sg obstugiwane:

* Nr katalogowy BPP900200100 - Startech USB300WN2X2D

* Nr katalogowy BPP900100100 - Zyxel NWD2105

* Nr katalogowy BPP900200200 - Gembird WNP-UA-002, nieco wyzsza cena, lecz réwniez lepszy odbior.
* Nr katalogowy BPP900200400 - Netgear A6210-100PES.

Chociaz inne klucze sprzetowe WiFi mogq dziata¢, nie zostaty przetestowane i nie zapewniamy dla nich wsparcia.

W menu WiFi widoczne sa dostepne sieci. Po wybraniu sieci, celem potaczenia sie z siecig mozna wpisa¢ hasto (jesli hasto nie
jest jeszcze zapisane). Konfiguracja poprzez WPS (WiFi Protected Setup) nie jest obstugiwana.

W przypadku znalezienia przez Cerbo-S GX kilku sieci WiFi, do ktérych hasto jest znane, automatycznie wybierana jest sie¢
o najsilniejszym sygnale. Gdy sygnat podtaczonej sieci stanie sie zbyt staby, nastapi automatyczne przetaczenie do sieci
o silniejszym sygnale - jesli hasto do tej sieci jest znane.

WiFi jest z natury mniej niezawodnym potaczeniem niz przewodowy kabel Ethernet. Jesli to mozliwe, zawsze
nalezy preferowac tagczenie sie przez sie¢ Ethernet. Sita sygnatu powinna zawsze wynosi¢ co najmniej 50 %.

4 internet 2~ 16:11
State Connected
Name internet

Forget network?

Signal strength

MAC address 00:0F:00:4F:05:96

IP configuration Automatic )
4 Pages v = Menu

6.3. GXLTE 4G

GX LTE 4G to modem komoérkowy dla naszej gamy produktéw monitorujgcych GX, zapewniajacy mobilne potaczenie internetowe
dla systemu oraz potgaczenie z portalem VRM. Dziata w sieciach 2G, 3G i 4G.

Patrz Instrukcja obstugi GX LTE 4G

6.4. Sie¢ mobilna (komoérkowa) wykorzystujaca router 3G lub 4G

GX LTE 4G zapewnia jedynie potgczenie internetowe dla urzadzenia GX. Udostepnianie internetu laptopom,
telefonom i innym urzgdzeniom nie jest mozliwe.

W przypadku instalacji, w ktérych wiecej urzadzen wymaga dostepu do internetu, jak to czesto ma miejsce na jachcie lub
w kamperze, lub gdy potrzebne jest niezawodne rozwigzanie w zakresie przetaczania awaryjnego/tworzenia kopii zapasowych,
nalezy zamiast tego rozwazy¢ zainstalowanie routera mobilnego z ta funkcja.

Router mobilny moze udostepnia¢ dane komorkowe wielu urzadzeniom, np. smartfonom, tabletom, laptopom i innym
urzadzeniom za posrednictwem portu Ethernet lub WiFi, a w przypadku awarii potaczenia Ethernet moze przetaczy¢ sie na
wczesniej skonfigurowane potaczenie WiFi i odwrotnie.
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Celem potaczenia Cerbo-S GX z siecig komérkowg (komorkowa), np. siecig 3G lub 4G, uzyj routera komérkowego. Potacz
Cerbo-S GX z tym routerem za pomoca kabla LAN lub sieci WiFi routera.

Sprawdz, czy uzywasz routera z funkcja konfiguracji bez nadzoru. Nie uzywaj tanich routeréw klasy konsumenckiej
przeznaczonych do podrézy stuzbowych lub turystycznych. Koszt drozszego, profesjonalnego routera szybko sie zwrdci, nie
mowigc o oszczednosciach czasu. Przyktadami takich profesjonalnych routeréw sg H685 4G LTE firmy Proroute i seria routeréow
Industrial 4G firmy Pepwave.

Wiecej informacji znajdziesz w tym poscie na blogu.

Nalezy pamietaé, ze Cerbo-S GX nie obstuguje kluczy sprzetowych USB 3G/4G innych niz GX GSM i GX LTE 4G dostepnych
w firmie Victron.

6.5. Tethering USB przez telefon komérkowy

Jest to przydatna funkcja, jesli dziata, ale nie nalezy na niej polega¢, poniewaz gwarantuje niezawodnosci. Instrukcje dotyczace
tetheringu dla Twojego telefonu i jego konkretnego systemu operacyjnego znajdziesz w internecie. Dotarto do nas, ze dziata na:

* Samsung Galaxy S4
...lecz nie:

* iPhone 5s ziOS 8.1.1

6.6. Manualna konfiguracja IP

Prawie zadna instalacja nie bedzie wymagata recznego wpisywania konfiguracji adresu IP, poniewaz wiekszos$¢ systemow
obstuguje automatyczng konfiguracje IP (DHCP) — i jest to réwniez ustawienie domysine Cerbo-S GX. Jesli musisz skonfigurowaé
adres recznie, wybierz ponizszy szablon:

£ Ethernet Q = 16:49
MAC address 84:7E:40:66:0E:6F
IP configuration Manual .

IP address 092.168.002.002
>
Select position Select character Apply changes

Netmask 255.255.255.000

(™))
V)

Petne szczegdty dotyczace wymagan IP, a takze uzywanych numerdw portéw mozna znalez¢ w rozdziale Czesto zadawane
pytania VRM - porty i potaczenia uzywane przez [146] Cerbo-S GX.

6.7. Polaczenia wielokrotne (przetaczanie awaryjne)

Mozliwe jest jednoczesne podtaczenie Cerbo-S GX do sieci Ethernet, WiFi i LTE (poprzez GX LTE 4G). W takim przypadku
urzadzenie GX korzysta z sieci Ethernet lub WiFi, gdy jest ona dostepna, i powraca do LTE w przypadku utraty potaczenia
Ethernet i braku dostepu do sieci WiFi.

Priorytet potaczenia uzywanego przez urzadzenie GX opiera sie na nastepujacej kolejnosci:
1. Ethernet, niezaleznie od tego, czy jest potaczenie WiFi, czy LTE.
2. WiFi, gdy nie ma potaczenia Ethernet i niezaleznie od tego, czy jest potaczenie LTE.

3. LTE w przypadku braku potaczenia Ethernet i WiFi.

Nalezy pamietac, ze urzadzenie GX nie sprawdza, czy wymienione urzadzenia sieciowe majg aktywne
potaczenie z internetem. Mechanizm ten uwzglednia jedynie aktywne potgczenie sieciowe.
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6.8. Minimalizacja ruchu internetowego

W sytuacjach, gdy koszt ruchu internetowego jest wysoki, np. podczas korzystania z taczy satelitarnych lub roamingu w sieci
GSM/komorkowej, warto zminimalizowacé ruch internetowy. Oto konieczne dziatania:

* Wytgcz automatyczne aktualizacje oprogramowania sprzetowego [68]
* Nie wigczaj pomocy zdalnej [147]

* Zmniejsz do minimum czestotliwo$¢ rejestrowania (Ustawienia — Portal internetowy VRM — Interwat rejestrowania). Nalezy
pamietaé, ze zmiany stanu (fadowanie — odwracanie lub tadowanie statoprgdowe — konserwacyjne), a takze alarmy powodujg
wysytanie dodatkowych komunikatéw

Chcac sie dowiedziet, jakiego pakietu danych potrzebujesz, najlepszym sposobem jest pozostawienie systemu na kilka dni
i monitorowanie internetowych licznikéw RX i TX w routerze 3G lub 4G. Albo jeszcze lepiej, niektore firmy komdrkowe beda
zgtasza¢ dane wykorzystywane za posrednictwem strony internetowe;.

llo$¢ wykorzystywanych danych jest rowniez bardzo zalezna od systemu:
Wieksza ilos¢ urzadzen podtgczonych do Cerbo-S GX bedzie generowac wigcej danych.

* Zmiana stanu (na przyktad z inwertera na tadowarke) uruchomi transmisje danych, wiec system z bardzo czestymi zmianami
stanu bedzie rowniez miat tendencje do generowania wigkszej ilosci danych. Tak sie dzieje szczegolnie w przypadku niektérych
systemoéw Hub-1 i Hub-2.

Zalecamy skonfigurowanie planu transmisji danych w taki sposéb, aby uniknaé¢ nadmiernych optat. Ogranicz wykorzystanie
danych, lub skorzystaj z planu przedptaconego.

Jeden z klientdw, ponoszgcy koszty od dwudziestu centéw do kilku euro za mb danych, wymyslit sprytne rozwigzanie:
Korzystajac z VPN, modyfikuje adres IP, aby kierowa¢ CALY ruch do i z urzadzenia GX przez swojg sie¢ VPN. Korzystanie

z zapory sieciowej na serwerze VPN pozwala mu kontrolowa¢ ruch wedtug czasu, rodzaju potaczenia, miejsca i miejsc
docelowych. Chociaz wykracza to poza zakres tego podrecznika, dziata i - z pomocg eksperta od Linuksa i sieci - moze okaza¢
sie przydatne.

6.9. Wiecej informacji na temat konfiguracji potaczenia internetowego i VRM
» Zaktadanie konta VRM

* Alarmy i monitoring w portalu VRM

» Portal VRM - Czesto zadawane pytania
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7. Dostep do urzadzenia GX

Dostep do urzadzenia GX mozna uzyskac¢ za posrednictwem smartfona, tabletu lub komputera. Dostep tego rodzaju nosi nazwe
Konsoli Zdalnej. Konsola zdalna jest centralnym elementem stuzacym do dokonywania lub zmiany ustawien urzadzenia GX.

W urzadzeniach GX z wyswietlaczem ta funkcja konsoli zdalnej moze by¢ domysinie wytaczona i nalezy ja wiaczy¢. Urzadzenia
GX bez wyswietlacza majg domysinie wiaczong Konsole Zdalna.

Dostep mozna uzyskac na kilka sposobéw:

Rodzaj dostepu Color Control GX Panel Venus GX Cerbo GX /
Cerbo-S GX
Tak Tak

VictronConnect przez - -

Bluetoothl4]

Whbudowany punkt dostepu -[@ Tak Tak Tak
WiFi [48]

Lokalna sie¢ LAN/WiFi [49] Tak Tak Tak Tak
Portal VRM Bl Tak Tak Tak Tak

[l Zaréwno CCGX, jak i VGX nie maja wbudowanego modutu Bluetooth. Te funkcje mozna tatwo dodaé, podtaczajac klucz
USB Bluetooth.

[2 CCGX nie zawiera wbudowanego uktadu tacznosci WiFi. Te funkcje mozna tatwo dodaé, podtaczajac klucz sprzetowy
USB WiFi.

181 Wymaga podtaczenia urzadzenia GX do internetu.

] Funkcjonalno$é Bluetooth urzadzenia GX jest ograniczona do pomocy przy poczatkowym potaczeniu i konfiguracji sieci.
Nie mozna uzywac Bluetooth do taczenia sie z konsolg zdalng ani innymi produktami Victron (np. kontrolerami tadowania
SmartSolar). Wiecej informacji na temat podtaczania innych produktéw Victron podano w rozdziale Podtgczanie produktow
Victron [10].
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7.1. Korzystanie z VictronConnect przez Bluetooth
Jesli dopiero rozpoczynasz swojg przygode z VictronConnect, mozesz zaczaé od Instrukcji obstugi VictronConnect.

1. Pobierz najnowszg wersje aplikacji VictronConnect na na urzgdzenie zgodne z technologig Bluetooth (telefon lub laptop),
i sprawdz, czy funkcja Bluetooth jest wtaczona.

2. Wigcz Cerbo-S GX i sprawdz, czy dioda LED Bluetooth miga.

Uruchom aplikacje VictronConnect w promieniu 10 metréw od Cerbo-S GX i poczekaj do chwili wykrycia pobliskich urzadzen.

> »

Po odkryciu kliknij lub dotknij Cerbo-S GX.

5. Przy pierwszym pofaczeniu pojawie sie zadanie wprowadzenia kodu PIN Bluetooth.
Domysiny kod PIN to 000000.
6. W przypadku urzadzen GX korzystajacych z domysinego kodu PIN zostaniesz poproszony o zmiane tego domysinego kodu

PIN na kod niepowtarzalny, zapewniajacy wieksze bezpieczenstwo. Ustaw wiasny, niepowtarzalny kod, a nastepnie zapisz
w notesie na wypadek, gdybys go zapomniat.

Unsecured access!

Device list
You are connected using the default
Bluetooth PIN code. We recommend
you change the PIN to prevent

LoCAL

- Cerbo GX HQ19508HSEQ
Generic Venus device

Bluetooth Pairing Request

unauthorised connections. You can
change the PIN code in the product
info page at any time.

Don't worry, it is always possible to
reset to the default PIN code.

[ Do not wam me again for this product

NOTNOW  CHANGE PIN CODE

Z gtéwnego ekranu urzadzenia mozliwa jest zmiana ustawien sieciowych i Ethernet, wigczenie lub wytagczenie wbudowanego
punktu dostepowego WiFi, podglad systemu na VRM lub otwarcie Konsoli zdalnej (wymagane potaczenie WiFi z siecig lokalng,
lub dostep punkt urzadzenia GX).

Chcac wyswietli¢ ustawienia sieciowe dotknij lub kliknij ikone kota zebatego.

Cerbo GX HQ2149GATIV Network settings Connection settings

Connected

SCCS630ACAZY

2552552550

1921681781

1600 1eed61fF1e017c2¢

Cerbo GX HQ2149GATIV

V3.00-15
19216817864

‘VRM ONLINE PORTAL

169254928

Bluetootha mozna uzywac¢ wytacznie do poczatkowego potaczenia i konfiguracji sieci i nie mozna go taczy¢
z innymi produktami Victron, np. kontrolerami tadowania SmartSolar. Jesli chcesz podtaczy¢ inne produkty
Victron, zapoznaj sie z trescig rozdziatu Podtaczenie urzadzen Victron [10].
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7.2. Dostep przez wbudowany punkt dostepu WiFi

Ta metoda wymaga zainstalowania aplikacji VictronConnect na smartfonie, tablecie lub laptopie.

Dziatania w celu automatycznego nawigzania tacznosci za pomoca kodu QR:

1. Znajdz naklejke z kodem QR na bocznej Sciance Cerbo-S GX

2. Zeskanuj kod QR za pomoca funkcji aparatu w telefonie lub aplikacji do skanowania kodéw QR
3. Jesli Twoj telefon ma takg funkcje, wyswietli sie monit o potaczenie z punktem dostepu WiFi

4. Po nawigzaniu potgczenia otwérz VictronConnect

5. Wybierz urzadzenie GX z listy

6. Otworz Konsole Zdalng

Dziatania w celu nawigzania tacznosci recznie:
1. Stan jak najblizej Cerbo-S GX, nie dalej niz kilka metrow.
2. Przejdz do ustawien WiFi na swoim telefonie, tablecie lub laptopie.

3. Po zakonczeniu wyszukiwania Cerbo-S GX pojawi sie na liscie jako Venus-HQ1940DEFR4-3b6. Gdzie HQ... to numer
seryjny wydrukowany z boku pudetka.

4. Potacz sie z WiFi za pomoca ,klucza WiFi”, ktéry znajdziesz wydrukowany z boku pudetka... a takze na karcie w plastikowej
torebce. Przechowuj ja w bezpiecznym miejscu.

5. Otworz VictronConnect, automatycznie rozpocznie skanowanie sieci WiFi.
6. Po odnalezieniu, wybierz urzadzenie GX z listy

7. Otwoérz Konsole Zdalng

Uwagi:

* W razie braku mozliwosci skorzystania z VictronConnect mozna skorzysta¢ z przegladarki internetowej wpisujac adres IP
http://172.24.24 .1 lub http://venus.local

» Dla wiekszego bezpieczenstwa mozna wytaczy¢ punkt dostepowy WiFi. Zobacz Ustawienia — WiFi — Utwérz punkt dostepu
w Konsoli Zdalne;.
Film instruktazowy

Obejrzyj film instruktazowy, w ktérym krok po kroku przedstawiono sposéb potaczenia sie z urzadzeniem GX za pomoca aplikacji
VictronConnect:
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7.3. Dostep do Konsoli Zdalnej poprzez lokalng sie¢ LAN/WiFi

W tym rozdziale wyjasniono, jak potaczyé¢ sie z Konsolg Zdalna, gdy Cerbo-S GX jest podtaczony do lokalnej sieci komputerowe;j
za pomoca kabla Ethernet lub po skonfigurowaniu do taczenia sie z lokalng siecig WiFi.

Ta metoda nie wymaga potaczenia z internetem. Wystarczy lokalna sie¢ komputerowa.

Po nawigzaniu potaczenia potacz sie z urzadzeniem GX uruchamiajgc aplikacje VictronConnect na telefonie, tablecie lub
laptopie. Pamietaj, ze urzadzenie musi by¢ podtgczone do tej samej sieci komputerowej, co Cerbo-S GX.

Na tym filmie przedstawiono, jak to sie robi.

VictronConnect with a
GX device

7.3.1. Alternatywne metody znajdowania adresu IP Konsoli Zdalnej

Jesli nie mozna uzy¢ VictronConnect, oto kilka innych sposobéw wyszukiwania Cerbo-S GX, tj. jego adresu IP.

Potacz adres lokalny - Venus.local

Gdy w sieci LAN wiaczona jest opcja Konsola Zdalna, istniej mozliwo$¢ nawigzania facznosci bezposredniej (za pomocg
kabla sieciowego bez routera lub serwera DHCP). Dostep do urzadzenia GX mozna uzyskaé, wpisujac venus.local lub http://
venus.local w przegladarce internetowej lub w VictronConnect w przypadku pofaczenia z ta sama siecig. Wiacz te funkcje tylko
w zaufanych sieciach lub potaczeniach bezposrednich. Wytacz funkcje sprawdzania hasta lub najpierw ustaw hasto.

venus.local

Critical Loads

-5W
133V -04A

Adres IP w VRM

W portalu VRM adres IP znajdziesz na stronie instalacji z listg urzadzen. Pamietaj, ze wymaga to potgczenia Cerbo-S GX
z internetem.

5 © O & vctopeneupion e s

2023-01-16 21:21 (6 days, 18 hours, 5 minutes ago)

Sie¢ (w systemie Microsoft Windows)
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W sieci lokalnej, na przyktad domowej, Cerbo-S GX mozna znalez¢ tez w oknie ,Sie¢” systemu Windows (wykorzystuje to
technologig transmisji Universal Plug-and-Play (UPnP):):

W Network - o x
N sort v 8= View »

€ 5 v 4 M Neweko v

* Computer {1
> ¢ Quick access poterth

- Mac
> @ onedrive =

> Media Devices (1)

> W This PC

)

Dwukrotne klikniecie ikony otworzy Konsole Zdalng w sieci LAN.

(im) [ Remote Console on LAN x |+ = (m] X
G A Notsecure | 192.168.17864 A Y8 1= e
Q
Critical Loads +
&
+
9w
133V -0.7A =
e

Otworz okno ,Wiasciwosci”, klikajac ikone prawym przyciskiem myszy, i sprawdz adres IP.

W Cerbo X N Prope-ties x

Network Device

L Cerbo GX

Device Details

Manufacturer: Vitron Energy
hitp:/f

Model: ccex
htto:/www.victroneneray.com/live/ccgxistart

Model number: coon.

Device web page: hitp://192.168.178,64:36251)

Troubleshooting Information

Serial number: HQ2I49GATIV

MAC address:

oK Cancel Apply

Device List 9 = 15:19

aeemoa bl © 0 ©

Solar Charger MPPT 75715 oW > My House £S5

Remote Console

Ta metoda wymaga dziatajgcego potaczenia internetowego, zaréwno na telefonie, tablecie lub laptopie, jak i w Cerbo-S GX.
W przypadku nowej instalacji oznacza to, ze urzadzenie nalezy podtaczy¢ kablem Ethernet.

Instrukcje krok po kroku:

1. W pierwszej kolejnosci podtacz Cerbo-S GX do internetu, podtaczajgc go do dziatajacej sieci Ethernet, ktéra ma serwer
DHCP, jak wiekszos$¢ sieci, i ktora jest podigczona do internetu.

Cerbo-S GX niezwiocznie potaczy sie z VRM.
2. Przejdz teraz do portalu VRM, https://vrm.victronenergy.com/, i celem dodania urzadzenia postgpuj zgodnie z instrukcjami.

3. Nastepnie, gdy bedzie widoczny w VRM, kliknij facze Konsola Zdalna w menu po lewej stronie.

Wynik wyglada podobnie, jak przedstawiono na powyzszej ilustracji.

(1) victron energy
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Wiecej informacji technicznych podano w odpowiednim rozdziale poswieconym wykrywaniu i usuwaniu usterek: Konsola Zdalna
na VRM - Wykrywanie i usuwanie usterek [94].

7.5. Menu Konsoli Zdalnej

< Remote Console Q = 16:35

Enable password check ,

Enable on VRM (@)

Remote Console on VRM - status Online

Security warning: only enable the console on LAN when
the GX device is connected to a trusted network.

Enable on LAN

!

Al Pages ~ = Menu
Menu Konsola Zdalna (Ustawienia — Konsola Zdalna) zawiera opcje kontrolowania dostepu do Konsoli Zdalnej przez LAN/WiFi
i VRM oraz pokazuje stan online Konsoli Zdalnej w VRM.
Szczegotowy opis opgji:
1. Wylacz sprawdzanie hasta:

Po wytaczeniu tej opcji, podczas uzyskiwania dostepu do Konsoli Zdalnej hasto nie bedzie sprawdzane.

N

Wiacz sprawdzanie hasta:

Aby wiaczy¢ sprawdzanie hasta, nalezy najpierw przypisa¢ hasto. Uzyj tego hasta podczas uzyskiwania dostepu do Konsoli
Zdalnej. Hasto przechowuj w bezpiecznym miejscu.

@

Wiaczenie na VRM:

Po wytaczeniu tej opciji, z konsoli zdalnej mozna korzysta¢ za posrednictwem portalu VRM z dowolnego miejsca na $wiecie.
Sprawdzanie hasta (zalecane) obowigzuje rowniez, jesli jest wigczona.

P

Konsola Zdalna na VRM - stan:

Wyswietla stan online Konsoli Zdalnej w VRM.

o

Wiaczenie na LAN:
Jesli ta opcja jest wiaczona, z Konsoli Zdalnej mozna korzystaé za posrednictwem lokalnej sieci LAN/WiFi. Zwré¢ uwage na
ostrzezenie dotyczace bezpieczenstwa.

Nalezy pamigtac, ze po zmianie ktéregokolwiek z tych ustawien nalezy recznie zrestartowac urzadzenie GX (Ustawienia —
Ogdlne — Uruchom ponownie).

nnnnnnnnn
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8. Konfiguracja

8.1. Struktura menu i parametry konfigurowalne

Po zakonczeniu instalacji i skonfigurowaniu potaczenia internetowego (jesli jest to wymagane), przewin menu od géry do dotu,

i skonfiguruj Cerbo-S GX:

Element Wartos¢ domysina
Informacje ogéine

Poziom dostepu Uzytkownik i instalator

Zdalne wsparcie Nie

Uruchomi¢ ponowne?

Alarm akustyczny Tak

Tryb demonstracyjny Wytaczone

Wigcz diody LED stanu Wiaczone

Opis

Ustaw te opcje na ,Uzytkownik”, aby zapobiec
przypadkowym i niechcianym zmianom w konfiguraciji.
Instalator ma dodatkowe uprawnienia i po zmianie
ustawien z domysinych musi poda¢ hasto. Hasto mozna
uzyskac u sprzedawcy.

Nie / Tak — wiacz tg opcjg, aby umozliwic technikom
firmy Victron dostep do systemu w przypadku
wystgpienia problemu.

Ponowne uruchomienie urzagdzenia GX

W razie uruchomienia alarmu w Cerbo-S GX lub
podtaczonym produkcie, Cerbo-S GX wyemituje sygnat
dzwiekowy, chyba ze te opcje ustawiono jako
~Wytaczong’.

Umozliwia klientom zapoznanie sie funkcjami urzadzenia
i instalacji. Ten tryb symulacji pozwoli na lepsze
zrozumienie bez (jeszcze) zmiany jakichkolwiek
ustawien. Nalezy pamietac¢, ze spowoduje to dodanie
symulowanych urzadzen do instalacji VRM. Dostepne
sg wersje demonstracyjne ESS, todzi i samochodéw
kempingowych.

Uzyj tej opcji, aby wytaczy¢ diody LED stanu.

Oprogramowanie sprzetowe - Zapoznaj si¢ z petnym opisem funkcji [68]

Wersja oprogramowania X.XX
sprzetowego
Data/godzina kompilacji XXX

Wyswietla aktualnie zainstalowang wersje
oprogramowania sprzgtowego.

Wyswietla numer kompilacji.

Pamietaj, ze w przypadku wiekszosci aplikacji systemowych zalecamy wytgczenie automatycznych
aktualizacji, podobnie jak domysinych ustawien fabrycznych.

Zamiast tego zaktualizuj system w dogodnym momencie; gdy obecna jest obstuga, a pracownicy sa
w stanie przywréci¢ wezesniejsze ustawienia i/lub rozwigza¢ ewentualny problem.

Aktualizacje internetowe:
Automatyczna aktualizacja

Tylko sprawdzaj

Aktualizacje internetowe:
Aktualizuj kanat

Najnowsze wydanie

Aktualizacje internetowe: Typ
obrazu

Normalny

Aktualizacje internetowe:
Sprawdz aktualizacje

Nacisnij, aby sprawdzi¢

Zainstaluj oprogramowanie sprzetowe z SD/USB

Przechowywane kopie zapasowe oprogramowania
sprzetowego

Po wigczeniu tej opcji urzadzenie GX sprawdzi na
serwerze, czy dostepna jest nowa wersja. Te opcje
mozna wytaczy¢ lub ustawi¢ automatyczng aktualizacje

Uzyj ustawienia domysinego, chyba ze chcesz mie¢
dostep do wers;ji testowych. Systemy uzytkownika
koncowego z pewnoscig powinny by¢ ustawione na
,Najnowszg wersje”.

Wybér pomigdzy obrazem Normalnym i Duzym. Duzy
obraz dodaje do obrazu funkcjonalno$¢ Node-RED
i Signal K-Server.

Kliknij lub nacisnij spacje, aby sprawdzi¢, czy dostepna
jest nowa aktualizacja oprogramowania sprzetowego.

Uzyj tego menu, aby zainstalowa¢ nowg wersje

z karty microSD lub pamigci USB. W6z kartg lub
pendrive zawierajaca plik .swu nowego oprogramowania
sprzetowego.

Dzieki tej funkcji mozesz wrdéci¢ do wczesniej
zainstalowanej wersji oprogramowania.
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Element
Data i godzina
Data/godzina UTC

Lokalna data/godzina

Strefa czasowa

Wartos¢ domysina

Automatycznie z internetu

Automatycznie z internetu

Opis

Po podtaczeniu do internetu czas bedzie automatycznie
synchronizowany niezaleznie od tego ustawienia.
Przetgcz to ustawienie, aby recznie wprowadzi¢ godzine,
gdy nie ma potaczenia z internetem.

Wybierz wtasciwa strefe czasowa.

Konsola Zdalna - Zapoznaj sie z petnym opisem funkcji [46]

Wytacz sprawdzanie hasta

Wiacz sprawdzanie hasta

Wigcz na VRM

Konsola Zdalna na VRM -
stan

Wiacz na LAN

Ustawienia systemu

Nazwa systemu

Wejscie AC 1

Wejscie AC 2

Monitoruj awarie sieci

Monitor akumulatorowy

System Has DC

Pomiary akumulatora

Uwierzytelnianie hastem nie jest wymagane w celu uzyskania dostepu do Konsoli

Zdalne;j.

Wybierz hasto, aby umozliwi¢ dostep do Konsoli Zdalne;j.

Nie

Nie

Automatycznie

Generator

Sie¢ elektroenergetyczna

Wytgczone

Automatycznie

Wytgczone

Nie ustawiono

Nie / Tak - wtaczenie w VRM umozliwi potaczenie

z Cerbo-S GX z dowolnego miejsca za posrednictwem
portalu VRM. Patrz réwniez \Wykrywanie i suwanie
usterek Konsoli Zdalnej na VRM [94]

Wyswietla stan potgczenia Konsoli Zdalnej VRM:
Podtaczona, Odtaczona, Wytaczona.

Nie / Tak - Wiaczenie umozliwi bezposrednie potgczenie
z Cerbo-S GX poprzez wpisanie jego adresu IP

lub pliku Venus.local w przegladarce internetowej lub

w VictronConnect w przypadku potaczenia z tg sama,
siecig. Wiacz te funkcje tylko w zaufanych sieciach.
Wytacz sprawdzanie hasta lub najpierw ustaw hasto.

Wybierz nazwe systemu - ustawienia wstgpne lub
zdefiniowang przez uzytkownika

Wybierz opcje Niedostepne, Generator, Sie¢ lub
Zasilanie brzegowe. Uwaga: do petnego skonfigurowania
tych opcji wymagana jest dodatkowa konfiguracja.

Te same mozliwosci wyboru, co powyzej.

Monitoruje utrate zasilania AC i uruchamia alarm
w przypadku wykrycia. Alarm zostanie skasowany po
ponownym podtgczeniu zasilania AC.

Wybierz zrédto SoC. Ta funkcja jest przydatna, gdy
istnieje wiecej niz jeden BMV. Opcje: Automatycznie,
Brak monitorowania baterii i dostepne zrodta
monitorowania baterii. Wiecej informacji podano w Stan
natadowania akumulatora (SoC) [61].

Wiacz te opcje dla fodzi, pojazddéw i instalaciji

z odbiornikami DC i fadowarkami — w uzupetnieniu

do tadowarek Multi i MPPT. Nie bedzie to miato
zastosowania w przypadku wiekszosci instalacji
autonomicznych; a wszelkie rozbieznosci pomigdzy
pradem statym mierzonym przez Multi i BMV bedg
przypisywane ,instalacji pradu statego”. Moze to by¢ na
przykiad zasilanie z alternatora lub wytgczenie zasilania
Z pompy.

Warto$¢ dodatnia oznacza zuzycie. Warto$¢ ujemna
wskazuje na tadowanie, na przyktad przez alternator.

Nalezy pamigtac, ze pokazana wartos¢ bedzie zawsze
wartoscig przyblizong i zalezy od réznic w czestotliwosci
probkowania pomiedzy elementami systemu.

Uzyj tego menu, aby okresli¢, jaki pomiar akumulatora
bedzie widoczny w portalu VRM i aplikacji MFD HTMLS.
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Element

Stan systemu

Wartos¢ domysina

Wh/Wyt.

DVCC - Zapoznaj sie z petnym opisem funkgji [78]

DVCC

Ogranicz prad tadowania

Ogranicz napiecie tadowania

akumulatora zarzgdzanego

SVS - Wspdlny czujnik
napigcia

STS — Wspdlny czujnik
temperatury

Czujnik temperatury

SCS - Wspdlny czujnik
natezenia pradu

Sterowanie BMSem

Stan SCS

Wyswietlacz i jezyk

Jasno$c¢ adaptacyjna

Jasnosc¢

Czas, po ktérym nastepuje
wylgczenie wyswietlacza

Pokaz przeglad todzi
i pojazdow kempingowych

Jezyk

Jednostki miary

Wytgczone

Wylaczone

Wytaczone

Wytgczone

Wytgczone

Automatycznie

Nie

Automatycznie

Tak

Wylaczone

angielski

°C

Opis

Ponizsze parametry sg wylacznie flagami
diagnostycznymi. Szczegdtowe informacje podano
w rozdziale Menu stanu systemu [63]

Synchronizuj SoC VE.Bus z akumulatorem

Do zwigkszenia SoC VE.Bus uzyj pradu tadowarki
stonecznej

Sterowanie napieciem pradu fadowarki stonecznej
Sterowanie napieciem pradu tadowarki stonecznej

Sterowanie BMSem

Wigczenie DVCC zmienia urzadzenie GX z pasywnego
monitora w aktywny kontroler. Ustawienie domysine to
Nie, chyba ze podtgczony jest kompatybilny akumulator
zarzadzany przez BMS-Can, wéwczas ustawienie jest
ustawione i zablokowane zgodnie ze specyfikacjg
producenta.

Konfigurowalne przez uzytkownika ustawienie
maksymalnego pradu tadowania w catym systemie
w amperach.

Uzywaj tej opciji tylko w przypadku akumulatoréw 15s
Pylontech podczas wstepnego rownowazenia. Uzywanie
go do innych celéw moze mie¢ niepozadane skutki
uboczne.

Urzadzenie GX automatycznie wybiera najlepszy
dostepny pomiar napiecia i udostepnia go innym
podtaczonym urzadzeniom.

Urzadzenie GX wysle zmierzong temperature
akumulatora do systemu inwertera/tadowarki oraz
wszystkich podtaczonych tadowarek stonecznych.

Wybierz czujnik temperatury, ktéry ma by¢ uzywany do
wspolnego pomiaru temperatury.

Przesyta wyniki pomiaru pradu akumulatora dokonanego
przez monitor akumulatora podtaczony do urzadzenia
GX do wszystkich podigczonych tadowarek stonecznych.

Wybierz BMS sterujgcy akumulatorem.

Opisuje, czy funkcja SCS jest wigczona lub powdd jej
wytgczenia

Uzyj czujnika Swiatta otoczenia, aby dostosowac jasnosé
ekranu (dostepne tylko po podtaczeniu GX Touch)

Ustaw jasno$¢ w zakresie od 0 do 100 %

Ustaw czas-do-wytgczenia w zakresie 10s / 30s - 1m /
10m /30m - lub nigdy

Wiacz te opcje, aby wyswietli¢é mobilng strone
przegladu zaprojektowang dla zastosowan morskich

i motoryzacyjnych. Ten przeglad zapewnia bezposredni
dostep do limitu pradu AC, a takze ustawien Wigczania/
Wytgczania/Tylko tadowarki i sterowania pompa.
Pokazuje takze nawet cztery poziomy zbiornikéw.

Wybierz pomiedzy angielskim, holenderskim, chinskim,
niemieckim, hiszpanskim, francuskim, wioskim,
szwedzkim, tureckim, czeskim, dunskim, polskim,
rosyjskim i arabskim.

Mozna wybraé skale Celsiusza lub Fahrenheita. Nalezy
pamietaé, ze to ustawienie nie ma wptywu na jednostke
temperatury w portalu VRM.

Portal internetowy VRM - Zapoznaj sie z petnym opisem funkgji [87]
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Element
Rejestrowanie wigczone
Identyfikator portalu VRM

Interwat rejestrowania

Uzyj bezpiecznego potaczenia
(HTTPS)

Ostatni kontakt
Btad potaczenia

Dwukierunkowa komunikacja
VRM

Uruchom ponownie
urzadzenie, gdy nie ma
kontaktu

Opdznienie resetowania
w przypadku braku kontaktu

(9g:mm)

Umiejscowienie pamiegci

Wolne miejsce na dysku

microSD/USB

Przechowywane rejestry

Wiek najstarszego rejestru

Wartos¢ domysina
Wiaczone

15 minut

Tak

Brak btedu

Wytgczone

Wytaczone

01:00

Pamig¢ wewnetrzna

Opis
Wiacz lub wytacz rejestrowanie

Uzyj tej wartosci podczas rejestracji urzadzenia GX
w portalu VRM

Ustaw dowolng wartos¢ z zakresu od 1 minuty do 1
dnia. W systemach z zawodnym potgczeniem wybierz
dtuzsze okresy. Nalezy pamietac, ze to ustawienie

nie wptywa na zgtaszanie probleméw i zmian stanu
(tadowanie statoprgdowe — absorpcyjne) do portalu
VRM. Zdarzenia te inicjujg natychmiastowg transmisje
wszystkich parametrow.

Szyfruje to komunikacje pomiedzy urzadzeniem GX
a serwerem VRM

Czas od ostatniego kontaktu z serwerem VRM

Wyswietlany, jesli wystapit btad w komunikacji VRM.
Tutaj mozna znalez¢ wigcej informacji na temat
usuwania usterek i btedéw VRM. [89]

Wiacz dla VRM: Remote VEConfigure i VRM: Zdalna
aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Urzadzenie GX zresetuje sie, probujac rozwigzac
potencjalny problem z siecig, jesli potaczenie internetowe
zostanie utracone na ustawiony okres opdznienia

Jak dtugo urzadzenie musi by¢ w trybie offline przed
ponownym uruchomieniem

Wyswietla, czy podtaczony jest zewnetrzny nosnik
pamigci masowej (np. dysk USB lub karta microSD) lub
czy uzywana jest pamige¢ wewnetrzna

llo$¢ bajtéw dostepnych na urzadzeniu pamigci masowe;j

Wybierz, aby bezpiecznie wysunaé zewnetrzng pamiec
microSD lub USB (jesli jest podtaczona) przed jej
fizycznym usunieciem. Niezastosowanie si¢ do tego
zalecenia moze skutkowac utratg danych.

lle rejestrow jest przechowywanych lokalnie, gdy nie
jest dostepne potaczenie internetowe. Urzgdzenie GX
zapisze lokalnie tyle rejestrow, ile bedzie w stanie,

a nastepnie przesle je w chwili przywrécenia potaczenia
internetowego.

Jesli internet/VRM nie jest dostepny, wyswietli sie
najstarszy rejestr zapisany na urzadzeniu GX.

ESS - System magazynowania energii (ESS) to specyficzny typ systemu zasilania, ktéry integruje potaczenie z siecig
energetyczng z inwerterem/tadowarka Victron, urzadzeniem GX i systemem akumulatoréw. Zapoznaj sie z petnym opisem

funkgciji.

Tryb

Pomiar sieci
elektroenergetycznej
Wyjscie AC inwertera w uzyciu

Zuzycie witasne z akumulatora

Regulacja wielofazowa

Zoptymalizowany (z
BatteryLife)

Wiaczone

Wszystkie obcigzenia
systemu

Zoptymalizowany (z BatteryLife) i zoptymalizowany
(bez BatteryLife), Utrzymuj akumulatory w stanie
natadowania, Sterowanie zewnetrzne

Jesli nie zainstalowano zewnetrznego licznika
sieciowego Victron, pozostaw ustawienie domysine.

Ustawienie tej opcji na ,Nie” powoduje ukrycie grafiki
wyjscia AC w panelu przegladu.

To ustawienie pozwala ESS uzywac¢ energii akumulatora
tylko do zasilania niezbednych odbiornikéw energii.
Dostepne opcje to ,Wszystkie obcigzenia systemu”

lub ,Tylko obcigzenia krytyczne”. Aby ta opcja byta
widoczna, musi by¢ wigczone ,Wyjscie AC inwertera

w uzyciu”.

Uzyj ustawienia Kompensacja fazy w systemach

z tréjfazowym potaczeniem z siecig elektroenergetyczna.
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Cerbo-S GX Instrukcja

Element Wartos¢ domysina Opis
Minimalny SoC (chyba ze sie¢ 10 % Konfigurowalny minimalny limit SoC. ESS bedzie
ulegnie awarii) dostarcza¢ zasilanie do odbiornikéw z sieci, gdy SoC

spadnie do skonfigurowanego ustawienia - z wyjatkiem
sytuacji, gdy nastapi awaria sieci energetycznej i system
znajduje sie w trybie inwertera.

Aktywny limit SoC 10 % Uzyj tego ustawienia, aby zobaczy¢ biezacy poziom SoC
BatteryLife.

Ograniczenie mocy Tylko powyzej minimalnego Tylko powyzej minimalnego SoC, Zawsze

szczytowej SoC

Stan BatteryLife Zuzycie wlasne Zuzycie wiasne, Roztadowanie wytaczone, Powolne

tadowanie, Podtrzymanie, tadowanie

Ogranicz moc inwertera Wytgczone Ogranicz moc pobierang przez Multi: tj. ogranicz moc
odwracang z pradu statego na prad przemienny.

Wartos¢ zadana sieci 50 W Przy wyzszej wartosci zadanej sieci mozna dac
systemowi pewng ,swobode dziatania”, aby nie
dostarczac do sieci zbyt duzej iloci energii w przypadku
nagtych zmian obcigzenia.

Zasilanie sieciowe - Ustaw i ogranicz zasilanie sieciowe: Nadmiar zasilania
PV sprzezonego z AC, Nadmiar zasilania PV
sprzezonego z DC, Ogranicz zasilanie systemu

Zaplanowane poziomy Nieaktywny Umozliwia ustawienie nawet pieciu zaplanowanych
obcigzenia okreséw, podczas ktorych system bedzie pobierat
energie z sieci w celu tadowania akumulatora.

Mierniki energii - Zapoznaj sie z petnym opisem funkgcji

Rola Licznik sieciowy Licznik sieciowy, Inwerter fotowoltaiczny, Generator,
Licznik pradu przemiennego

Rodzaj fazy Jedna faza Albo kilka faz, albo jedna faza

Inwertery PV - Zapoznaj sie z petnym opisem funkgcji

Inwertery: - Pokazuje podtaczone inwertery fotowoltaiczne AC
Fal.: Pozycja Wejscie AC 1 Wejscie AC 1, Wejscie AC 2, Wyjscie AC

Fal.: Faza L1

Fal.: Pokaz Tak

Znajdz inwertery PV - Wyszukaj dostepne falowniki fotowoltaiczne
Wykryte adresy IP - Pokazuje adres IP wykrytych inwerteréw

fotowoltaicznych

Dodaj adres IP recznie - Jesli falownik ma recznie przypisany adres IP, mozesz
dodac¢ go bezposrednio tutaj.

Skanowanie automatyczne Wiaczone To ustawienie bedzie nadal wyszukiwa¢ inwertery
fotowoltaiczne, moze by¢ przydatne w przypadku
korzystania z adresu IP przypisanego przez DHCP, ktéry
moze ulec zmianie.

Bezprzewodowe czujniki pradu przemiennego

Wybierz pozycje dla kazdego czujnika AC (inwerter fotowoltaiczny na wejsciu AC 1, 2 lub na Wyjsciu AC). Wigcej informaciji
na temat bezprzewodowych czujnikow AC.

Urzadzenia Modbus TCP/UDP

Skanowanie automatyczne Wiaczone Automatycznie skanuje w poszukiwaniu urzadzen
Modbus TCP/UDP

Wyszukaj urzadzenia - Recznie uruchom skanowanie w poszukiwaniu urzadzen
Modbus TCP/UDP

Zapisane urzadzenia - Wyswietla liste i adresy IP znalezionych urzadzen
Modbus TCP/UDP

Wykryte urzgdzenia Wytgczone Wyswietla liste wykrytych urzagdzen Modbus TCP/UDP.

W tym menu mozesz aktywowa¢ te urzadzenia.

Ethernet - Zapoznaj sie z petnym opisem funkcji [42]
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Cerbo-S GX Instrukcja

Element Wartos¢ domysina Opis
Stan Odtaczony Stan moze przyja¢ warto$¢ odtgczony, w takcie
podtgczania lub podtgczony
Adres MAC -
Konfiguracja IP Automatycznie Opcje: Automatyczna (DHCP) i reczna IP alokacja
adresu
Adres IP -
Maska sieci -
Brama -
Serwer DNS -
Potacz z lokalnym adresem IP -
WiFi - Zapoznaj sie z petnym opisem funkgji [43]
Utworz punkt dostepu Wigczone Wytacza wewnetrzny punkt dostepu WiFi
Sieci WiFi - Wyswietla liste dostepnych sieci WiFi i/lub sieci, do ktérej
podtaczone jest urzgdzenie GX
Imie i nazwisko - SSID sieci WiFi
Stan Potaczono
Zapomnij sie¢ - Nacisnij, aby ,zapomnie¢” sie¢, jesli chcesz potaczy¢ sie
z inng siecig lub rozwigza¢ problem
Moc sygnatu %
Adres MAC -
Konfiguracja IP Automatycznie Opcje: Automatyczna (DHCP) i reczna IP alokacja
adresu
Adres IP -
Maska sieci -
Brama -
Serwer DNS -
Modem GSM - Zapoznaj sie z petnym opisem funkgji
Bluetooth
Wiaczone Tak
Kod PIN 000000 (lub niepowtarzalny
kod PIN dostarczony
wraz z urzadzeniem, albo
ustawiony recznie)
GPS - Zapoznaj sie z petnym opisem funkgji [17]
Informacje GPS - Status, szerokos¢ i dlugos$é geograficzna, predkosé,

kurs, wysokosé, liczba satelitow

Urzadzenie - Wyswietla informacje zwigzane z urzadzeniem w celach
diagnostycznych

Format DDD.DDDDD* Wybierz pomiedzy stopniami dziesietnymi, stopniami
i minutami dziesigtnymi lub stopniami, minutami
i sekundami
Jednostka miary predkosci km/h Wybierz pomigdzy km/h, metrami na sekunde, milami na

godzine lub weztami.
Uruchomienie/zatrzymanie generatora - Zapoznaj sie z petnym opisem funkcji [130]
Stan Zatrzymany Wskazuje stan generatora
Mozliwe komunikaty o stanie:

Zatrzymany, Rozgrzewanie, Uruchomiony recznie, Praca
zaleznie od stanu, Schtadzanie, Zatrzymanie

Bfad Brak btedu Wyswietla sie¢ w przypadku wystapienia btedu (np.
generator powinien dziata¢, ale nie wykryto wejscia AC)
Czas pracy gg:mm Czas pracy generatora od chwili uruchomienia.
(1) victron energy
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Element Wartos¢ domysina
Catkowity czas pracy gg:mm

Czas do przegladu ag

Czas do kolejnego gg:mm

uruchomienia testowego

Funkcja automatycznego Wytaczone
uruchomienia

Uruchomienie reczne -

Dzienny czas pracy -

Uruchomienie/zatrzymanie generatora — Ustawienia

Opis
Catkowity czas pracy generatora od chwili zresetowania.

Pozostaty czas w godzinach do kolejnego przegladu
serwisowego.

Jesli zaprogramowano prace okresowa, licznik ten
bedzie wyswietlat w dniach i godzinach czas do
uruchomienia.

Wiacz lub wytacz funkcje Autostartu, mozna to dalej
skonfigurowa¢ w menu Generator — Ustawienia —
Warunki

Uruchom generator, Wtacz na gg:mm

Podmenu pokazuje historie czasu pracy generatora (w
minutach) kazdego dnia w ciggu ostatnich 30 dni.

Uruchomienie/zatrzymanie generatora — Ustawienia — Warunki

W razie utraty tacznosci Zatrzymaj generator

Zatrzymaj generator, gdy Wytaczone
dostepne jest zasilanie na

wejsciu AC

SoC akumulatora Nie
Natezenie pradu akumulatora Nie

Napigcie akumulatora

wyjscie pradu przemiennego

Wysoka temperatura inwertera Nie

Przecigzenie inwertera

Zatrzymaj, Uruchom, Utrzymaj prace generatora

Ta opcja jest idealna do systemoéw rezerwowych,

w ktérych Quattro ma gtéwne zasilanie podtgczone

do jednego wejscia pradu przemiennego, a generator
podtaczony jest do drugiego wejscia pradu
przemiennego. Po wiagczeniu tej opcji generator zatrzyma
sie w chwili, gdy tylko sie¢ bedzie ponownie dostepna.

Uzyj wartosci SoC akumulatora do uruchomienia/
zatrzymania - Nie / Tak

Uruchom, gdy SoC spadnie ponizej - %

Warto$¢ poczatkowa w godzinach ciszy nocnej - % (aby
zastgpi¢ zaprogramowane godziny ciszy, gdy jest to
absolutnie konieczne)

Zatrzymaj, gdy SoC baterii jest wyzsze niz - %

Warto$¢ zatrzymania w godzinach ciszy — % (pozwala
na skrocenie czasu pracy w godzinach ciszy, po
przywrdceniu systemu do stanu normalnego dziatania)

Uzyj wartosci do uruchomienia/zatrzymania - Nie / Tak

Uruchom, gdy warto$¢ jest wyzsza niz - Ampery /
Napiecie / Waty

Warto$¢ poczatkowa w godzinach ciszy - Ampery /
Napiecie / Waty (aby zastapi¢ zaprogramowane godziny
ciszy, gdy jest to absolutnie konieczne)

Uruchom po spetnieniu warunku przez - sekund (aby
umozliwi¢ chwilowe skoki napiecia bez powodowania
uruchomienia)

Uruchom, gdy wartos$¢ jest nizsza niz - Ampery /
Napiecie / Waty

Wartos$¢ zatrzymania w godzinach ciszy - Ampery /
Napiecie / Waty (pozwala na skrécenie czasu pracy
w godzinach ciszy, po przywréceniu systemu do stanu
normalnego dziatania)

Zatrzymaj po spetnieniu warunku przez - sekund (aby
umozliwi¢ chwilowe spadki napiecia bez zatrzymywania
pracujacego generatora)

Uruchom w razie ostrzezenia o wartosci - Nie / Tak

Uruchom, gdy ostrzezenie jest wigczone przez -
sekund (aby umozliwi¢ chwilowe skoki napiecia bez
powodowania uruchomienia)

Gdy ostrzezenie wykasowano, zatrzymaj po - sekundach
(aby umozliwi¢ chwilowe spadki bez zatrzymywania
pracujacego generatora)

Uruchomienie/zatrzymanie generatora — Ustawienia — Warunki — Praca okresowa
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Cerbo-S GX Instrukcja

Element Wartos¢ domysina

Praca okresowa Nie

Uruchomienie/zatrzymanie generatora — Ustawienia

Minimalny czas pracy 0

Czas rozgrzewania 0

Czas schtadzania 0

Wykryj generator na wejsciu Nie

AC

Alarm, gdy generator Wylaczone

nie znajduje sie
w trybie automatycznego
uruchomienia

Okres ciszy 0
Czas pracy i obstuga Podmenu
serwisowa

Zresetyj liczniki dziennego
czasu pracy

Catkowity czas pracy
generatora (godziny)

Czestotliwos¢ serwisowania
generatora (godziny)

Zresetuj licznik serwisowy

Opis

Wiacz - Nie / Tak

Interwat uruchomien

Pomin uruchomienie, jesli pracowat przez
Data poczatkowa interwatu uruchomien
Czas rozpoczecia

Czas trwania (gg:mm)

Uruchom do chwili petnego natadowania akumulatora

Minimalna liczba minut, przez jakg generator bedzie
pracowat przez caty czas jego uruchomienia, nawet po
spetnieniu warunkéw zatrzymania.

Umozliwia ustawienie konfigurowalnego czasu
rozgrzewania lub schtadzania generatora poprzez
sterowanie przekaznikiem, gdy przekaznik wejsciowy
pradu przemiennego jest otwarty, a inwerter/ftadowarka
nie jest do niego podiaczona.

Nie / Tak - Alarm zostanie uruchomiony, jesli na
wejsciu AC inwertera nie zostanie wykryte zasilanie

z generatora. Sprawdz, czy na stronie konfiguracji
systemu prawidtowe wejscie pradu przemiennego jest
ustawione na generator.

Po wiaczeniu tej funkcji alarm uruchomi sig, gdy funkcja
autostartu bedzie wytaczona przez ponad 10 minut.

W okresie ciszy, w normalnych warunkach pracy
generator sig nie uruchomi. W przypadku niektorych
ustawien mozna okresli¢ pominigcie okresu ciszy (na
przyktad, uruchomienie generatora w razie bardzo
niskiego napiecia akumulatora, aby zapobiec wytaczeniu
systemu)

Jest to menu serwisowe, w ktérym mozna zresetowaé
dzienny licznik czasu pracy i licznik serwisowy, oraz
okresli¢ godziny przerw miedzy przegladami.

Opcja resetowania licznikdw czasu pracy generatora, na
przyktad w przypadku ich uzycia do okreslenia przegladu
serwisowego, lub w razie wymiany albo naprawy gtéwnej
generatora.

Catkowity czas pracy generatora od chwili zresetowania
licznika.

Wprowadz tutaj okres migedzyobstugowy w godzinach.

Nacisnij, aby wyzerowac licznik serwisowy po dokonaniu
przegladu serwisowego.

Pompa zbiornika - skonfiguruj automatyczne uruchamianie i zatrzymywanie pompy na podstawie informacji o poziomie
zbiornika (z nadajnika). Automatyczne wigczanie/wytgczanie pompy za pomocg Color Control GX

Stan pompy -
Tryb Auto

Czujnik zbiornika

Automatycznie

Poziom uruchomienia 50 %

Wyswietla, czy pompa pracuje, czy tez nie

Dostepne opcje to Auto, Wi. i Wyt. Jest to

reczne ustawienie pomijajace wyzwalaczy poziomu
uruchomienia i zatrzymania, gdy podtaczony jest czujnik
zbiornika.

Wybierz czujnik zbiornika uzywany do uruchomienia
pompy zbiornika. Jezeli nie jest podiaczony lub wykryty
zaden czujnik zbiornika, wyswietli sie komunikat ,Brak
czujnika zbiornika”.

Poziom w zbiorniku, przy ktérym nastepuje uruchomienie
pompy zbiornika (zamkniecie przekaznika).
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Cerbo-S GX Instrukcja

Element Wartos¢ domysina Opis

Poziom zatrzymania 80 % Poziom w zbiorniku, przy ktérym nastepuje wytaczenie
pompy zbiornika (otwarcie przekaznika).

Przekaznik

Funkcja Przekaznik alarmu Wybierz funkcje przekaznika. Mozliwe funkcje
to ,Przekaznik alarmu”, ,Wigczenie/zatrzymanie
generatora”, ,Pompa zbiornika”, ,Temperatura”

i ,Reczny”.

Polaryzacja Rozwierny Wybierz polaryzacje przekaznika na tylnej $ciance
Cerbo-S GX. ,Rozwierny” lub ,Zwierny”. Nalezy
pamietaé, ze ustawienie go na Zwierny powoduje
zwiekszenie poboru mocy przez Cerbo-S GX. Ta opcja
jest dostepna tylko w przypadku skonfigurowania jako
przekaznika alarmowego.

Ustugi

ModbusTCP Wyt To ustawienie wigcza ustuge ModbusTCP.

Wiecej informacji na temat ModbusTCP podano

w tym dokumencie oraz w biatej ksiedze

dotyczacej komunikacji https://www.victronenergy.com/
upload/documents/Whitepaper-Data-communication-
with-Victron-Energy-products_EN.pdf

MQTT w LAN (SSL) Wi Wigcza MQTT w LAN - Wiecej informacji na temat MQTT
mozna znalez¢ w Spotecznosci Victron.

MQTT w LAN (zwykly tekst) Wyt W przypadku podtgczenia Marine MFD to ustawienie
nalezy wigczy¢
Gniazdo VE.Can VE.Can Profil magistrali CAN (Wylaczona, VE.Can i Lynx

lon BMS 250 kbit/s, VE.Can i CAN-bus BMS 250
kbit/s, CAN-bus BMS 500 kbit/s, Oceanvolt 250

kbit/s, RV-C 250 kbit/s). Opcje dodatkowe: Urzadzenia,
wyjscie NMEA 2000, Wybor niepowtarzalnego numeru
identyfikacyjnego, Sprawdzenie unikalnych numerow
identyfikacyjnych, Stan sieci

CAN-bus Profil magistrali CAN, Wyslij dane do VE.Can,
Niepowtarzalny numer urzadzenia dla VE.Can, Sprawdz
niepowtarzalne numery

/10

Wejscia cyfrowe Wyt Dostepne wejscia cyfrowe Wyt., Alarm drzwi, Pompa
zezowa, Alarm zezowy, Alarm wiamaniowy, Czujnik
dymu, Alarm pozarowy, Alarm CO2, Generator

Czujniki Bluetooth Wytaczone Wiacz skanowanie w poszukiwaniu obstugiwanych

czujnikéw Bluetooth (Ruuvi i Mopeka Pro). Pozostate
opcje: Wigcz lub wytacz funkcje wyszukiwania czujnikéw
Bluetooth i sprawdzaj, ktére adaptery Bluetooth sg
aktualnie podtgczone
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Cerbo-S GX Instrukcja

8.2. Stan natadowania akumulatora (SoC)

8.2.1. Jakiego urzadzenia nalezy uzy¢ do obliczenia SoC?

Istniejg trzy rodzaje urzadzen, kidre obliczajg stan natadowania (SoC). Cerbo-S GX Sam nie oblicza SoC, jedynie pobiera dane
z podtaczonych urzadzen. Trzy urzadzenia dokonujgce obliczen SoC to:

1. Monitory baterii, np. BMV, SmartShunt, Lynx Shunt VE.Can, Lynx Smart BMS lub Lynx lon BMS
2. Inwertery/tadowarki Multi i Quattro

3. Akumulatory z wbudowanym monitorem akumulatora i potgczeniem (gtéwnie BMS-Can) z Cerbo-S GX.

Kiedy czego uzy¢?
Jesli masz akumulator z wbudowanym monitorem akumulatora, np. akumulator BYD lub Freedomwon; to proste, skorzystaj z tej

mozliwosci. Jesli nie, opcje zalezg od rodzaju instalaciji:

1. Jesli inwerter/tadowarka MultiPlus lub Quattro jest jedynym zrédtem tadowania akumulatoréw i jedynym odbiornikiem
pobierajacym energie, moze petni¢ funkcje podstawowego monitora akumulatoréw, poniewaz liczy, co weszto i wyszto. Nie
ma potrzeby stosowania dedykowanego monitora akumulatora, np. BMV.

2. Jedli system skiada sie z inwertora/tadowarki, MPPT i urzadzenia GX, nadal nie ma potrzeby dodawania dedykowanego
monitora akumulatora.

3. W przypadku innych rodzajow instalacji, np. jachtowej lub w pojezdzie kempingowym z oSwietleniem zasilanym pradem
statym i z innymi odbiornikami pradu statego, konieczny bedzie dedykowany monitor akumulatora.

8.2.2. Szczegotowy opis poszczegdlnych rozwigzan
1. Akumulator i Multi lub Quattro (typowy system zapasowy)

Nie jest wymagany zaden monitor akumulatora: Multi lub Quattro to jedyny produkt podigczony do akumulatora i majacy
petng kontrole nad wszystkimi pragdami tadowania i roztadowywania. Dlatego moze sam obliczy¢ prawidiowy SoC.

Konfiguracja:
1.  Wigcz i skonfiguruj monitor akumulatora w VEConfigure.
2. W Cerbo-S GX, w Ustawieniach — Konfiguracja systemu sprawdz wybrany monitor akumulatora. Powinien by¢
ustawiony na Multi lub Quattro.
2. Akumulator z tadowarkami stonecznymi Multi lub Quattro i MPPT lub a EasySolar z wbudowanym urzadzeniem GX

Jesli wszystkie tadowarki stoneczne MPPT sg produktami firmy Victron i sg podigczone do Cerbo-S GX, nie jest wymagany
zaden monitor akumulatora. Cerbo-S GX bedzie stale odczytywat rzeczywisty prad fadowania ze wszystkich tadowarek
stonecznych i przesytat sume do urzadzenia Multi (lub Quattro), ktére nastepnie wykorzystuje te informacje w swoich
obliczeniach SoC.

Konfiguracja:
1.  Wiacz i skonfiguruj monitor akumulatora w VEConfigure.

2. W Cerbo-S GX, w Ustawieniach — Konfiguracja systemu sprawdz wybrany monitor akumulatora. Powinien to by¢ Multi
lub Quattro.

3. W menu Stan systemu sprawdz, czy opcja ,Uzyj pradu fadowarki stonecznej w celu poprawy SOC VE.Bus” jest
ustawiona na Wt. Pamietaj, ze to nie jest ustawienie - to tylko wskaznik automatycznego procesu.

Nalezy pamigta¢, ze ta funkcja wymaga najnowszych wersji oprogramowania sprzetowego zaréwno w urzadzeniach Multi lub
Quattro (minimum 402), jak i Cerbo-S GX (minimum v2.06).
3. Akumulator z wbudowanym monitorem akumulatora

W przypadkach, gdy system zawiera akumulator z wbudowanym monitorem akumulatora i funkcjg obliczania SoC - tak jak
ma to miejsce w przypadku wielu wymienionych tutaj akumulatoréw - dedykowany monitor akumulatora nie jest konieczny.

Konfiguracja:
1. Podtacz kabel komunikacyjny akumulatora do Cerbo-S GX zgodnie z instrukcja.

2. W Cerbo-S GX, w Ustawieniach — Konfiguracja systemu, sprawdz czy wybrany monitor akumulatora jest
akumulatorem.

W przypadku takich systeméw zmiana tego ustawienia nie bedzie miata wptywu na tadowanie ani
inne parametry.

S Nalezy pamieta¢, ze ustawienie monitora akumulatora w VEConfigure nie ma znaczenia.
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4. Pozostale rodzaje instalacji

Jezeli do akumulatora podtgczonych jest wiecej fadowarek lub odbiornikéw, niz tylko tadowarki solarne Multi lub MPPT,
wymagany jest dedykowany monitor akumulatora. Przyktady:

» Odbiorniki bytowe w instalacjach morskich lub samochodowych.

» kadowarki solarne PWM

tadowarki AC, np. Skylla-is, tadowarki Smart IP43, tadowarki innych firm niz Victron, itp.

» Alternatory

tadowarki DC-DC

Turbiny wiatrowe

Turbiny wodne

W przypadku uzycia akumulatora z wbudowanym monitorem, jak wyjasniono w (3), jest to dedykowany monitor akumulatora.
Patrz rozdziat (3). W przeciwnym razie zainstaluj BMV, SmartShunt lub Lynx Shunt VE.Can.

Konfiguracja:

1. Skonfiguruj monitor akumulatora zgodnie z jego dokumentacja.
2. W Cerbo-S GX, w Ustawieniach — Konfiguracja systemu sprawdz wybrany monitor akumulatora.
3. Powinien to by¢ monitor akumulatora BMV, SmartShunt, Lynx Smart BMS lub Lynx Shunt.

4. Koniec dziatan.

Nalezy pamigtac, ze ustawienie monitora akumulatora w VEConfigure nie ma znaczenia.
W przypadku takich systeméw zmiana tego ustawienia nie bedzie miata wptywu na tadowanie ani
inne parametry.

8.2.3. Uwagi na temat SoC

» Nalezy pamietac¢, ze chodzi tu o dostarczenie uzytkownikowi doktadnych informacji na temat stanu natadowania, a nie o to,
by jest to wymagane dla zapewniania wydajnosci instalacji. Warto$¢ procentowa SoC nie jest wykorzystywana do tadowania
akumulatora. Jest to jednak wymagane, gdy generator musi by¢ uruchamiany i zatrzymywany automatycznie w oparciu o SoC
akumulatora.

Wiecej informaciji:
Czesto zadawane pytania na temat portalu VRM - r6znica pomiedzy BMV SoC i VE.Bus SoC

Patrz rozdziat Parametry konfigurowalne [52] na temat doboru monitora akumulatora i instalacji pradu statego Has.

8.2.4. Wybor zréodta SoC

~
=]
r-]
N
=]

Automatic

I@

BMV-702 on USB
MultiPlus 48/5000/70-50 on VE.Bus O
No battery monitor O

BMV-702 on VE.Direct

®
®

(Ustawienia — Konfiguracja systemu — Monitor akumulatora)

Na powyzszej ilustracji przedstawiono zakres mozliwych do wyboru wartosci SoC, widocznych na gtéwnym ekranie Przeglad.
Wybierz zrédto, ktére chcesz zobaczyé na gléwnym ekranie Przeglad swojego Cerbo-S GX.

Na tej ilustracji widoczne jest ustawienie Automatyczne. Po wybraniu opcji automatycznej ekran konfiguracji systemu bedzie
wygladat tak, jak pokazano na ponizszej ilustraciji.
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< System setup 09:22
AC input 1 Grid .,
AC input 2 Generator .,
Battery monitor Automatic L
Has DC system OFF

Funkcja ,Automatyczna” wykorzystuje nastepujaca logike:

-

Jesli bedzie dostepny, bedzie korzystata z dedykowanego monitora akumulatora, np. BMV, SmartShunt, Lynx Smart BMS lub
Lynx Shunt VE.Can, lub akumulatora z wbudowanym monitorem akumulatora.

N

Jesli podigczonych jest wiecej niz jeden, dokona wyboru losowo - chociaz istnieje mozliwo$¢ dokonania wyboru recznie.

I

Jesli nie ma dedykowanego monitora akumulatora, uzyje SoC VE.Bus.

Kiedy nalezy skorzysta¢ z opcji ,,Brak monitora baterii”?:
Uzyj jej w systemach, w ktorych:
1. zainstalowany jest Multi lub Quattro

2. nie zainstalowano BMV ani innego monitora akumulatora

3. w systemie sg inne odbiorniki pradu statego lub inne tadowarki podtgczone do tego samego akumulatora, ktére nie sg
podtaczone do Cerbo-S GX.

Kraétkie wyjasnienie: SoC VE.Bus okreslony przez Multi lub Quattro jest nieprawidtowy w powyzszej sytuacji, poniewaz nie
uwzglednia pragdow roztadowania i tadowania przez inne obcigzenia DC, a takze niemonitorowane tadowarki.

8.2.5. Szczegoty na temat VE.Bus SoC

» Gdy inwerter/tadowarka pracuje w trybie fadowania statopragdowego, warto$¢ SoC nie wzrosnie powyzej wartosci ustawionej
w VEConfigure dla parametru ,Stan natadowania po zakonczeniu statopradowego” na karcie Ogolne; domysinie 85 %.
W instalacji z tadowarkami stonecznymi nalezy upewnic sie, ze napiecie absorpcji skonfigurowane w MPPT jest nieco
wyzsze od tego samego ustawienia w inwerterze/tadowarce. Inwerter/tadowarka musi rozpozna¢, ze napiecie akumulatora
osiagneto poziom absorpcji. Jesli tak sie nie stanie, SoC utknie na wspomnianym wczesniej procencie zakonczenia tadowania
statoprgdowego, domysinie 85 %.

8.2.6. Menu Stan systemu

<

Synchronize VE.Bus SOC with battery

Use solar charger current to improve VE.Bus SOC On
Solar charger voltage control On
Solar charger current control On
BMS control On

Menu Stan systemu (Ustawienia — Konfiguracja systemu — Stan systemu) zawiera flagi diagnostyczne, ktére moga by¢
przydatne w diagnozowaniu problemoéw z systemem. Pamietaj, ze zadnych wartosci nie mozna tutaj skonfigurowac¢. Flaga
wigczenia/wytaczenia zalezy od konfiguracji systemu i rodzaju znajdujgcych sie w nim urzadzen.

Szczegotowy opis:
1. Synchronizuj SoC VE.Bus z akumulatorem:
+ Jesli ta opcja jest wigczona, wigczony monitor akumulatora w Multi/Quattro synchronizuje swoj SoC z lepszym zrédiem
(BMV lub BMS w systemie). System robi to automatycznie.
2. Do zwiekszenia SoC VE.Bus uzyj pradu tadowarki stonecznej:

* W systemie VE.Bus bez innego monitora akumulatora (bez BMS, bez SmartShunt, bez zarzadzanego akumulatora),
ale z tadowarkami stonecznymi, po uwage brany jest prad tadowania stonecznego, pomagajac poprawi¢ obliczenia
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SoC wewnetrznego monitora akumulatora Multi/Quattro. System robi to automatycznie i sygnalizuje, ze jest aktywny,
wyswietlajac komunikat Wiaczony.

3. Sterowanie napieciem pradu tadowarki stonecznej:

« Jesli ta opcja jest wigczona, fadowarki stoneczne nie przestrzegajg wtasnego wewnetrznego algorytmu tadowania.
Nastawe napiecia otrzymujg z innego miejsca. Albo

» z akumulatora zarzadzanego, albo,
» w systemie ESS, pobierajg z Multi/Quattro.

4. Sterowanie napieciem pradu tadowarki stonecznej:

+ Oznacza to, ze prad tadowarek stonecznych jest ograniczony przez system. W wiekszos$ci przypadkéw urzadzeniem
ograniczajacym jest zarzadzany akumulator lub maksymalny prad tadowania zdefiniowany przez uzytkownika w menu
DVCC.

5. Sterowanie BMSem:

» Wskazuje, ze BMS steruje wartoscig zadang napigcia tadowania (i nie wykorzystuje wartosci ustawionej dla absorpc;ji
i fadowania konserwacyjnego w fadowarce Multi/Quattro lub tadowarce stonecznej).

8.3. Dostosuj logo na stronie Lodzi i Pojazdéw kempingowych
Na stronie todzi i Pojazdéw kempingowych mozna umies$ci¢ niestandardowe logo.

W przegladarce internetowej urzadzenia podtaczonego do tej samej sieci pisz nastepujgcy adres, uzywajac tego adresu
jako szablonu: http://venus.local/logo.php lub http://[ip-here]/logo.php (wstawiajac adres IP Twojego urzadzenia w nawiasy
kwadratowe).

Adres IP mozna znalez¢ wchodzac w Ustawienia — Ethernet lub WiFi. Po zatadowaniu strony wybierz plik obrazu ze swojego
urzadzenia. Ponownie uruchom urzadzenie GX.

8.4. Diody LED i Przycisk

8.4.1. Diody LED
Na bocznej Sciance Cerbo-S GX znajdujq sie dwie diody LED. Podczas wiaczania przechodza przez nastepujace stany:
Uruchamianie

Zachowanie diod LED podczas uruchamiania zalezy od tego, czy punkt dostepu WiFi i Bluetooth zostaty aktywowane przed
uruchomieniem, czy nie.

» Etap 1: Obydwie diody LED sg wylaczone przez okoto 4 sekundy.
« Etap 2: Dioda LED punktu dostepowego WiFi zacznie migac¢ na czerwono przez okoto 40 sekund.

» Etap 3: Dioda LED punktu dostepu WiFi zacznie miga¢ na zielono przez okoto 10 sekund (lub pozostanie wytaczona, jesli
punkt dostepu zostat wytaczony przed uruchomieniem).

« Etap 4: Dioda LED Bluetooth zacznie miga¢ na niebiesko (lub pozostanie wytaczona, jesli Bluetooth zostat wytaczony przed
uruchomieniem).

W trakcie dziatania

» Dioda punktu dostepu WiFi miga na czerwono: wbudowany punkt dostepu WiFi jest wytaczony

» Punkt dostepu WiFi miga na zielono: wbudowany punkt dostepu WiFi wigczony (domysinie)

» Dioda LED Bluetooth wytaczona: £acznos¢ Bluetooth wytaczona

» Dioda LED Bluetooth miga niebieskim swiattem: tacznos$¢ Bluetooth wigczona

» Dioda LED Bluetooth $wieci ciggtym niebieskim Swiattem: Nawigzano potaczenie Bluetooth z aplikacjg VictronConnect
Wytacz diody LED

» Diody LED mozna wytaczy¢ korzystajac z konsoli zdalnej. Chcac to zrobi¢, przejdz do Ustawienia — Ogdlne — Wigcz diody
LED stanu.

8.4.2. Maly wgtebiony przycisk nad Zasilaniem na bloku zaciskéw
Krétkotrwate nacisniecie: Wiacza/wytacza punkt dostepu WiFi i Bluetooth
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Jednorazowe, krotkotrwate nacisniecie powoduje wigczenie i wytaczenie wewnetrznego punkt dostepu WiFi i Bluetooth. Dioda
LED wskazuje jego stan: gdy dioda LED punktu dostepu WiFi miga na czerwono, a dioda Bluetooth jest wytgczona, wbudowany
punkt dostepu i Bluetooth sg wytaczone. Gdy dioda LED punktu dostepu WiFi miga na zielono, a dioda Bluetooth miga na
niebiesko, wbudowany punkt dostepu WiFi i funkcja Bluetooth sg wigczone.

Dlugotrwate nacisniecie: Zresetuj wszystkie ustawienia sieciowe do ustawien fabrycznych

Nacisnij i przytrzymaj maty przycisk przez co najmniej cztery sekundy. Diody LED pozostang wiaczone przez 2 sekundy
sygnalizujgc rozpoznanie dtugotrwatego nacisniecia przycisku; zwolnij przycisk, gdy tylko dioda LED punktu dostepu WiFi zacznie
szybko miga¢ na zielono.

Wszystkie ustawienia sieciowe zostang zresetowane do wartosci domysinych:

» Ethernet jest ponownie ustawiony na DHCP

.

Punkt dostepu WiFi jest wigczony

» Hasto Konsoli Zdalnej jest wytgczone

.

Konsola Zdalna w sieci LAN i na VRM jest wigczona

» Kod PIN Bluetooth zostanie zresetowany do wartosci domysinych. W przypadku urzadzeh GX z numerem seryjnym mniejszym
niz HQ2242 domysiny kod PIN to 000000. Urzadzenia GX o numerze seryjnym rownym lub wyzszym od HQ2242 majg losowo
wygenerowany, 6-cyfrowy kod PIN, ktdry jest wydrukowany na etykiecie (na tylnej $ciance urzadzenia GX).

Nalezy pamietaé, ze po przywrdceniu ustawien fabrycznych wymagane jest wytaczenie i wiaczenie Cerbo (j.
poprzez odtaczenie ztgcza zasilania na kilka sekund), co spowoduje ponowne wigczenie Bluetooth i punktu
dostepu WiFi, i umozliwi dostep do urzadzenia GX, jak opisano w rozdziale Dostep do urzadzenia GX [46].

nnnnnnnnn
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8.5. Konfiguracja przekaznika temperatury

Istnieje mozliwos$¢ skonfigurowania wbudowanego Przekaznika 1 i Przekaznika 2 (jesli dotyczy), by wiaczat sie i wytaczat
zaleznie od temperatury.

Patrz rozdziat Podtaczanie czujnikow temperatury gdzie podano informacje na temat kompatybilnosci i instrukcje podtaczenia.
Sprawdz, czy czujniki temperatury sg prawidtowo podtgczone i zgtaszajg temperature na licie urzadzen.

Device List Q = 13:27
xAC load 55W >
xFreezer -21°C  61% >
xFridge 2°C 70% >

xLiving 45% b
>

Notifications
Settings >

4l Pages A = Menu

Przekaznikiem temperatury steruje sie z menu Ustawienia — Przekaznik — Funkcja (Przekaznik 1/2) — Temperatura. Po
wigczeniu menu Reguty kontroli temperatury pojawi sie w menu Przekaznik oraz w obregbie wykrytych czujnikéw temperatury.

< Relay Q = 13:22
Function (Relay 1) Generator start/stop y
Function (Relay 2)
Temperature control rules >

4l Pages = Menu

Do sterowania przekaznikiem mozna wykorzysta¢ kazdy czujnik temperatury. Wybierz czujnik temperatury, ktérego chcesz uzy¢
do sterowania przekaznikiem. W przypadku nieuzywanych czujnikow temperatury zostanie wyswietlony komunikat ,Brak dziatan”.
W tym menu mozna wigczy¢ lub wytgczy¢ sterowanie przekaznikiem temperatury dla kazdego czujnika temperatury.

< Temperature control rules Q = 13:28
xFridge No actions >
xLiving >
xFreezer No actions >

4l Pages = Menu

W produktach GX, w ktérych dostepne sa dwa przekazniki (Cerbo GX i Cerbo-S GX, Ekrano GX), mozliwe jest zastosowanie
jednego czujnika temperatury sterujgcego obydwoma przekaznikami. Mozliwe jest réwniez sterowanie jednym przekaznikiem
przez kilka r6znych czujnikdw temperatury. Na przyktad Cerbo GX z 2 podktadkami grzewczymi na baterie litowe i korzystajacy
z obu jednoczesnie tylko wtedy, gdy jest to konieczne.

1. W menu Przekaznik — Zasady kontroli temperatury — Czujnik temperatury
2. Wiacz aktywacje przekaznika w zaleznosci od temperatury

3. Przypisz sterowanie przekaznikiem do Przekaznika 1

4. Ustaw wartos¢ Aktywacji na 5 stopni

5. Ustaw wartos¢ Dezaktywacji na 10 stopni
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< xLiving Q = 13:40
Condition 1 Inactive
Relay Relay 1 )
Activation value 5°C )
Deactivation value
Condition 2 Inactive
Relay None (Disable) )
4 Pages ¢ = Menu

Jesli to nie wystarczy do utrzymania temperatury akumulatora powyzej 5 stopni, mozesz podtaczy¢ drugi stycznik poduszki
grzewczej rowniez do Przekaznika 2.

1. Przewin menu w dét do Warunku 2

2. Przypisz sterowanie przekaznikiem do Przekaznika 2

3. Ustaw wartos¢ Aktywacji na 4 stopnie

4. Ustaw wartos¢ Dezaktywaciji na 6 stopni
4 xLiving Q = 13:42
Activation value =He y
Deactivation value 10°C )
Condition 2 Inactive
Relay Relay 2 )
Activation value 4°C )
Deactivation value

4l Pages A = Menu

Oznacza to, ze Przekaznik 1 uruchomi sie, gdy temperatura akumulatora spadnie do 5 stopni. Jesli temperatura nadal spadnie
ponizej 5 stopni do 4 stopni, Przekaznik 2 wigczy drugg poduszke grzejna. Jesli to wystarczy, aby podnies¢ temperature

z powrotem do 6 stopni, Przekaznik 2 ulegnie wytaczeniu, a Przekaznik 1 pozostanie wtaczony do czasu, gdy temperatura
akumulatora powrdéci do 10 stopni.

Nalezy pamigtac, ze fizyczne styki okablowania sg dostgpne zaréwno dla Przekaznika 1, jak i Przekaznika 2 w konfiguracjach
zwiernych i rozwiernych.

Q Nalezy zwrdci¢ uwage na specyfikacje dotyczace ograniczen mocy przekaznikow. Jesli wymagania dotyczace
mocy przekraczajg limit mocy przekaznika, moze by¢ konieczne podtaczenie urzadzen za pomocag
dodatkowego stycznika.

nnnnnnnnn
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9. Aktualizacje oprogramowania ukladowego

9.1. Rejestr zmian

Rejestr zmian dostepny jest w Victron Professional w katalogu Oprogramowanie sprzetowe — Venus OS. Chcac uzyska¢ dostep
do Victron Professional nalezy sig¢ zarejestrowac (bezpfatnie).

9.2. Przez internet lub z uzyciem karty microSD / nosnika pamieci USB
Istniejg dwa sposoby aktualizacji oprogramowania uktadowego:

1. Aktualizacji dokonaj internet, recznie lub zaznacz codzienne sprawdzanie dostepnosci nowych aktualizacji.

2. Zaktualizuj z karty microSD lub pamieci USB.

9.2.1. Bezposrednie pobieranie z internetu

Na urzadzeniach GX bez wyswietlacza (np. Venus GX lub Cerbo GX bez GX Touch) uzyj Konsoli zdalnej, aby uzyskac dostep do
ponizszych menu.

1. Chcac dokona¢ aktualizacji z internetu, przejdz do: Ustawienia — Oprogramowanie uktadowe — Aktualizacje online.
2. Nacisnij ,Sprawdz aktualizacje”.

3. Jesli dostepna jest nowsza wersja oprogramowania uktadowego, zostanie ona wyswietlona w czesci ,Dostepna aktualizacja”.
Kliknij, aby zaktualizowa¢ do nowej wersji oprogramowania uktadowego.

4. Po zaktualizowaniu urzadzenia GX do nowej wersji oprogramowania sprzetowego nalezy sprawdzi¢ ustawienia swojej
instalacji.

Pamietaj, ze w przypadku wiekszosci aplikacji systemowych zalecamy wytgczenie automatycznych

S aktualizacji, podobnie jak domysinych ustawien fabrycznych. Zamiast tego zaktualizuj system w dogodnym
momencie; gdy obecna jest obstuga, a pracownicy sg w stanie przywréci¢ wczesniejsze ustawienia i/lub
rozwigza¢ ewentualny problem.

< Firmware 15:41 < Online updates 15:42

Firmware version v2.53 Auto update Check only )
Build date/time 20200405130525 Update to Latest release )
Install firmware from SD/USB > Update available Press to update to v2.87 )
Stored backup firmware > Update build date/time 20220531124511

(M), victron energy Aktualizacje oprogramowania
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9.2.2. Karta microSD lub nos$nik pamieci USB
Aktualizacja za pomocg karty microSD lub nosnika pamieci USB nosi nazwe ,aktualizacja offline”. Skorzystaj z tej mozliwosci, gdy
urzgdzenie nie jest podtaczone do internetu.

1. Pobierz najnowszy plik swu:

* Cerbo-S GX - venus-swu-cerbosgx.swu

Nalezy pamigtac, ze te same pliki i rejestr zmian sg dostepne w witrynie Victron Professional. Istnieje réowniez potgczenie
Dropbox, dzieki ktéremu z naszego folderu mozna pobra¢ najnowsze pliki oprogramowania uktadowego i przechowywac je
w pamieci komputera.

2. Zainstaluj na karcie microSD lub w pamieci USB.

» Zapisz plik w folderze gtéwnym pamigci USB lub karty microSD.

3. Wsun nosnik pamieci do gniazda.

£ Settings 08:57
General >
Firmware >
Date & Time >
Re - : >
Attached storage contains a firmware image,
S not using for data logging. >
Display & language >

4l Pages = Menu

Zwré¢ uwage, ze zostanie wyswietlone ostrzezenie ,Podigczona pamie¢ zawiera obraz oprogramowania uktadowego, ktéry
nie jest uzywana do rejestrowania danych.”. To ostrzezenie mozna bezpiecznie zignorowac.

4. Rozpocznij aktualizacje

< Install firmware from SD/USB :
Check for firmware on SD/USB
Firmware found Press to install v2.85 )
Firmware build date/time 20220418130036
microSD / USB Press to eject

* Przejdz do Ustawienia — Oprogramowanie ukladowe — Zainstaluj oprogramowanie uktadowe z SD/USB.
* Kliknij na ,Sprawdz oprogramowanie uktadowe na karcie SD/USB”.

« Jesli oprogramowanie na karcie microSD lub w pamieci USB jest nowsze niz aktualnie dziatajace, pojawi sie pozycja
,Znaleziono oprogramowanie”, kliknij na nie, co spowoduje rozpoczecie aktualizac;ji.

9.3. Powrét do poprzedniej wersji oprogramowania ukladowego
Istniejg dwa sposoby powrotu do wczesniejszej wersji oprogramowania uktadowego:

1. Skorzystanie z funkcji tworzenia kopii zapasowej zapisanego oprogramowania uktadowego lub

2. pobierajgc okreslony plik oprogramowania uktadowego, zapisujac go na karcie microSD lub pamieci USB i instalujac z SD/
USB.
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9.3.1. Funkcja tworzenia kopii zapasowych zapisanego oprogramowania ukltadowego

< Install firmware from SD/USB 2 15:00
Check for firmware on SD/USB
Firmware found Press to install v2.53 y
Firmware build date/time 20200405130525
microSD / USB Press to eject

Al Pages = Menu
Ta opcja umozliwia przetaczanie pomiedzy biezaca i poprzednig wersjg oprogramowania. Dostep do internetu ani karta SD nie sg
konieczne.

1. Przejdz do Ustawienia — Oprogramowanie ukltadowe — Zapisana kopia zapasowa oprogramowania uktadowego.

2. Na kolejnym ekranie widoczna jest informacja o aktualnie dziatajgcej wersji oprogramowania uktadowego oraz wersji
oprogramowania, ktérg mozna uruchomic.

(ol

Kliknij ,Nacis$nij, aby uruchomi¢” i uruchom zapisang wersje oprogramowania uktadowego.

4. Uruchomi sie teraz zapisana wersja oprogramowania uktadowego, natomiast poprzednia wersja oprogramowania
uktadowego zostanie zapisana.
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9.3.2. Zainstaluj okreslong wersje oprogramowania uktadowego z SD/USB

< Install firmware from SD/USB 2 15:00
Check for firmware on SD/USB
Firmware found Press to install v2.53 y
Firmware build date/time 20200405130525
microSD / USB Press to eject

4 Pages = Menu

Moggq istnie¢ powody, dla ktérych konieczne jest reczne pobranie i zainstalowanie okreslonej wersji oprogramowania uktadowego
(np. starsza wersja oprogramowania uktadowego, ktéra nie jest przechowywana w ,Przechowywanej kopii zapasowej
oprogramowania uktadowego” na urzadzeniu GX). W tym rozdziale wyjasniono, jak to zrobi¢.

1. Stare wersje oprogramowania uktadowego Venus OS mozna pobra¢ tutaj: https://updates.victronenergy.com/feeds/venus/
release/images/

2. W przypadku Cerbo-S GX uzyj folderu cerbosgx.

3. Pobierz plik .swu zadanej wersji.

4. Zapisz plik .swu w folderze gtéwnym pamieci USB lub karty microSD.

5.  Wsun nosnik pamieci USB lub karte MicroSD do gniazda urzadzenia GX.

6. Zwrd¢ uwage, ze zostanie wyswietlone ostrzezenie ,Podtgczona pamieé zawiera obraz oprogramowania uktadowego, ktory
nie jest uzywana do rejestrowania danych.”. To ostrzezenie mozna bezpiecznie zignorowac.

7. Przejdz do Ustawienia — Oprogramowanie ukladowe — Zainstaluj oprogramowanie uktadowe z SD/USB.

8. W czesci ,Znaleziono oprogramowanie uktadowe” powinna wyswietli¢ sie konkretna wersja oprogramowania uktadowego.

Kliknij i zainstaluj.

problemu, moze sie zdarzy¢, ze niektore ustawienia zostang zresetowane do wartosci domysinych.
Koniecznie to sprawdz.

S Nalezy pamiegtac, ze cho¢ dodawanie poprawek do starszej wersji oprogramowania ogdlnie nie stanowi

9.4. llustracja Venus OS Large

Oprécz zwykiego oprogramowania uktadowego Venus OS mozliwa jest takze instalacja Venus OS Large, rozszerzonej wersji
Venus OS, uzupetnionej o Node-RED i Signal K Server.

Wsrod innych funkcji Node-RED oferuje w petni konfigurowalny pulpit nawigacyjny, ktéry mozna przeglada¢ w przegladarce
internetowej — zaréwno lokalnie, jak i zdalnie, za posrednictwem serweréw VRM.

Serwer Signal K jest przeznaczony dla danych z jachtéw i multiplekséw z wejs¢ NMEA 0183, NMEA 2000, Signal K i innych
zrodet. Dane ze wszystkich urzadzen podtaczonych do urzadzenia GX sg automatycznie dostepne w SignalK do dalszego
przetwarzania.

Nalezy pamietac, ze nie ma i nie bedzie oficjalnego wsparcia rozszerzonych funkcji zawartych w Venus OS Large.

Po zainstalowaniu normalnej wersji oprogramowania uktadowego, w menu ,Aktualizacje online” dostepna jest opcja ,Rodzaj
obrazu”, w ktérej mozna wybra¢ ,Large” dla rodzaju obrazu Venus OS Large oraz aktualizacje oprogramowania uktadowego
w sposéb opisany w niniejszym rozdziale.

Szczegotowy opis wszystkich funkcji i sposobu instalacji podano w dokumencie VVenus OS Large image: Signal K i Node-RED.
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10. Monitorowanie inwertera/tadowarki VE.Bus

10.1. Ustawienie ogranicznika pradu wejsciowego

MultiPlus 12/1600/70-16 Q = 08:33
Switch On
4
State Bulk
Input current limit
DC Voltage 13.10Vv
DC Current 0.0A
State of charge 69.5%

W tym rozdziale wyjasniono konsekwencje wtgczenia lub wytgczenia kontroli uzytkownika nad ustawieniami ogranicznika pradu
wejsciowego, jak pokazano w powyzszym menu (Lista urzgdzen — [Twdj inwerter/tadowarkal.

Limit ustawiony przez uzytkownika w Cerbo-S GX zostanie zastosowany do wszystkich wej$¢, dla ktérych wigczono ustawienie
'Odrzucone zdalnie' w VEConfigure:

Internal transfer switch

v Accept wide input frequency range [45-65 Hz] v Ground relay
AL low disconnect (180 YW AC high connect  |265 i
AC low connect (187 W AC high disconnect 270 i
v UPS function

[~ Dynamic current limiter

ACT input current limit |50.0 A | I Owverruled by remate
[pricrity]
AC2 input current limit |30.0 A | v Owveruled by remate

Na przyktadzie todzi z dwoma wejsciami AC i Quattro, gdzie:
1. Do wejscia 1 podtaczony jest agregat pradotworczy z mozliwoscig dostarczenia 50 A,
2. Zasilanie brzegowe jest podtgczone do wejscia 2 (dostepna moc zalezy od parametréw zasilacza w porcie).

Skonfiguruj system doktadnie tak, jak na powyzszym zrzucie ekranu VEConfigure. Wejscie 1 ma priorytet nad wejsciem 2,
dlatego system automatycznie potaczy sie z agregatem pradotwoérczym, gdy tylko zostanie on uruchomiony. Zastosowany
zostanie staty limit pradu wej$ciowego wynoszacy 50 A. A gdy agregat pradotwoérczy nie jest dostepny, a na wejsciu 2 dostepne
jest zasilanie sieciowe, Quattro uzyje limitu prgdu wej$ciowego skonfigurowanego w Cerbo-S GX.

Kolejne dwa przyktady: (W obu przypadkach, jesli wytaczysz opcje ,Odrzucone zdalnie”, ustawienie biezacego limitu w Cerbo-S
GX nie bedzie miato zadnego efektu. A jesli wiaczysz opcje ,0drzué zdalnie” dla obu wejs¢, limit pradu ustawiony w Cerbo-S GX
zostanie zastosowany do obu wejs¢.)

Minimalne wartosci graniczne pradu wejsciowego

Gdy w VEConfigure wigczona jest funkcja PowerAssist, obowigzuje minimalny limit pradu wejsciowego. Rzeczywisty limit jest
inny dla kazdego modelu. Po ustawieniu pradu wejsciowego na warto$¢ ponizej limitu, zostanie on automatycznie ponownie
zwigkszony do limitu.

Nalezy pamieta¢, ze nadal mozliwe jest ustawienie ograniczenia pradu wejsciowego na 0. Po ustawieniu na 0 system znajdzie sie
w trybie tranzytowym (tadowarka wytaczona).
Instalacje rownolegte i trojfazowe

Skonfigurowany limit pradu wej$ciowego AC to catkowity limit na faze.
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10.2. Ostrzezenie o rotacji faz

Prad przemienny, z generatora lub sieci, podawany do tréjfazowego uktadu inwerteratadowarki musi mie¢ prawidtowa rotacje,
zwang takze sekwencja. Jesli nie ma, inwerter/tadowarki nie przyjma zasilania prgdem przemiennym i pozostang w trybie
inwertera.

W takim przypadku zostanie wyswietlone ostrzezenie o rotacji faz. Celem rozwigzania tego problemu zmien okablowanie wejscia
AC: zamien jedng z faz, co w efekcie zmieni rotacje zL3 — L2 — L1 na L1 — L2 — L3. Lub przeprogramuj Multi i zmodyfikuj
przypisang faze, dopasowujac jg do okablowania.

Na samym urzadzeniu GX ostrzezenie pojawi sie jako powiadomienie w GUI:

< Notifications A 11:11

c MultiGrid 48/3000/35-50

Warning 2019-05-23 11:11
Wrong phase rotation detected

~

A Pages = Menu

Jest réwniez widoczne w menu:

< Alarm status A 11:13
Overload L1: Ok L2:0k L3:0k
DC ripple L1: Ok L2:0k L3:0k
Voltage Sensor Ok
Temperature Sensor Ok

Phase rotation

VE.Bus Error 11 report >

Al Pages A = Menu

W portalu VRM jest ono widoczne w widzecie Alarmy i ostrzezenia VE.Bus na stronie Zaawansowane i pojawi sie w Rejestrze
alarméw w VRM. Ponadto wysytany jest e-mail; z wykorzystaniem systemu monitorowania alarmow VRM.

VE.Bus Warnings and Alarms
1 " -

10.3. Alarm utraty potaczenia BMS

Notifications A\ 08:01
Quattro 24/3000/70-2x50

Alarm 2023-06-02 08:01
Low battery voltage

Quattro 24/3000/70-2x50

Alarm 2023-06-02 08:01
BMS connection lost p

A

Alarm ten wigcza sie, gdy inwerter/tadowarka odbierze dane CVL/CCL lub DCL z zarzadzanego akumulatora i wytaczy sie
w chwili odfgczenia akumulatora lub utraty komunikacji z akumulatorem. Alarm zostaje réwniez wygenerowany w chwili zerwania
potaczenia inwertera/tadowarki z VE.Bus BMS.
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Nalezy pamigtac, ze system wyswietli takze alarm niskiego napiecia akumulatora. Jednak przyczyna tego alarmu nie jest niskie
napiecie akumulatora, ale brak informacji z akumulatora na skutek utraty komunikacji.

Celem wytgczenia alarmu przywré¢ potaczenie z BMS lub uruchom ponownie/wytacz i ponownie wiacz inwerter/tadowarke.
Ponownego uruchomienia mozna dokona¢ w menu Zaawansowane [74] urzgdzenia VE.Bus.

10.4. Monitorowanie awarii sieci elektroenergetycznej

£ System setup 20:41
System name Automatic )
AC input 1 Grid 7
AC input 2 Generator )
Monitor for grid failure

Battery monitor MultiPlus-1l 48/3000/35-32 on VE.Bus )
Has DC system

Al Pages v = Menu

Gdy ta funkcja jest wigczona, alarm uruchomi sie w sytuacji, gdy system nie zostanie podiaczony do wejscia pradu przemiennego
skonfigurowanego jako Sie¢ lub Zasilanie brzegowe przez ponad 5 sekund.

» Alarm jest wyswietlany jako powiadomienie w interfejsie GUI oraz jako alarm w portalu VRM. Jest rowniez dostepny na
ModbusTCP / MQTT.

» Zalecane do stosowania w systemach rezerwowych. Ale takze dla jachtéw lub pojazdéw zasilanych z lgdu.

Nalezy pamietaé, ze to ustawienie monitoruje, czy system jest podigczony do sieci/nabrzeza. Monitorowanie generatora jest juz
dostepne jako element funkcji Start/Stop generatora, a nie jako jego czesé.

Nie uzywaj tej funkcji w systemach, ktére korzystajg z ustawien ,Ignoruj wejscie AC” w naszych inwerterach/
tadowarkach: gdy system ignoruje wejécie AC, tj. zgodnie z przeznaczeniem dziata w trybie wyspowym, mimo
ze sie¢ jest dostepna, zgtosi awarie sieci.

10.5. Menu Zaawansowane

< Advanced Q = 11:23
Equalization
Redetect VE.Bus system Press to redetect )
Restart VE.Bus system Press to restart
AC input 1 ignored No
ESS Relay test Completed

4l Pages = Menu

Dostep do menu Zaawansowane mozna uzyska¢ wybierajac Lista urzadzen — [Multi lub Quattro] — Zaawansowane. Zawiera
ono opcje wyréwnywania, ponownego wykrywania i ponownego uruchamiania systemu VE.Bus oraz pokazuje stan testu
przekaznika ESS.

Korekcja: Rozpoczyna korekcje. Szczegétowe informacje podano w dokumentacji Multi lub Quattro.

.

Wykryj ponownie system VE.Bus: Czy$ci pamie¢ podreczng Cerbo-S GX, w ktérej przechowywane sag okreslone dane
systemu VE.Bus, aby maksymalnie skroci¢ czas rozruchu. Uzyj tej funkcji, jesli, przyktadowo, VE.Bus BMS byt kiedys$ czescig
systemu i nie jest juz uzywany, lub zostat zastgpiony przez Lynx Smart BMS. Korzystajac z funkcji ponownego wykrywania
systemu VE.Bus, inwerter/tadowarka nie wytacza sie przez kilka sekund, jak miatoby to miejsce w przypadku korzystania

z systemu ponownego uruchomiania VE.Bus.

Uruchom ponownie system VE.Bus: Uruchamia ponownie inwerter/tadowarke (podobnie jak jego wytaczenie i ponowne
wigczenie za pomocg gtéwnego wytacznika kotyskowego z przodu), jesli nie udato mu sie automatycznie uruchomic¢ ponownie
(po 3 prébach), na przyktad po (bardzo) duzym przecigzeniu lub trzech przecigzeniach z rzedu. Wykasowane zostajg wszystkie
trwate btedy, np. powtarzajacy sie i niemozliwy do naprawienia btad przecigzenia.

.

Wejscie AC 1 zignorowane: Stan flagi wejscia AC 1
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» Test przekaznika ESS: Pokazuje status testu przekaznika ESS. Ma znaczenie tylko wtedy, gdy jest to system ESS.
Szczegotowe informacje podano w odpowiedni na pytanie P9 w Najczesciej zadawanych pytaniach dotyczacych instrukcji
ESS.
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10.6. Monitorowanie stanu alarmowego

< Alarm status Q = 10:17
VE.Bus Error o]
Low battery voltage Ok
Temperature ok
Overload ok
DC ripple ok
Voltage Sensor ok
Temperature Sensor ok
Phase rotation ok

4 Pages ~ =Menu

Dostep do strony monitorowania stanu alarméw mozna uzyskac z Lista urzadzen — [Multi lub Quattro] — Stan alarmu. Wyswietla
informacje diagnostyczne dotyczace okreslonych parametréw, pomagajac w rozwigzywaniu probleméw i dostarcza dodatkowych
informacji na temat btedu VE.Bus 8/11.

10.7. Menu konfiguracji alarmu VE.Bus

< Alarm setup Q = 10:50
Low battery voltage
High temperature Alarm only )
Inverter Overload Alarm only )
High DC ripple Alarm only )
High DC voltage Alarm only )
High DC current Alarm only )
Temperature sense error Alarm only )
Voltage sense error Alarm only )
VE.Bus error
Al Pages ~ = Menu

Podczas korzystania z systemu VE.Bus mozna skonfigurowa¢ wage probleméw w systemie VE.Bus, ktére powinny powodowaé
wyswietlenie powiadomienia w Cerbo-S GX (i wyemitowanie sygnatu dzwiekowego).

Chcac zmieni¢ powiadomienia o alarmach i ostrzezeniach VE.Bus, wykonaj nastepujace czynnosci:

1. W Konsoli Zdalnej przejdz do opciji Lista urzadzen — [Twdj produkt VE.Bus] — Konfiguracja alarmu

2. Wybierz pomigdzy nastepujacymi ustawieniami powiadomien dla kazdego alarmu:

» Wylaczony: Cerbo-S GX nigdy nie wyda sygnatu dzwiekowego ani nie wyswietli powiadomienia. Takie ustawienie nie jest
zalecane.

» Tyko alarm (ustawienie domysine): Cerbo-S GX wyda sygnat dzwiekowy i wyswietli powiadomienie tylko wtedy, gdy
system VE.Bus wylaczy sie w stanie alarmowym. OstrzeZenia sg ignorowane.

+ Alarmy i ostrzezenia: Cerbo-S GX wyda sygnat dzwiekowy i wyswietli powiadomienie o wszystkich wybranych alarmach
i ostrzezeniach.

3. Przewin liste w dot i wigcz lub wytgcz powiadamianie o btedach VE.Bus.

Po zakonczeniu dziatan, nie zapomnij zmieni¢ poziomu dostepu na Uzytkownik, jesli to konieczne.

10.8. Menu urzadzenia

< Device 9 = 11:10

Connected Yes
Connection VE.Bus
Product MultiPlus 12/1600/70-16
Name )
Product ID 2663
Firmware version 500
VRM instance 276
VE.Bus version 2663500
MK2 device MK3
MK2 version 1170215
Multi Control version

VE.Bus BMS version

Serial numbers >

4l Pages A = Menu

Menu Urzadzenia (Lista urzgdzeh — [Multi lub Quattro] — Urzadzenie) oferuje parametry zwigzane z urzgdzeniem, np.
ustawienie niestandardowej nazwy, wersja oprogramowania sprzetowego, numery seryjne (w podmenu) i inne, ktére mozna
wykorzysta¢ do diagnostyki.
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10.9. Priorytet energii stonecznej i wiatrowej

Sustain Lic il

— 3W

Cor) ' Comr)

DC Power
13.2V 68A Crgguu 1w

Funkcja priorytetu energii stonecznej i wiatrowej zapewnia wykorzystanie energii stonecznej i wiatrowej do tadowania
akumulatora. Jednoczesnie energia z ladu jest wykorzystywana wytgcznie w celu zapobiegania zbyt gtebokiemu roztadowaniu
akumulatora.

Po aktywacji system pozostaje w tym trybie, zwanym Podtrzymaniem, przez siedem dni; jesli nie ma wystarczajacej ilosci stonca
lub wiatru, nastapi petny cykl tadowania, tadujgc akumulatory do 100 %. Dzigki temu pozostajg one w optymalnym stanie i sg
gotowe do podzniejszego uzycia.

Po uptywie tych siedmiu dni system nie powrdci do trybu podtrzymania. Bedzie utrzymywac akumulatory w petni natadowane i,
jesli to mozliwe w ciggu dnia, priorytetowo bedzie wykorzystywaé energig stoneczng w stosunku do energii lagdowej, aby zasila¢
odbiorniki pradu statego, np. pompy i systemy alarmowe.

Szczegotowe informacje i dane konfiguracyjne podano w instrukcji Priorytet energii stonecznej i wiatrowej.
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11. DVCC - Rozproszona kontrola napiecia i natezenia pradu

11.1. Wprowadzenie i funkcje

Wigczenie DVCC zmienia urzadzenie GX z pasywnego monitora w aktywny kontroler. Dostepne funkcje i efekty wigczenia DVCC
zalezg od rodzaju uzytego akumulatora. Efekt zalezy réwniez od zainstalowanych podzespotéw Victron i ich konfiguracji. Dwa
przyktady:

Zarzadzane akumulatory magistrali CAN: W systemach z podtgczonym zarzadzanym akumulatorem BMS z magistrala CAN,
urzadzenie GX otrzymuje z tego akumulatora warto$¢ limitu napiecia tadowania (CVL), limitu pradu tadowania (CCL) i limitu
pradu roztadowania (DCL), i przekazuje te warto$¢ do podtgczonego falownika/tadowarek, tadowarek stonecznych i urzadzenia
Orion XS. Nastepnie wytaczajg one swoje wewnetrzne algorytmy tadowania i po prostu robig to, co kaze im akumulator.

Akumulatory kwasowo-otowiowe: W przypadku systeméw z akumulatorami kwasowo-otowiowymi DVCC oferuje takie funkcje,

jak konfigurowalny limit pradu tadowania w catym systemie, w ktérym urzadzenie GX aktywnie ogranicza falownik/tadowarke, jesli
fadowarki sfoneczne tadujg juz z petng moca, a takze wspétdzielony czujnik temperatury ( STS) i wspoétdzielony czujnik natezenia
pradu (SCS).

W ponizszej tabeli przedstawiono zalecane ustawienia dla ré6znych typéw akumulatoréw:

Kwasowo- VE.Bus BMS V1 VE.Bus BMS Obstugiwane
olowiowe Lithium V21 Lithium akumulatory
zarzadzane innych
producentéw?
Automatyczna Nie Nie Nie 2)
konfiguracja
Prad tadowania systemu Tak Tak Tak 2)
Czy nalezy wigczyc¢ 3), 4) 3), 4) 2)
sVs? Tak
Czy nalezy wigczyc¢ . . 2)
STS? Tak Nie Nie
Czy nalezy wiaczy¢ 3) 4) 3) 4) 2)
sCs? Tak ’ '
Sposodb _sterowama N/D N/D N/D 2)
tadowaniem
Okablowanie ATC i ATD N/D Tak 5) 2)

1) Aby urzadzenie GX mogto sterowaé tadowarkami solarnymi, falownikiem RS lub Multi RS w systemie z VE.Bus BMS V2,
musi by¢ wiaczone sterowanie DVCC.

2) W instrukeji Kompatybilnos¢ akumulatoréw podano informacje, ktére parametry nalezy ustawié, a ktére ustawia sie
automatycznie.

3) W systemie ESS urzadzenie VE.Bus jest juz zsynchronizowane z tadowarkami solarnymi, dlatego zalecamy pozostawienie
wytaczonych funkcji SVS i SCS.

4) Dla wszystkich pozostatych systeméw: Jesli zainstalowano BMV lub SmartShunt, zalecamy wigczenie SVS i SCS. We
wszystkich innych przypadkach pozostaw SVS i SCS wylaczone.

5) t adowarki stoneczne, falowniki/tadowarki, Multi RS, Falownik RS i Orion XS nie wymagaja okablowania. Wszystkie inne
odbiorniki energii i fadowarki musza by¢ okablowane i sterowane za posrednictwem ATC/ATD.

Chcac wiaczy¢ lub wytgczy¢ DVCC, przejdz do Ustawienia — DVCC w urzadzeniu GX:

< Settings 2~ 12:01
General
Firmware
Date & Time

Remote Console

Vi iV iV iV Vv

System setup

Al Pages v = Menu
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11.2. Wymagania DVCC

1. Kompatybilno$¢ akumulatora

* W przypadku akumulatoréw podtgczonych do magistrali CAN sprawdz informacje na odpowiedniej stronie w instrukcji
Zgodnos¢ akumulatorow , czy wiaczenie DVCC zostato przetestowane z danym typem akumulatora i jest obstugiwane.
Jesli w uwagach dotyczacych akumulatora nie ma wzmianki o DVCC, nie wiaczaj DVCC..

* W przypadku akumulatoréw zelowych, AGM, OPzS i innych akumulatoréw kwasowo-otowiowych mozna bez obaw
stosowac¢ DVCC. To samo dotyczy Victron Energy Lithium Battery Smart z VE.Bus BMS, Lynx lon + Shunt BMS lub
Lynx lon BMS. W przypadku Lynx Smart BMS funkcja DVCC jest wymuszana.

2. Wersje oprogramowania sprzgtowego

Nie uzywaj DVCC w przypadkach, gdy te wymagania nie sg spetnione. We wszystkich przypadkach, podczas pierwszego
rozruchu zalecamy zainstalowanie najnowszego dostepnego oprogramowania sprzetowego. Po prawidtowym uruchomieniu
nie ma potrzeby dokonywania zapobiegawczej aktualizacji oprogramowania sprzetowego. W razie problemoéw pierwsza
czynnoscig jest aktualizacja oprogramowania sprzetowego.

Wymagane minimalne wersje oprogramowania sprzetowego:

Urzadzenie Victron Minimalna wersja oprogramowania sprzetowego

Multi/Quattro 422
MultiGrid 424
Multi RS, Inverter RS, MPPT RS v1.08
Urzadzenie GX v2.12
Urzadzenia VE.Direct MPPT v1.46
Urzadzenia VE.Can MPPT z VE.Direct v1.04
Starszego typu fadowarki solarne VE.Can MPPT (z ekranem) Nie mozna stosowac
Lynx lon + Shunt v2.04
Lynx lon BMS v1.09
Lynx Smart BMS v1.02
Orion XS v1.00

Poczawszy od wersji oprogramowania sprzgtowego Venus w wersji 2.40, pojawi si¢ komunikat ostrzegawczy ,Btad #48
- DVCC z niezgodnym oprogramowaniem”, gdy jedno z urzgdzen ma niezgodne oprogramowanie sprzetowe podczas
korzystania z DVCC. Wiecej informacji na temat btedu nr 48 podano w rozdziale Kody btedow [142].

W przypadku systemu ESS, Asystent ESS musi by¢ w wersji 164 lub nowszej (wydanej w listopadzie 2017).
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11.3. Wplyw DVCC na algorytm tadowania

W trybie autonomicznym nasze inwertery/tadowarki, tadowarki stoneczne MPPT i Orion XS korzystajg z wiasnego, wewnetrznego
algorytmu fadowania. Oznacza to, ze okreslajg, jak dtugo pozosta¢ w trybie absorpcji, kiedy przejs¢ na tryb fadowania
konserwacyjnego, a kiedy z powrotem przetgczy¢ sie na tryb tadowania statoprgdowego lub magazynowania. Na tych réznych
etapach korzystajg z parametréw skonfigurowanych w VictronConnect i VEConfigure.

W systemach ESS i systemach z akumulatorami zarzgdzanymi (patrz instrukcja Kompatybilnos¢ akumulatorow), wewnetrzny
algorytm tadowania jest dezaktywowany, a tadowarka pracuje wéwczas z zewnetrznie kontrolowang wartoscig zadana napigcia
tadowania. W ponizszej tabeli wyjasniono rézne mozliwosci:

Przewodnik po mozliwosciach wyboru Wynikowy algorytm tadowania

Rodzaj instalacii Typ akumulatora DVCC Inwertor/ tadowarka Orion XS
(Battery type) tadowarka solarna
Akumulator Wi, Akumulator
inteligentny Wy, Nie nalezy tego robié; lepiej wiaczyé DVCC
Asystent ESS"
Zwykly Wt Wewnetrzny Inwertor/tadowarka
akumulator Wyt. Wewnetrzny Inwertor/tadowarka
Akumulator Wt Akumulator
inteligentny Wit. Nie nalezy tego robi¢; lepiej wiaczyé DVCC
Standardowy
Zwykly Wi Wewnetrzny
akumulator Wyt Wewnetrzny

1) Asystent ESS jest instalowany wytacznie w okreslonym typie systemu zasilania, ktéry integruje potaczenie sieciowe
z falownikiem/tadowarka Victron, urzadzeniem GX i systemem akumulatoréw. Nie nalezy tego myli¢ z instalacjami
autonomicznymi, np. jachtowymi lub w pojazdach kempingowych.

Szczegoly

* Wewnetrzny
+ Wewnetrzny algorytm tadowania (statopradowe — absorpcyjne — konserwacyjne — ponowne statopradowe)
i skonfigurowane napiecia tadowania sg aktywne.

+ Inwerter/fadowarka wskazuje etap tadowania: statopradowe, absorpcyjne, konserwacyjne, i tak dalej.

+ Wskazany etap tadowania MPPT to: statopradowe, absorpcyjne, konserwacyjne, i tak dalej (wersja oprogramowania
sprzetowego v1.42 i nowsze. Wczesniejsze wersje zawierajg btad, ktéry powoduje, ze tadowarka stoneczna MPPT wyswietla
komunikat ,Ext. Control”, gdy ograniczana jest jedynie pradowo; jej wewnetrzny algorytm tadowania jest nadal aktywny.).

» tadowarka akumulatorowa Orion XS DC-DC wskazuje etap fadowania: statopradowe, absorpcyjne, konserwacyjne, i tak
dale;j.

* Inwerter/tadowarka (dotyczy tylko MPPT i Orion XS)

+ Algorytm tadowania wewnetrznego MPPT i Orion XS jest wylgczony; zamiast tego sterowana jest przez zadang warto$¢
napigcia tadowania pochodzaca z falownika/tadowarki.

» Wskazany stan tadowania MPPT i Orion XS to: Ext. control.

* Akumulator

+ Wewnetrzny algorytm tadowania jest wylgczony i zamiast tego urzadzeniem steruje akumulator.
* Wskazany stan tadowania falownika/tadowarki to: Ext. control.

» Wskazany stan tadowania MPPT i Orion XS to: Ext. control (sterowanie zewnetrzne) (diody LED nadal pokazujg fadowanie
statopragdowe i absorpcyjne, nigdy konserwacyjne).

11.3.1. Efekty DVCC, gdy podtaczonych jest wiecej niz jedno urzadzenie Multi/Quattro

Tylko urzadzenie Multi/Quattro (ktére moze by¢ pojedynczym urzadzeniem lub kilkoma urzadzeniami skonfigurowanymi do
pracy trojfazowej, rozdzielonej lub réwnolegtej) podigczone do portu VE.Bus bedzie sterowane za posrednictwem DVCC.
Dodatkowe ukfady, podtaczone do urzgdzenia GX za pomocg MK3-USB, nie sg kontrolowane przez DVCC, i bedg sie tadowaé
i roztadowywac¢ zgodnie z konfiguracjg dokonana w tych urzadzeniach.
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Dotyczy to wszystkich typow systeméw z wigczonym DVCC. Na przyktad system, ktdry nie zawiera akumulatora zarzgdzanego
(CAN-bus) i wykorzystuje wytacznie ograniczenie pradu tadowania DVCC: to ograniczenie pradu tadowania dotyczy tylko
urzadzen Multi lub Quattro podtaczonych do portu VE.Bus.
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11.4. Funkcje DVCC dla wszystkich systemow

Funkcje te dotyczg wszystkich typow systemoéw, w ktorych wigczona jest funkcja DVCC; z Asystentem ESS lub bez,
z akumulatorami kwasowo-otowiowymi lub innymi normalnymi akumulatorami, a takze z zainstalowanym inteligentnym
akumulatorem podtgczonym do magistrali CAN-bus BMS:

11.4.1. Ogranicz prad tadowania

< pvcc 2 12:27

pvce

Limit charge current

Maximum charge current

Limit managed battery charge voltage

Limit pradu tadowania to konfigurowane przez uzytkownika ustawienie maksymalnego pradu tadowania. Dziata w catym
systemie, przy czym priorytetem jest energia stoneczna, nastepnie tadowarka akumulatoréw Orion XS DC-DC, a nastepnie
falownik/tadowarka.

To ustawienie jest dostepne w menu Ustawienia — DVCC na urzadzeniu GX.
Szczegoly:

1. Jesli podtaczona jest magistrala CAN BMS i BMS zazgda maksymalnego pradu tadowania, ktéry rézni sie od ustawienia
skonfigurowanego przez uzytkownika, zastosowany zostanie nizszy z nich.

2. Ten mechanizm dziata tylko w przypadku falownikéw/tadowarek Victron, w tym Inwertera RS, Multi RS, tadowarek
stonecznych, facznie z tadowarkami akumulatoréw MPPT RS i Orion XS DC-DC. Inne tadowarki, np. Skylla-i, nie sg
sterowane, a ich prad tadowania réwniez nie jest brany pod uwage. To samo dotyczy urzadzen, ktére nie sg podtaczone
do urzadzenia GX, np. alternatora. Innymi stowy: kontrolowany bedzie catkowity prad tadowania falownika /tadowarek
i wszystkich tadowarek stonecznych MPPT, nic wigcej. Wszelkie inne zrédia bedg dodatkowym, nieuwzglednionym pradem
tadowania. Nawet po zainstalowaniu BMV lub innego monitora akumulatora.

3. Obcigzenia DC mogg nie by¢ uwzgledniane, chyba ze zostanie zainstalowany i poprawnie skonfigurowany SmartShunt lub
BMV-712 jako licznik pradu statego. Na przykiad, bez monitora obcigzenia DC, przy skonfigurowanym maksymalnym pradzie
tadowania 50 A i odbiornikami DC pobierajacymi 20 A, akumulator bedzie tadowany pradem 30 A, a nie petnym dozwolonym
pradem 50 A. Gdy SmartShunt jest skonfigurowany jako miernik pradu statego, maksymalny prad tadowania skonfigurowany
na 50 A, a bocznik systemu DC zgtasza pobor 25 A, wowczas tadowarki sg ustawione na tadowanie 50 + 25 = 75 A.

Jesli masz jeden lub wiecej bocznikéw skonfigurowanych dla ,Systemu pradu statego” (jesli jest wiecej niz jeden, sg
one dodawane razem), wéwczas limit pradu fadowania DVCC kompensuje zaréwno obcigzenia, jak i tadowarki. W razie
obecnosci obcigzenia poda dodatkowy prad tadowania, i odejmie go, jesli w systemie pradu statego jest inna tadowarka.
,Obcigzenia” i ,zrédia” pradu statego nie sg kompensowane w zadnym kierunku.

4. Prad pobierany z systemu przez falownik/tadowarke jest kompensowany. Na przyktad, jesli do zasilania odbiornikéw pradu
przemiennego zostanie pobrany prad 10 A, a limit zostanie ustawiony na 50 A, system umozliwi tadowanie fadowarek
stonecznych MPPT maksymalnie pradem 60 A.

5.  We wszystkich sytuacjach maksymalny limit tadowania skonfigurowany w samym urzadzeniu, {j. limit pradu tadowania
ustawiony za pomocg VictronConnect lub VEConfigure dla tadowarek akumulatoréw Orion XS DC-DC, tadowarek
stonecznych MPPT lub inwerterow/tadowarek bedzie nadal obowigzywaé. Przykiad ilustrujacy te sytuacje: w przypadku, gdy
w systemie znajduje sie tylko falownik/tadowarka, a w VEConfigure lub VictronConnect prad tadowania jest skonfigurowany
na 50 A. A na urzadzeniu GX skonfigurowany jest limit 100 A, wéwczas limit roboczy wyniesie 50 A.

6. Limity pradu tadowania DVCC nie sg stosowane do MPPT DC, gdy ESS jest wtaczony z opcja Zezwalaj na eksport DC
MPPT. Ma to na celu uzyskanie maksymalnej wydajnosci z paneli stonecznych.
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11.4.2. Ogranicz napiecie tadowania akumulatora zarzadzanego

< DVCC Q = 14:14
CAUTION: Read the manual before adjusting

bvee

Limit charge current

!

Limit managed battery charge voltage

Maximum charge voltage 55.0V y
SVS - Shared voltage sense
Al Pages v = Menu

Niektére akumulatory (np. BYD i Pylontech), prosto z fabryki, potrzebuja nieco czasu na aklimatyzacje, co oznacza, ze przez
pierwsze dwa tygodnie by¢ moze trzeba je uzytkowac z nizszym napieciem, co umozliwi ich zréwnowazenie.

Wiasnie do tego stuzy Limit zarzadzanego napiecia tadowania akumulatora. Wiaczenie tej opcji umozliwia obnizenie
maksymalnego napigcia fadowania do momentu osiagnigcia rownowagi ogniw.

Nie uzywaj tej funkcji do zadnych innych celéw, poniewaz moze to mie¢ niepozgdane skutki uboczne, na przyktad wywazanie
moze sie nie uda¢ lub w ogdle nie zosta¢ rozpoczete, jesli napigcie tadowania jest ustawione na zbyt niskie, co z czasem
prowadzi do powaznego niezréownowazenia ogniw akumulatora. Nie jest rowniez mozliwe ustawienie wartosci powyzej limitu
napiecia fadowania (CVL) wysytanego przez akumulator.

11.4.3. Wspétdzielony czujnik napiecia (SVS)

< DVvCC Q =~ 15:13
bvce
Limit charge current

Limit managed battery charge voltage

SVS - Shared voltage sense
STS - Shared temperature sense Forced off

SCS - Shared current sense

Al Pages A = Menu
Wspétpracuje z urzgdzeniami VE.Bus, fadowarkami solarnymi VE.Direct i VE.Can MPPT, fadowarkami akumulatoréw Orion XS
DC-DC oraz falownikiem RS i Multi RS.

System automatycznie wybiera najlepszy dostepny pomiar napiecia. Jesli to mozliwe, uzyje napiecia z BMS lub monitora
akumulatora BMV, w przeciwnym razie uzyje napigcia akumulatora zgtoszonego przez system VE.Bus.

Napiecie wyswietlane w interfejsie GUI odzwierciedla ten sam pomiar napiecia.

Wspotdzielony czujnik napiecia (SVS) zostaje domyslnie wiagczony w chwili wigczenia DVCC. Mozna go wytaczy¢ za pomocg
przetacznika w Ustawieniach — DVCC.

W przypadku wigczenie Lynx Smart BMS SVS (i DVCC) jest wymuszone, i nie mozna tego zmienic.

Nalezy pamieta¢, ze w przypadku niektorych akumulatoréw wymuszone jest wytaczenie SVS. Patrz strona kompatybilnosc dla
danego akumulatora.

11.4.4. Wspéldzielony czujnik temperatury (STS)

< DVvCC Q = 15:15
bvee
Limit charge current

Limit managed battery charge voltage
SVS - Shared voltage sense

STS - Shared temperature sense

SCS - Shared current sense

4l Pages A = Menu

Wybierz czujnik temperatury, ktérego chcesz uzy¢, a urzadzenie GX wysle wynik pomiaru zmierzong temperatury akumulatora
do systemu falownika/tadowarki, a takze wszystkich podtaczonych fadowarek stonecznych i fadowarek akumulatoréw Orion XS
DC-DC.
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Mozliwe do wyboru zrédta temperatury akumulatora to:

* Monitor akumulatora BMV-702

* Monitor akumulatora BMV-712

* SmartShunt

» Monitory akumulatora Lynx Shunt VE.Can

* Inwerterftadowarka Multi/Quattro

» tadowarki solarne (jesli sg wyposazone w czujnik temperatury)

Nalezy pamieta¢, ze w przypadku Lynx Smart BMS i niektérych akumulatoréw funkcja STS jest wymuszona. Patrz strona

kompatybilnos¢ dla danego akumulatora.

11.4.5. Wspétdzielony czujnik natezenia pradu (SCS)

< pvcce Q = 15:16
Limit managed battery charge voltage

SVS - Shared voltage sense
STS - Shared temperature sense Forced off

SCS - Shared current sense

!

SCS status Disabled (External control)
Controlling BMS Automatic selection J
4 Pages o = Menu

Przesyta wyniki pomiaru pradu akumulatora dokonanego przez monitor akumulatora podtaczony do urzadzenia GX do wszystkich
podtaczonych tadowarek stonecznych i tadowarek akumulatoréw Orion XS DC-DC.

Obydwa mozna skonfigurowa¢ w taki sposéb, by wykorzystywaty prad akumulatora do mechanizmu pradu kofncowego, ktéry
konczy tadowanie absorpcyjne, gdy prad spadnie ponizej skonfigurowanego progu. Wiecej informacji na ten temat podano
w dokumentac;ji tadowarki stonecznej lub Orion XS.

Ta funkcja dotyczy tylko systemow, ktore nie sg ESS i/lub nie majg zarzadzanej baterii, poniewaz w obu przypadkach MPPT
i Orion XS sa juz sterowane zewnetrznie.

Wymaga oprogramowania tadowarki stonecznej MPPT w wersji 1.47 lub nowsze;j.

11.4.6. Sterowanie BMSem

< DVCC Q = 14:16 < Controlling BMS

SVS - Shared voltage sense Automatic selection

STS - Shared temperature sense Forced off No BMS control O
SCS - Shared current sense (@) Lynx Smart BMS 500 O
SCS status Disabled (External control)

Controlling BMS Automatic selection )

Auto selected: Lynx Smart BMS 500

W przypadku instalacji z podtgczonymi kilkoma systemami BMS umozliwia to wybér, ktéry BMS ma by¢ uzywany w przypadku
DVCC. Umozliwia to réwniez uzycie BMV lub SmartShunt do sledzenia SoC poprzez wybranie BMV jako monitora baterii
(Ustawienia — Konfiguracja systemu), podczas gdy BMS jest nadal uzywany do DVCC.

To ustawienie jest dostepne w menu Ustawienia — DVCC na urzadzeniu GX.
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11.5. Funkcje DVCC podczas korzystania z akumulatora CAN-bus BMS

< Parameters Q = 12:32

Charge Voltage Limit (CVL)

Charge Current Limit (CCL) 330.0A
Discharge Current Limit (DCL) 600.0A

Informacje podane w tym rozdziale dotycza wszystkich systeméw, w ktérych zainstalowany jest inteligentny akumulator BMS
i podtaczonych poprzez magistrale CAN. Nalezy pamigtac, ze nie obejmuje to BMS Victron VE.Bus.

Taki inteligentny BMS wysyta do urzadzenia GX nastepujace parametry:

1. Limit napiecia tadowania (CVL): maksymalne napiecie tadowania, jakie aktualnie akceptuje akumulator.
2. Limit pradu fadowania (CCL): maksymalny prad tadowania wymagany przez akumulator.

3. Limit pradu roztadowania (DCL): maksymalny prad roztadowania wymagany przez akumulator.

Niektore typy akumulatoréw przesytajg wartosci dynamiczne wszystkich trzech parametrow. Na przyktad okreslajg maksymalne
napiecie fadowania na podstawie napiecia ogniwa, stanu natadowania lub, przyktadowo, temperatury. W przypadku
akumulatoréw innych producentéw uzywane sg wartosci state.

W przypadku takich akumulatoréw nie ma potrzeby podtaczania gniazd AUX Zezwdl na tadowanie (ATC) i Zezwol na
roztadowanie (ATD) w urzadzeniach Multi lub Quattro.

Po odwrdéceniu, tj. w trybie wyspowym, urzadzenia Multi i Quattro ulegng wytaczeniu w chwili, gdy maksymalny prad
roztadowania wyniesie zero. Wigcza sie automatycznie ponownie, gdy tylko powrdci zasilanie sieciowe AC lub gdy BMS
ponownie zwiekszy maksymalny prad roztadowania.

W poprzednim rozdziale Ogranicz prad tadowania podano informacje na temat, migdzy innymi, konfigurowanego przez
uzytkownika ustawienia maksymalnego pradu fadowania, wykorzystania maksymalnego pradu fadowania, czy priorytetu energii
stoneczne;j.

To wszystko oznacza, ze konfigurowanie napie¢ tadowania lub profili tadowania w VEConfigure lub VictronConnect nie jest
konieczne, i réwniez nie bedzie miato zadnego efektu. Urzadzenia Multi, Quattro, Multi i Inwerter RS, tadowarki solarne MPPT
oraz fadowarki akumulatora Orion XS DC-DC fadujg napieciem zgodnie z informacjami podawanymi przez akumulator przez
magistrale CAN. Dotyczy to réwniez systeméw z Lynx Smart BMS podtgczonym do urzadzenia GX.
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11.6. DVCC dla systemoéw z Asystentem ESS

Critical Loads Idle 7W

68.9 %

Voltage 1312V
Current 0.60 A
Time to go 240.00 h

ESS #6
User configured a charge limit of
zero

» Tryb utrzymywania natadowania akumulatoréw ESS bedzie dziatat prawidtowo tylko przy wiaczonej funkcji DVCC.

State przesuniecie stoneczne wynoszace 0,4 V (warto$¢ dla systemu 48 V, podzielone przez 4 dla 12 V) jest stosowane, gdy
tryb ESS jest ustawiony na Zoptymalizowany w potaczeniu z wigczonym ustawieniem Nadmiaru mocy tadowarki stonecznej
zasilanej energig stonecznag lub gdy tryb ESS jest ustawiony na Utrzymuj poziom natadowania akumulatoréw.

» Dla systemu z trybem ESS Zoptymalizowany (z BatteryLife): System automatycznie dotaduje akumulator (z sieci), gdy w menu
ESS SoC spadnie 0 5 % lub wiecej ponizej wartosci ,Minimalny SoC”. tadowanie zatrzymuje sie w chwili osiggniecia
minimalnego poziomu SoC.

» Widok stanu ESS w przegladzie graficznym urzadzenia GX i na VRM: Oprécz stanu natadowania (Sterowanie zewnetrzne lub
tadowanie statoprgdowe/absorpcyjne/konserwacyjne) mozna wyswietli¢ nastepujace stany:

Niski SoC: roztadowanie wytaczone

#2 BatteryLife jest wigczony

#3 tadowanie wytaczone przez BMS

#4 Roztadowanie wytaczone przez BMS

#5 Trwa powolne tadowanie (cze$¢ BatteryLife, patrz wyzej)
#6 Uzytkownik skonfigurowat zerowa wartos$¢ limitu tadowania
#7 Uzytkownik skonfigurowat zerowg wartos¢ limitu roztadowania

» Uwaga: Gdy w ESS zostanie wigczone ponadnormatywne zasilanie fotowoltaiczne ze sprzezeniem pradu statego, system
DVCC nie zastosuje limitu pradu fadowania DVCC z uktadu fotowoltaicznego do akumulatora. To zachowanie jest konieczne,
aby umozliwi¢ eksport. Limity napiecia tadowania bedg nadal obowigzywac.

Limity pradu tadowania ustawione na poziomie indywidualnych ustawien tadowarki stonecznej réwniez bedg nadal
obowigzywac.

» Gdy w systemie ESS zostanie odtgczony BMS, tadowarki stoneczne zatrzymajg sie i wyswietli sie btad nr 67 - Brak BMS (patrz
Kody btedéw tadowarki stonecznej MPPT, gdzie podano dodatkowe informacje).

my\ victron energy DVCC - Rozproszona kontrola napiecia
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12. Portal VRM

12.1. Wprowadzenie do Portalu VRM

Historcatdata

Po podtaczeniu do internetu urzgdzenia GX mozna uzywac¢ w potaczeniu z portalem Victron Remote Management (VRM), co
umozliwia:

» tatwy zdalny dostep do wszystkich statystyk i stanu systeméw online

» Konsola Zdalna w VRM [93]: uzyskaj dostep do systemu i skonfiguruj go tak, jakby$ stat obok niego

Zdalna aktualizacja oprogramowania sprzetowego: Zaktualizuj oprogramowanie sprzetowe podtaczonych tadowarek solarnych
i innych produktow Victron

Remote VEConfigure: Pobieraj i przesytaj pliki zdalnej konfiguracji VEConfigure z, i do urzadzenia Multi/Quattro podtaczonego
do urzadzenia GX

» Remote Controls: Za posrednictwem VRM steruj zdalnie urzadzeniami, np. Stacjg tadowania pojazdéw elektrycznych,
Inwertera/tadowarka, Przekaznikiem GX, Agregatem pradotwérczym i systemem ESS.

» Korzystanie z aplikacji VRM na iOS i Androida w tym widzetow aplikacji VRM na ekranie gléwnym urzadzenia mobilnego

See the rozdziat kacznosc z internetem [42], gdzie wyjasniono, jak potaczy¢ urzadzenie z internetem.

Petny przeglad wszystkich cech i funkcji Portalu VRM mozna znalezé w dokumentacji Portalu VRM.

12.2. Rejestracja na VRM

Szczegotowe instrukcje podano w dokumencie Pierwsze kroki w portalu VRM.

Nalezy pamigtac, ze kazdy system musi najpierw pomysinie wysta¢ dane do portalu VRM. Dopoki potaczenie nie zostanie
pomysinie nawigzane, rejestracja systemu na koncie uzytkownika VRM nie bedzie mozliwa. W takim przypadku nalezy zapoznaé
sie z trescig ponizszego rozdziatu Wykrywanie i usuwanie problemow z rejestracjg danych [89] oraz Konsola Zdalna w VRM -
Wykrywanie i usuwanie usterek [94].

12.3. Rejestracja danych w VRM

< VRM online portal 21:29
Logging enabled Enabled
VRM Portal ID -
Log interval Lmin
Use secure connection (HTTPS) '
Last contact 595
Connection error No error
Reboot device when no contact

Storage location Internal storage
Free disk space 18.35M bytes
microsD / USB No storage found
Stored records 0 records

Oldest record age

4l Pages. ~ = Menu

Rejestry danych przesytane sg do portalu VRM przez internet, jesli sa dostepne. Wszystkie powigzane ustawienia sg dostepne
w menu portalu internetowego VRM (Lista urzadzen — Ustawienia — Portal internetowy VRM).

Przesyt rejestrow danych zaprojektowano w taki sposéb, by mozna to byto robi¢ réwniez w przypadku ztych potaczen
internetowych. Potaczenia, w przypadku ktérych trwata utrata pakietow siega nawet 70 %, nadal wystarczajg do przestania
danych, cho¢ wystepuje pewne opdznienie.

Dodawanie zewnetrznego urzadzenia pamieci masowej
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W razie braku mozliwosci przestania rejestrow, urzadzenie GX zapisze je w pamigci nieulotnej (tzn. dane nie zostang utracone
w przypadku utraty zasilania lub ponownego uruchomienia).

Urzadzenie GX posiada bufor do wewnetrznego przechowywania rejestréw z kilku dni. Chcac wydtuzy¢ ten okres, wiéz karte
microSD lub no$nik pamieci USB. Stan pamieci wewnetrznej mozesz zobaczy¢ w ustawieniach.

Nalezy pamietaé, ze po witozeniu takiego urzadzenia pamieci wszelkie zapisane wewnetrznie rejestry zostang automatycznie
przeniesione do pamigci wiozonego nosnika: zadne dane nie ulegng utracie.

Bez wzgledu na to, czy uzyto zewnetrznego nosnika pamieci, czy tez nie, urzgdzenie GX bedzie zawsze podejmowac préby
potaczenia sie z portalem i przestania wszystkich zalegtych rejestrow. Oznacza to, ze nawet w przypadku wielomiesiecznych
zalegto$ci, po ponownym uzyskaniu potaczenia z internetem, zostang wystane wszystkie zalegte pliki. Dane sg przesytane jako
pliki skompresowane: wysytanie duzej ilosci zalegtych danych bedzie wymagac¢ znacznie mniejszej przepustowosci niz wysytanie
danych za pomocg stale dostepnego potaczenia internetowego.

Wymagania dotyczace urzadzen pamieci masowej

» Obstugiwane systemy plikéw dla kart MicroSD lub dyskéw flash USB to FAT (12, 16, 32), ext3, ext4 i exFAT.

» Dostepne sa karty microSD typu SD i SDHC o pojemnosci 32 GB i mniejszej, zawierajace system FAT12, FAT16 lub FAT32.
Mozna ich uzywa¢ bez obaw, chyba ze zostang p6zniej ponownie sformatowane do nieobstugiwanego systemu plikow.
Reczne przesytanie rejestréw danych do VRM

W przypadku urzadzen trwale pozbawionych dostgpu do internetu istnieje mozliwo$¢ pobrania danych, a nastepnie przestania ich
recznie z laptopa.

1. Przejdz do opcji Ustawienia — Portal internetowy VRM i kliknij Wysun nosnik pamieci. Pamietaj, aby nigdy nie wyjmowac
karty SD/pamigci USB z pominigciem tego kroku, gdyz moze to skutkowaé uszkodzeniem i utratg danych.

2.  Wyjmij nosnik pamieci masowej i wtoz go do komputera lub laptopa podtagczonego do internetu.
3. Otworz przegladarke internetowa i przejdz do portalu VRM.

4. Zalogyj sie, a nastepnie przejdz do menu Instalacje:

(Mg, Victron eneray

Installations
Add installation
Preferences
Groups

Upload GX file

Manual

Log out

5. KIliknij opcje ,Przeslij plik GX” i postepuj zgodnie z instrukcjami:

GX Data Upload

Here you can upload your GX data
file. You can (g)zip the file first before
upload to save time and stay below
the file limit (64 MB),

6. Usun plik z urzadzenia pamieci masowej, a nosnik pamieci wtéz ponownie do urzadzenia GX. Pamigtaj, ze dwukrotne
przestanie tych samych danych nie powoduje zadnych problemoéw, lecz mimo wszystko lepiej tego nie robic.

Przy interwale rejestrowania raz na minute wymagana przestrzen dyskowa wynosi okoto 25 MB miesigcznie, w zaleznoéci od
liczby podtaczonych produktéw. Na karcie microSD o pojemnosci 1 GB mozna przechowac pliki z okoto 3 lat. Innymi stowy,
dowolna karta microSD lub pamigé USB powinna wystarczy¢ do przechowywania danych z 6 miesiecy przechowywanych przez
VRM. Po zapetnieniu pamieci zewnetrznego nosnika zadne dane nie bedg rejestrowane.
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Jesli podiaczonych jest kilka urzadzen pamigci masowej, urzadzenie GX bedzie przechowywac¢ dane na tym, ktére zostato
podtaczone jako pierwsze. Po jego usunieciu, drugi nie bedzie uzywany. Zamiast tego utworzy wewnetrzny bufor zalegtosci.
Dopiero wtozenie nowego spowoduje ponowne przetaczenie na korzystanie z pamieci zewnetrznej.

Program alarmowy sieci: automatyczne ponowne uruchomienie

< VRM online portal Q = 14:11
Last contact 24s
Connection error No error

VRM two-way communication

Reboot device when no contact

No contact reset delay (hh:mm) 01:00
Storage location Internal storage
4l Pages A = Menu

Ta funkcja, domyslinie wytaczona, powoduje automatyczne ponowne uruchomienie urzadzenia GX w przypadku, gdy nie bedzie
mogto potaczy¢ sie z portalem VRM.

12.4. Wykrywanie i usuwanie problemoéw z rejestracja danych

W tym rozdziale opisano sposéb wykrywania i usuwania problemoéw, oraz dziatania, ktére nalezy podja¢, gdy urzadzenie GX nie
moze przesta¢ danych do portalu VRM.

Kontrola wstepna

W pierwszej kolejnosci sprawdz, czy istnieje potaczenie pomiedzy urzadzeniem GX a portalem VRM i czy dane sg przesytane.

Krétkotrwata utrata potaczenia z internetem nie jest powodem od obaw. Rejestry danych, ktére w tym czasie
nie zostaly przestane, sa tymczasowo przechowywane w urzadzeniu GX i zostang przestane po przywréceniu
potaczenia internetowego.

-

Sprawdz pozycje ,Ostatni kontakt” w menu portalu internetowego VRM (Ustawienia — Portal internetowy VRM — Ostatni
kontakt).

Jesli wyswietlany czas miesci sie w zakresie zdefiniowanym w tym samym menu ,Interwatu rejestrowania”, dane sg
aktywnie wysytane do VRM, co oznacza, ze wszystko dziata prawidtowo.

Jesli wyswietlaja sie kreski, oznacza to, ze urzgdzenie GX nie moze potaczy¢ sie z portalem VRM od chwili jego
wigczenia.

Jesli pokazuje godzine, ale pojawia sie btad, oznacza to, ze urzadzenie GX mogto wysta¢ dane, ale od tego czasu utracito
kontakt.

Jesli opcja ,Przesyt rejestrow wigczony” jest wytaczona, urzadzenie GX nie bedzie przesyta¢ zadnych danych do portalu

VRM.

< VRM online portal ~ 09:49
Logging enabled Enabled i
VRM Portal ID c0619ab33b8e
Log interval 1 min .,
Use secure connection (HTTPS) [ @)

Last contact

Connection error No error

4l Pages = Menu

2. Sprawdz pozycje ,Przechowywane rejestry” w tym samym menu.

» ,Przechowywane rejestry” wskazuja liczbe zapisanych rejestrow w celu pézniejszego wystania.

+ Jesli ta liczba ma warto$¢ 0, oznacza to, ze Cerbo-S GX wystat wszystkie swoje dane do Portalu VRM, co z kolei oznacza,
ze potaczenie faktycznie dziata.

«+ Jesli jest wieksza niz 0, oznacza to, ze Cerbo-S GX nie mozna potaczy¢ sie z portalem VRM.

Zwykle towarzyszy temu komunikat o btedzie, ktory opisano w dalszej czesci rozdziatu.
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£ VRM online portal -~ 14:07

Reboot device when no contact

Storage location Internal storage
Free disk space 1202.98M bytes
microSD / USB No storage found
Stored records 2 records

Oldest record age

4 Pages = Menu

+ Jesli nadal masz problemy z rejestrowaniem danych, czytaj dalej.

Warunki, ktére celem wysytania rejestréow danych do Portalu VRM musza by¢ spetnione:

1. Dobrze dziatajace potaczenie internetowe - Najlepiej korzystaé z potaczenia przewodowego za pomoca kabla Ethernet.
Potaczenia tetheringowe lub hotspot, np. z telefonem komérkowym, sg zawodne i czesto przerywane lub nie przywracajg
automatycznie potaczenia po jego utracie.

2. Wriasciwy adres IP - Zwykle zajmuje sie tym router, ktéry przydziela adres IP podtaczonym urzadzeniom/komputerom
automatycznie poprzez DHCP w chwili nawigzania z nimi potgczenia. Reczna konfiguracja nie jest konieczna.

Ethernet =~ 11:50
IP configuration 7
IP address 192.168.178.108 1
Netmask 255.255.255.0
Gateway 192.168.178.1
DNS server 192.168.178.1
Link-local IP address 169.254.7.155

£l Pages ~ = Menu

3. Wychodzace potaczenie http(s) z adresem http://ccgxlogging.victronenergy.com na porcie 80 i 443 - pamietaj, ze
nigdy nie powinno to stanowi¢ problemu, chyba ze w bardzo wyspecjalizowanych sieciach firmowych.

Nalezy pamigtac, ze Cerbo-S GX nie obstuguje konfiguracji proxy. Wigcej informacji na temat koniecznych warunkéw sieciowych
podano w rozdziale Czesto zadawane pytania P15: Z jakiego typu sieci korzysta Cerbo-S GX (porty TCP i UDP)? [146].

Etapy wykrywania i usuwania usterek

1. Zaktualizuj urzadzenie GX do najnowszego dostepnego oprogramowania sprzetowego

Szczegoty podano w rozdziale Aktualizacje oprogramowania uktadowego [68]

2. Sprawdz sie¢ i potaczenie internetowe

» Sprawdz, czy router sieciowy automatycznie przypisat adres IP do urzadzenia GX w menu Ethernet lub WiFi (Ustawienia
— Ethernet — Konfiguracja IP — Automatyczne lub Ustawienia — WiFi — Sieci WiFi — [Twoja_podtaczona_sie¢_WiFi] —
Konfiguracja IP — Automatyczny). Dotyczy to rowniez recznie skonfigurowanych adreséw IP. Sprawdz, czy spetnione sg
nastepujace warunki:

« Stan musi by¢ ,Potaczony”

» Musi istnie¢ adres IP, ktéry nie zaczyna sie od 169.
* Musi istnie¢ maska sieci

* Musi by¢ Bramka

» Musi istnie¢ serwer DNS

W przypadku GX GSM lub GX LTE 4G zapoznaj sie z trescig instrukcji Wykrywania i usuwania usterek w instrukcji obstugi
GXLTE 4G.

Jesli adres IP zaczyna sie od 169, sprawdz, czy w Twojej sieci dziata serwer DHCP. W 99 % wszystkich sieci dziata
serwer DHCP, ktéry jest domysinie wigczony we wszystkich znanych routerach ADSL, kablowych i 3G/4G. Jezeli nie
jest uruchomiony zaden serwer DHCP, skonfiguruj adres IP recznie zgodnie z opisem w rozdziale Manualna konfiguracja
IP [44].

* Ethernet
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W przypadku korzystania z sieci Ethernet i w polu ,Stan” wyswietlany jest komunikat ,Odtgczony”, sprawdz, czy kabel
sieciowy Ethernet nie jest uszkodzony: wyprébuj inny. Dwie kontrolki z tylu Cerbo-S GX, w miejscu podigczenia kabla
Ethernet RJ45, powinny sie Swieci¢ lub miga¢. Dwie martwe kontrolki wskazujg na problem z potgczeniem.

< Ethernet Q 09:54
State Connected
IP configuration Automatic )
IP address 192.168.004.148
Netmask 255.255.255.000
Gateway 192.168.004.001
« Pages v = Menu
* WiFi

.

Jesli korzystasz z WiFi i w menu pojawia sie komunikat ,Brak podiagczonego adaptera WiFi”, sprawdz potaczenie USB
z kluczem sprzetowym WiFi. Sprobuj wyjaé klucz sprzetowy i wiozyé go ponownie.

Podczas korzystania z WiFi, gdy ,Stan” pokazuje ,Awaria”’, moze sie zdarzy¢, ze hasto WiFi jest nieprawidtowe. Nacisnij
LZapomnij sie¢” i sprébuj potaczy¢ sie ponownie, podajac prawidtowe hasto.

< TP-LINK_9A338A ¢ 10:27

State Connected

Name TP-LINK_9A338A

Forget network?

Signal strength 87 %
MAC address

IP configuration Automatic 7

4 Pages v = Menu

3. Sprawdz stan btedu potaczenia

* Przejdz do Ustawienia — Portal internetowy VRM i sprawdz status ,Btad potaczenia™:

< VRM online portal 21:19
Logging enabled Enabled ]
VRM Portal ID

Log interval 1 min ]
Use secure connection (HTTPS) [ @)
Last contact 59s
Connection error

4l Pages v = Menu

+ Wyswietlenie komunikatu Btad potaczenia oznacza, ze Cerbo-S GX nie moze sie potaczy¢ z bazg danych VRM.
W przypadku btedu potaczenia zostanie wyswietlony kod btedu wskazujgcy nature problemu z fgcznoscia. Wyswietlane sg
réwniez szczegoty komunikatu o btedzie, aby utatwi¢ miejscowym informatykom zdiagnozowanie problemu.

Btad #150 Nieoczekiwana odpowiedz: Wywotanie http/https powiodlo sie, ale odpowiedz byta niepoprawna. Oznacza
to, ze istnieje strona logowania do WiFi lub sieci, czasami nazywana ,portalem przechwytujagcym”, czasami spotykana
na lotniskach, hotelach, przystaniach lub kempingach. Nie ma rozwigzania, ktére umozliwitoby wspotprace urzadzenia
GX z siecig WiFi, ktéra wymagataby takiej strony logowania i/lub akceptacji regulaminu.

Btad #151 Nieoczekiwana odpowiedz HTTP: Potgczenie powiodio sie, ale odpowiedz nie wskazata pomys$inego kodu
wyniku HTTP (zwykle 200). Moze to oznaczaé, ze transparentny serwer proxy przejmuje potaczenie. Przyktady podano
przy nr 150 powyze;.

Biad #152 Przeterminowanie potaczenia: moze to wskazywac na stabg jako$¢ potgczenia internetowego lub
restrykcyjng zapore sieciowa.

Btad #153 Blad potaczenia: moze to wskazywac¢ na problem z trasowaniem. Szczegdtowe informacje podano
w wyswietlonym komunikacie o btedzie:
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'4 VRM online portal 11:30

Connection error #153 Connection error

Error message: <urllib3.connection.HTTPConnection
object at - >: Failed to establish a new
connection: [Errno 113] No route to host

Reboot device when no contact

Storage location Internal storage
Free disk space 10.47M bytes
4 Pages 4 = Menu

» Btad #153 Blad potaczenia, a konkretnie problem zwigzany z SSL, jak na ponizszym zrzucie ekranu: sprawdz
ustawienie daty i godziny urzadzenia GX, a takze strefe czasowa. Sprawdz tez, czy Twoj router nie wyswietla specjalnej
strony z zastrzezeniami, strony logowania lub akceptacji, jak to czesto bywa na lotniskach, w hotelach i innych
publicznych sieciach WiFi.

< VRM online portal = 15:43
Last contact -
Connection error #153 Connection error

Error message: ("bad handshake: Error([('SSL routines’,
'ssI3_get_server_certificate’, 'certificate verify failed')],)",)

Reboot device when no contact

Storage location Internal storage

<

4l Pages

» Blad #154 Awaria DNS: Sprawdz, czy w menu Ethernet lub WiFi skonfigurowano prawidtowy serwer DNS. Zazwyczaj
jest on przydzielany automatycznie przez serwer DHCP w sieci.

- Blad #155 Btad trasowania: VRM jest niedostepny. Ten btad wystepuje, jesli odebrany zostanie btagd ICMP wskazujacy,
ze nie istnieje zadna trasa do serwera VRM. Sprawdz, czy serwer DHCP przypisuje dziatajaca trase domysing lub ze
brama jest poprawnie skonfigurowana do konfiguracji statycznych.

» Blad #159 Nieznany biad: Jest to biad typu catch-all dotyczacy btedéw, ktérych nie mozna bezposrednio sklasyfikowaé.
W takich przypadkach komunikat o btedzie bedzie zawierat informacje o problemie.
£ VRM online portal 11:27
Use secure connection (HTTPS)

Last contact 1m 9s

Connection error #159 Unknown error]

Error message:
HTTPConnectionPool(host='ccgxlogging.victronenergy.co
m', port=80): Read timed out. (read timeout=30)

Reboot device when no contact

4l Pages ¢ = Menu

(1) victron energy
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12.5. Analiza danych bez dostepu do internetu, bez VRM

ene VictronConnect

W niektorych przypadkach, na przyktad w bardzo odlegtych lokalizacjach, gdzie nie ma dostepu do internetu, przydatna moze by¢

mozliwos$¢ analizy danych bez koniecznosci ich wczesniejszego przesytania do portalu VRM.

1. Zainstaluj VictronConnect na laptopie z systemem Windows lub Apple

2. WI6z urzadzenie pamieci masowej zawierajace plik(i) rejestrowe

3. Otworz VictronConnect i uzyj funkcji Venus Log Converter, aby przekonwertowac je na arkusze Excel. Nalezy pamietac,
ze konwerter rejestrow Venus nie jest dostepny w wersji VictronConnect na iOS i Androida. Wigcej szczeg6téw podano
w rozdziale Importowanie i konwertowanie pliku bazy danych rodziny produktéw GX w instrukcji obstugi VictronConnect.

12.6. Konsola Zdalna na VRM - Konfiguracja

Ta funkcja umozliwia petng zdalng kontrole urzadzenia GX przez internet:

x
Groningen - Redflow
hotkeys

CTT )

Konsola Zdalna w systemie VRM jest domysinie wytaczona. Wiacz ja wykonujac nastepujace dziatania:

1. Wigcz te funkcje w menu Ustawienia — Konsola Zdalna.

Szczegotowe informacje podano w rozdziale Menu Konsoli Zdalnej [51].
2. Ustaw hasto lub wytacz hasto.
3. Ponownie uruchom urzadzenie GX.

Teraz w menu portalu VRM pojawi sie opcja Konsola Zdalna. Kliknij i otwérz Konsole Zdalna:
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12.7. Konsola Zdalna na VRM - Wykrywanie i usuwanie usterek
Celem rozwigzania probleméw z Konsolg Zdalng w systemie VRM wykonaj ponizsze dziatania:

1. Sprawdz, czy logowanie do portalu VRM dziata, patrz rozdziaty Rejestracja danych w VRM [87] i Wykrywanie i usuwanie
problemow z rejestracjg danych [89]. Bez tego Konsola Zdalna w VRM nie bedzie dziataé.

2. Po wiaczeniu funkcji Konsoli Zdalnej pamietaj o ustawieniu (lub wytaczeniu) hasta.
3. Pamietaj takze o ponownym uruchomieniu Cerbo-S GX po ustawieniu (lub wytaczeniu) hasta.

4. Pamietaj, aby zaktualizowa¢ Cerbo-S GX do najnowszej wersji oprogramowania sprzetowego. Najnowsza poprawa
stabilnosci Konsoli Zdalnej zostata wprowadzona w wersji v2.30.

5. Po ponownym uruchomieniu sprawdz w Konsoli Zdalnej, czy VRM wyswietla status potaczenia internetowego lub numer
portu. Informacja o braku potaczenia internetowego lub wyswietlenie numeru portu 0 oznacza, ze Cerbo-S GX nie mogt
potaczy¢ sie z serwerem Konsoli Zdalnej. Zwykle jest to spowodowane przez (firmowa) zapore sieciowa, ktéra blokuje
potaczenie. Rozwigzaniem jest wowczas skonfigurowanie reguty wyjatku w zaporze.

6. Sprawdz, czy przegladarka internetowa, z ktérej korzystasz z VRM, ma dostep do obu ponizszych adreséw URL. Sprawdz je
klikajac na oba facza. Pamietaj, ze pojawienie sie btedu oznacza, ze wszystko jest w porzadku. Dobry btad to ,Reakcja na
btad, Kod btedu 405, metoda niedozwolona”. Pojawienie sie btedu przeterminowania lub innego btedu (przegladarki) moze
oznaczaé, ze zapora sieciowa blokuje potaczenie. https://vncrelay.victronenergy.com i https://vncrelay2.victronenergy.com/

Zaplecze techniczne

Dziatanie Konsoli Zdalna w VRM wymaga wzajemnego potaczenia miedzy przegladarka internetowa i urzadzeniem GX. To
potaczenie zaprojektowano w taki sposdb, by w niemal wszystkich sytuacjach nie byto koniecznosci dokonywania zadne;j
specjalnej konfiguracji ani otwierania zapor sieciowych. 0,1 % sytuacji, w ktérych nie dziata to od razu, to na przyktad duze
sieci korporacyjne ze specjalnymi zabezpieczeniami lub drogie sieci satelitarne lub radiowe dalekiego zasiegu, np. spotykanych
na wiejskich obszarach Afryki i innych odlegtych obszarach.

Po wigczeniu Konsoli Zdalnej w systemie VRM urzadzenie GX otworzy i utrzyma potaczenie z dowolnym serwerem wskazanym
przez supporthosts.victronenergy.com. Co dotyczy obecnie szeregu adreséw IP (84.22.108.49, 84.22.107.120, 3.25.10.245,
13.244.154.199 lub 35.165.124.40, w zalezno$ci od miejsca) i prawdopodobnie wiecej w przysztosci. Zastosowano technologie
SSH, dzieki czemu urzadzenie bedzie sie tgaczy¢ sie przy uzyciu portéw 22, 80 i 443, przy czym tylko jeden z nich musi dziataé.
Podejmuje prébe potaczenia przez wszystkie trzy, bo w wiekszosci sieci przynajmniej jednemu z nich lokalna zapora umozliwi
potaczenie.

Po potaczeniu z jednym z serweréw hosta wsparcia ten odwrotny tunel SSH czeka na potaczenie od osoby potrzebujacej
potaczenia. Moze to by¢ Twoja przegladarka lub inzynier Victron, poniewaz ta sama technologia jest wykorzystywana w ramach
funkcji Pomocy zdalnej; wiecej informacji podano powyze;j.

Korzystajac z Konsoli Zdalnej w VRM przegladarka potaczy sie z witryng vncrelay.victronenergy.com lub
vncrelay2.victronenergy.com przy uzyciu gniazd sieciowych na porcie 443. Wigcej informacji na temat potaczen uzywanych przez
urzadzenie GX podano w odpowiedzi na pytanie 15 w rozdziale Czesto zadawane pytania [146].
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13. Integracja morskich wyswietlaczy wielofunkcyjnych MFD za

pomoc3 aplikaciji

13.1. Wprowadzenie i wymagania

System Overview

® Shore Power 13A & T Mopeka Black
& Solar 00A & Tank1 Fuel

© AC Loads 89W o Tank 2 Fresh W
© DC Loads 04A g Tank 140 Live

@ Alternator 0.0A o Tank 3 Waste W...

B PSC IP43 24|25..HQ2230FQPF2
MultiPlus-Il 24/3000/70-32

m Generator

Lynx Smart B. MultiPlus-112...

Glass Bridge most to wyswietlacz MFD (wyswietlacz wielofunkcyjny), ktory na duzym ekranie lub ekranach wyswietla informacje
na temat systemow na todzi oraz dane nawigacyjne, eliminujac w ten sposéb wiele wskaznikéw, konsoli i komplikacje zwigzanych
z okablowaniem.

System Victron mozna tatwo zintegrowac z urzadzeniem wielofunkcyjnym, jak przedstawiono na tym filmie:

Funkcje:

» Monitorowanie stanu zasilania brzegowego i z generatora.

» Monitorowanie stanu jednego lub wiekszej ilosci akumulatoréow. Wykorzystujgc napiecie na przykiad tadowarek akumulatoréw,
moze réwniez wizualizowa¢ akumulatory rezerwowe, np. akumulatory rozruchowe generatora.

» Monitorowanie urzadzen przetwarzania energii: tadowarek, falownikéw, falownika/tadowarki.
» Monitorowanie wytwarzania energii stonecznej przez fadowarke stoneczng MPPT.

» Monitorowanie obcigzenia AC i DC.

» Monitorowanie poziomu i temperatury w zbiornikach

» Sterowanie limitem pradu wejsciowego zasilania brzegowego.

Sterowanie falownikiem/tadowarka: wytaczenie, wiaczenie lub ustawienie jako tylko tadowarki.

» Opcjonalnie otwieranie panelu Konsoli Zdalnej Victron, co umozliwia dostep do dalszych parametrow.

Nalezy pamigtac, ze monitorowanie i sterowanie tadowarkami prgdu przemiennego podtagczonymi za posrednictwem VE.Direct
lub VE.Can (dotyczy to inteligentnych tadowarek 1P43 i serii Skylla) dziata tylko wtedy, gdy podtaczone jest zasilanie brzegowe.
Kompatybilnosé sprzetu Victron:

» Wszystkie falowniki/tadowarki Victron: Od urzadzenia jednofazowego o mocy 500 VA po duzy system tréjfazowy o mocy 180
kVA, w tym modele Multi, Quattro, 230 VAC i 120 VAC.

Monitory akumulatoréw: BMV-700, BMV-702, BMV-712, SmartShunt i nowsze, Lynx Shunt VE.Can, Lynx lon BMS, Lynx Smart
BMS

» Wszystkie regulatory tadowania stonecznego MPPT firmy Victron

Czujniki temperatury i czujniki zbiornika w zakresie opisanym w niniejszej instrukcji. Informacje o obstugiwanych urzadzeniach
podano w rozdziatach Podtgczenie urzadzen Victron [10] i Podigczanie obstugiwanych produktow innych firm niz Victron [17].
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Wymagane podzespoty:

» Uktad akumulatorowy

» Urzadzenie Victron GX (wszystkie modele sg kompatybilne)

* Inwerter/tadowarka Victron

» Monitor akumulatora Victron

» Kabel sieciowy Ethernet podigczony pomiedzy MFD i urzadzeniem GX

» Kabel adaptera Ethernet do MFD (tylko niektérych producentéw, szczegétowe informacje podano w ponizszych tgczach)

Uzywanie Aplikacji do innych celéw

Aplikacja widoczna na wyswietlaczach MFD to aplikacja HTML5 hostowana na urzadzeniu GX. Mozna uzyskac¢ do niej dostep
rowniez ze zwyktego komputera PC (lub urzgdzenia mobilnego), przechodzac w przegladarce do: http://venus.local/app/ lub
zastepujac venus.local adresem IP GX.

13.2. Integracja z Raymarine MFD

13.2.1. Wstep

W tym rozdziale wyjasniono, jak potaczy¢ sie z wyswietlaczami MFD Raymarine za pomocg potaczenia Ethernet. W ostatnim
rozdziale wyjasniono rowniez charakterystyke Raymarine podczas taczenia sie przez NMEA 2000.

Zastosowana technologia integracji nosi nazwe LightHouse Apps firmy Raymarine.

Nalezy pamigtac, ze istnieje alternatywna metoda potaczenia, czyli NMEA 2000. Szczegoétowe informacje podano
w rozdziale Integracja morskich wyswietlaczy MFD za pomocg NMEA 2000 [108].

13.2.2. Kompatybilnos¢

Integracja MFD jest mozliwa z urzadzeniami wielofunkcyjnymi Axiom, Axiom Pro i Axiom XL z LightHouse 3 i Lighthouse 4.
Wyswietlacze wielofunkcyjne serii €S i gS, ktére zostaty zaktualizowane do wersji LightHouse 3, nie sg kompatybilne.

Do zapewnienia kompatybilnosci wyswietlacze MFD Raymarine wymagaja co najmniej wersji LightHouse v3.11, ktérg
opublikowano w listopadzie 2019 r.

Po stronie Victron wszystkie urzadzenia GX (Cerbo GX, Color Control GX, Venus GX i tak dalej) sa kompatybilne i mozna ich
uzywac. Szczegodtowe informacje na temat kompatybilnos$ci produktu w odniesieniu do falownika/tadowarek i innych podzespotéw
podano w gtéwnym rozdziale Integracja morskiego MFD za pomoca aplikacji [95].

13.2.3. Okablowanie

MFD musi by¢ potaczony z urzadzeniem GX w sieci Ethernet. Nie ma mozliwosci potaczenia przez WiFi. Do potaczenia Ethernet
wymagany jest adapter RayNet.

Adaptery RayNet mozna naby¢ w firmie Raymarine:

AB2360 RayNet (F) na RJ45 (M) - 1 m

A80151 RayNet (F) na RJ45 (M) - 3 m

A80159 RayNet (F) na RJ45 (M) - 10 m

A80247 Adapter RayNet (F) na RJ45 (F)

A80513 Kabel przejsciowy RayNet meski na RJ45

Do potaczenia urzadzenia GX z internetem uzyj WiFi. Jesli Axiom MFD jest podtaczony do internetu (przez WiFi), automatycznie
udostepni swoje potaczenie urzgdzeniu GX przez Ethernet.

Podtaczenie urzadzenia MFD Axiom do routera sieciowego przez Ethernet prowadzi do konfliktéw adreséw IP
ze wzgledu na zintegrowany serwer DHCP w urzadzeniu MFD Axiom.

Integracja morskich wyswietlaczy
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S Nie ma mozliwosci uzycia GX GSM lub GX LTE 4G ze wzgledu na zintegrowany serwer DHCP w MFD Axiom.

Od wersji Raymarine LightHouse v3.15 dostepna jest opcja przetaczania DHCP. Wytaczenie tej opcji nie
oznacza, ze Axiom MFD bedzie wspétpracowac z routerami sieciowymi innych firm. Wiecej informacji
znajdziesz w tym poscie na Spotecznosci Victron.

13.2.4. Konfiguracja urzadzenia GX

1. Na urzadzeniu Victron GX przejdz do Ustawienia — Ustugi i tam wigcz zaréwno MQTT w sieci LAN (SSL), jak i MQTT w sieci
LAN (zwykty tekst).

< Services ~ 09:16

Modbus TCP Enabled B2

MQTT on LAN (SSL)

MQTT on LAN (Plaintext)
VE.Can port 1

VE.Can port 2

2. Nastepnie przejdz do Menu — Ustawienia — Konfiguracja systemu — Pomiary akumulatora i tam skonfiguruj, podglad
ktorych akumulatoréw chcesz mie¢ na MFD, i pod jakg nazwa.

< Marine MFD App configuration 10:49 < Hydraulic battery 10:51
Hydraulic battery Visible > Visible Active battery monitor
Hydraulic battery (Auxiliary measurement) Hidden > Name Hydraulic battery )
House battery Hidden >

MultiPlus 48/3000/35-50 Hidden >

3. W przypadku todzi, pojazdéw kempingowych i innych zastosowan z odbiornikami pradu statego, np. oswietleniem
i zainstalowanym monitorem akumulatora, nalezy wtaczy¢ opcje ,Ustawienie instalacji pradu statego Has”. Wiecej informacji
na ten temat podano w rozdziale Struktura menu i parametry konfigurowalne [52].

Nie sg wymagane zadne inne ustawienia, jak adresy IP, itp., poniewaz wyswietlacze MFD Axiom majg zintegrowany serwer

DHCP.

13.2.5. Konfigurowanie pomiaréw kilku akumulatoréw

W tym filmie wyjasniono, jak skonfigurowa¢ pomiary kilku akumulatoréw, i jak je nazwac.
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13.2.6. Instalacja krok po kroku
1. Podtacz kabel adaptera RayNet do MFD

2. Podtacz koniec RJ45 kabla adaptera RayNet do portu Ethernet urzadzenia GX
3. Na wyswietlaczu MFD przejdz do opcji Aplikacje, a nastepnie wybierz logo Victron

4. |... to wystarczy. Wszystkie informacje mozna teraz przeglada¢ na jednym ekranie, a sg to:

Odbiorniki DC, informacje o akumulatorze, przytacze zasilania brzegowego, produkcja energii stonecznej, odbiorniki AC,
sterowanie falownikiem i generatorem oraz mozliwos$¢ otwarcia Konsoli Zdalnej

Na tym filmie przedstawiono kolejne dziatania:

A

Step 1: Connect the RayNet adaptor g . victron energy
cable into display. ‘@y}

aplikacje Victron na urzadzeniu Axiom i wyswietli sie komunikat ,Nie znaleziono urzadzen sprzetowych”, po

@ Po podtaczeniu kabla Ethernet urzadzenie GX otrzymuje numer IP od DHCP Axiom. Jesli uruchomisz
prostu uruchom ponownie Axiom i zobacz... to dziata!

13.2.7. NMEA 2000

Oproécz potaczenia przez sie¢ Ethernet, wy$wietlacz MFD Raymarine mozna réwniez podigczyé do systemu Victron za pomocg
NMEA 2000. Jesli jestes$ poczatkujacym uzytkownikiem NMEA 2000 i Victron, zacznij od zapoznania sie z trescig rozdziatu
Integracja morskich wyswietlaczy MFD za pomoca NMEA 2000 [108].

W kolejnych rozdziatach wyjasniono charakterystyke NMEA 2000 podczas podigczania Victron do wysSwietlacza MFD Raymarine.

13.2.8. Ogélne i obstugiwane PGN

Celem skonfigurowania zrédet danych w Raymarine, przejdz do Ustawienia > Sie¢ > Zrodta > Zaawansowane.

Jezeli masz wiecej niz 1 akumulator pamietaj o dostosowaniu ustawien Axioma do wtasciwej ilosci akumulatoréw (baterii
akumulatorowych).

Raymarine obstuguje nastepujace PGN powigzane z Victron:

127505 Poziom cieczy (poziom w zbiorniki)

127506 Szczegotowy stan DC (stan natadowania, pozostaty czas)

127507 Stan fadowania

127508 Stan akumulatora (napiecie akumulatora, natezenie prgdu akumulatora)

127509 Stan falownika

Nalezy pamieta¢, ze Raymarine nie obstuguje J71939 - danych AC.

Gdy sie¢ NMEA 2000/STNG ma dane GPS, urzadzenie GX postrzega je jako zrédto GPS i moze wykorzystaé pozycje GPS
w VRM.

13.2.9. Tworzenie instancji wymagan podczas korzystania z Raymarine
Szczegoty tworzenia instanciji cieczy:

» Raymarine i70: maksymalna liczba pozioméw zbiornika wynosi 5; instancja cieczy 0-4, a typ musi by¢ paliwem

Integracja morskich wyswietlaczy
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» Raymarine i70s: maksymalna liczba poziomdw zbiornika wynosi 5; instancja cieczy 0-4, a typ musi by¢ paliwem

* Wyswietlacze MFD Axiom: w wersji Lighthouse 4.1.75 mozna podtgczyé maksymalnie 16 zbiornikdw; instancje cieczy 0-15

13.2.10. Przed LightHouse 4.1.75

Jezeli jest ich wiecej, tj. SmartShunt w sieci NMEA 2000, tadowarka stoneczna i SmartShunt lub inne urzadzenie transmitujace
ten sam typ PGN, wéwczas instancje danych tych PGN nalezy zmieni¢, aby kazda instancja danych byta niepowtarzalna.

Zwykle dotyczy to instancji Akumulator, uzywanej w Stanie akumulatora i Szczegétowych PGN DC.

Tutaj pokazano, jak to zrobi¢: Zmiana instancji NMEA 2000, czes$¢ Instancje danych. Wymaga to interfejsu Actisense NGT-1
NMEA 2000 do komputera (USB).

Tylko Raymarine wymaga, by Instancje danych byty globalnie niepowtarzalne dla PGN. Urzadzenia innych
S marek tego nie wymagaja. |, cho¢ by¢é moze nie ma to zwiazku, takze standard NMEA 2000 tego nie

wymaga. Méwiac doktadniej, jest napisane: ,Instancje danych musza by¢ niepowtarzalne w tych samych PGN

przesytanych przez urzadzenie. Instancje danych nie moga by¢ globalnie niepowtarzalne w sieci.”

13.2.11. LightHouse 4.1.75 i nowsze

Poczawszy od wersiji LightHouse 4.1.75 instancje akumulatora nie muszg juz byé niepowtarzalne. Oznacza to, ze mozesz
pozostawi¢ instancje akumulatora z wartoscig domysing, ktora zwykle wynosi 0. Wyswietlacz Axiom wykrywa akumulatory
automatycznie.

13.3. Integracja z Navico MFD

13.3.1. Wstep

Navico to ogdélna marka stojgca za wyswietlaczami wielofunkcyjnymi B&G, Simrad i Lowrance.
W tym rozdziale wyjasniono, jak potaczyé¢ sie z wyswietlaczami MFD Navico za pomocg potaczenia Ethernet.
Koniecznie zapoznaj sie takze z trescig rozdziatu Integracja morskiego wyswietlacza MFD za pomocg aplikacji [95].

Nalezy pamietaé, ze istnieje alternatywna metoda potaczenia, czyli NMEA 2000. Szczegoétowe informacje podano
w rozdziale Integracja morskich wyswietlaczy MFD za pomoca NMEA 2000 [108].

13.3.2. Kompatybilnosé
Kompatybilny osprzet Navico:

16 19 24

Simrad NSO EVO3/S
NSS EVO3/S * 9 12 16 NSS7 EVO3 jest kompatybilny
IDS 9 12

Korzysta z innej przegladarki.
NSX 7 9 12 Nie wszystkie funkcje sa
obecnie obstugiwane.

Gob5 nie jest kompatybilne

Go* 7 9 12 Go7 XSR jest kompatybilne,
podczas gdy Go7 XSE nie jest

B&G Zeus®/3S Glass 16 19 24
Helm
Zeus®/3S * 9 12 16 Zeus?® 7 jest kompatybilny

Korzysta z innej przegladarki.
Zeus S 7 9 12 Nie wszystkie funkcje sa
obecnie obstugiwane.

Vulcan 5 nie jest kompatybilny

Vulcan* 7* 9 12 Vulcan 7R i 7FS nie sg
kompatybilne

Lowrance HDS Pro 9 10 12 16
Integracja morskich wyswietlaczy
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7 9 16

HDS Live 12
HDS Carbon 7 9 12 16
Elite FS 7 9

Nalezy pamietaé, ze ta funkcja dziata réwniez w Simrad NSS evo2 i B&G Zeus?, lecz tylko w ograniczonym zakresie. Co wiecej,
nie jest on oficjalnie obstugiwany przez firme Victron ani Navico i nie bedg dostepne zadne nowe wersje oprogramowania,
rozwigzujgce wszelkie mogace sie pojawi¢ problemy. Innymi stowy, nie jest to konfiguracja obstugiwana przez Navico, ale
konsument moze z niej swobodnie korzystac (jesli skontaktuje sie z serwisem Navico lub Victron, nasz zespét poinformuje ich, ze
nie jest to obstugiwana konfiguracja). Dalsze testy i opinie uzytkownikéw beda musiaty wykazaé, co w przypadku evo2/Zeus? a co
nie.

W tej chwili nie mozna sterowa¢ aplikacjg Victron MFD inaczej niz za pomocg ekranu dotykowego. Oznacza to, ze nie mozesz
uzywac:

» Klawiszy pulpitu sterowania, tj. WheelKey i klawiszy strzatek
» Simrad OP50

*« B&G ZC2

13.3.3. Okablowanie

Urzadzenie Navico musi by¢ potaczony z urzgdzeniem GX w sieci Ethernet. Nie ma mozliwos$ci potaczenia przez WiFi.
Do potaczenia Ethernet wymagany jest adapter Navico, poniewaz wyswietlacze MFD Navico sg wyposazone w okragte
wodoszczelne ztacze na tylnej $ciance urzadzenia. Adaptery mozna nabyé¢ w firmie Navico:

+ ETHADAPT-2M 127-56
+ CABLE RJ45M-5F ETH ADPTR NONWATERPRF

13.3.4. Konfiguracja urzadzenia GX
1. Na urzadzeniu Victron GX przejdz do Ustawienia — Ustugi i tam wiacz zaréwno MQTT w sieci LAN (SSL), jak i MQTT w sieci
LAN (zwykly tekst).

< Services ~ 09:16
Modbus TCP | Enabled
MQTT on LAN (SSL)
MQTT on LAN (Plaintext)
VE.Can port 1

VE.Can port 2

2. Nastepnie przejdz do Menu — Ustawienia — Konfiguracja systemu — Pomiary akumulatora i tam skonfiguruj, podglad
ktorych akumulatoréw chcesz mie¢ na MFD, i pod jakg nazwa.

< Marine MFD App configuration 10:49 < Hydraulic battery 10:51
Hydraulic battery Visible > Visible Active battery monitor
Hydraulic battery (Auxiliary measurement) Hidden > Name Hydraulic battery )
House battery Hidden >

MultiPlus 48/3000/35-50 Hidden >

3. W przypadku todzi, pojazdéw kempingowych i innych zastosowan z odbiornikami pradu statego, np. oswietleniem
i zainstalowanym monitorem akumulatora, nalezy wiaczy¢ opcje ,Ustawienie instalacji pradu statego Has”. Wiecej informacji
na ten temat podano w rozdziale Struktura menu i parametry konfigurowalne [52].

Nie sg wymagane zadne inne ustawienia, np. adresy IP lub podobne. Urzadzenie GX i urzadzenia Navico taczg sie ze sobg
korzystajgc technologii zwanej adresowaniem linklocal.
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Istnieje mozliwos$¢ podiaczenia routera do tej samej sieci LAN, a w ten sposéb podtaczy¢ urzadzenie GX do internetu. Urzadzenie
GX mozna takze potaczy¢ z internetem poprzez WiFi lub za pomocg GX LTE 4G.

Nalezy pamieta¢, ze GX LTE 4G mozna uzywacé tylko wtedy, gdy urzadzenie MFD i GX sg bezposrednio ze sobg potaczone, bez
routera.

13.3.5. Konfigurowanie pomiaréw kilku akumulatoréw

W tym filmie wyjasniono, jak skonfigurowa¢ pomiary kilku akumulatordw, i jak je nazwac.

13.3.6. Instalacja krok po kroku
1. Podtacz kabel UTP do MFD

2. Drugi koniec kabla UTP podtacz do portu Ethernet urzgdzenia GX
3. Przejdz do aplikacji na wyswietlaczu MFD, a nastgpnie wybierz logo Victron Energy, ktére pojawi sie po kilku sekundach

4. |... to wystarczy. Wszystkie informacje mozna teraz przeglada¢ na jednym ekranie, a sg to:

Odbiorniki DC, informacje o akumulatorze, przytgcze zasilania brzegowego, produkcja energii stonecznej, odbiorniki AC,
sterowanie falownikiem i generatorem oraz mozliwo$¢ otwarcia Konsoli Zdalnej

Na tym filmie przedstawiono kolejne dziatania:

SO <
4""‘@‘/ - % fis

Glass Bridge integration a lot of hassle? ff{{J,victron energy

13.3.7. NMEA 2000

Oprécz potaczenia przez sie¢ Ethernet, wyswietlacz MFD Navico mozna réwniez podtaczy¢ do systemu Victron za pomocg
NMEA 2000. Jesli jestes poczatkujgcym uzytkownikiem NMEA 2000 i Victron, zacznij od zapoznania sie z trescig rozdziatu
Integracja morskich wys$wietlaczy MFD za pomocg NMEA 2000 [108].

MFD mozna tatwo skonfigurowa¢ do wyswietlania danych z urzadzenia GX. Nie ma potrzeby zmienia¢ zadnej instanc;ji.

Celem skonfigurowania zrédet danych w MFD, przejdz do Ustawienia > Sieé > Zrédta > Zaawansowane.

13.3.8. Ogodlne i obstugiwane PGN

Celem skonfigurowania zrédet danych w MFD Navico, przejdz do Ustawienia > Sie¢ > Zrodta > Zaawansowane.

Obstugiwane sg nastepujace PGN powigzane z Victron:
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127505 Poziom ptynu (zbiorniki)

127506 Szczegotowy stan DC (stan natadowania, pozostaty czas)

127507 Stan tadowania

127508 Stan akumulatora (napiecie akumulatora, natezenie prgdu akumulatora)
127509 Stan falownika

J1939 PGNy AC

13.3.9. Rozwigzywanie problemoéw

P1: Strona MFD wyswietla nieaktualne informacje lub strone problemu z potaczeniem, ale urzadzenie GX dziata i jest
podtaczone, a na stronie gtéwnej widoczna jest ikona Victron.

01: Sprobuj ponownie zatadowaé strone naciskajac menu w prawym gérnym rogu i wybierajac STRONA GEOWNA.

Home

13.4. Integracja z Garmin MFD

13.4.1. Wstep

W tym rozdziale wyjasniono, jak potaczy¢ sie z wyswietlaczami MFD Garmin za pomoca potaczenia Ethernet. Zastosowana
technologia integracji nosi nazwe Garmin OneHelm.

Koniecznie zapoznaj sie takze z trescig rozdziatu Integracja morskiego wyswietlacza MFD za pomocg aplikacji [95].

Nalezy pamigtac, ze istnieje alternatywna metoda potaczenia, czyli NMEA 2000. Szczegétowe informacje podano
w rozdziale Integracja morskich wyswietlaczy MFD za pomocga NMEA 2000 [108].

13.4.2. Kompatybilnosé
OneHelm jest obecnie dostepny dla nastepujacych modeli:

» Seria wyswietlaczy MDF GPSMAP® 8400/8600
+ Seria wyswietlaczy MDF GPSMAP® 722/922/1222 Plus

Obstugiwany jest takze ActiveCaptain. Ponizszy zrzut ekranu przedstawia ActiveCaptain z aplikacjg Victron.

Po stronie Victron wszystkie urzadzenia GX (Cerbo GX, Color Control GX, Venus GX i tak dalej) sa kompatybilne i mozna ich
uzywac. Szczegdtowe informacje na temat kompatybilnos$ci produktu w odniesieniu do falownika/tadowarek i innych podzespotéw
podano w gtéwnym rozdziale Integracja morskiego MFD za pomoca aplikacji [95].
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13.4.3. Okablowanie

MFD Garmin musi by¢ potaczony z urzadzeniem GX w sieci Ethernet. Nie ma mozliwosci potaczenia przez WiFi. Do potaczenia
Ethernet wymagany jest adapter Garmin.

Kable do sieci morskiej 6 ft 010-10550-00
Kable do sieci morskiej 20 ft 010-10551-00
Kable do sieci morskiej 40 ft 010-10552-00
Kable do sieci morskiej 500 ft 010-10647-01

13.4.4. Konfiguracja urzadzenia GX
1. Na urzadzeniu Victron GX przejdz do Ustawienia — Ustugi i tam wigcz zaréwno MQTT w sieci LAN (SSL), jak i MQTT w sieci
LAN (zwykty tekst).

< Services -~ 09:16
Modbus TCP | Enabled b3
MQTT on LAN (SSL)
MQTT on LAN (Plaintext)
VE.Can port 1

.. 88

VE.Can port 2

2. Nastepnie przejdz do Menu — Ustawienia — Konfiguracja systemu — Pomiary akumulatora i tam skonfiguruj, podglad
ktorych akumulatoréw chcesz mie¢ na MFD, i pod jakg nazwa.

< Marine MFD App configuration 10:49 < Hydraulic battery 10:51
Hydraulic battery Visible > Visible Active battery monitor
Hydraulic battery (Auxiliary measurement) Hidden > Name Hydraulic battery )
House battery Hidden >

MultiPlus 48/3000/35-50 Hidden >

3. W przypadku todzi, pojazdéw kempingowych i innych zastosowan z odbiornikami pradu statego, np. oswietleniem
i zainstalowanym monitorem akumulatora, nalezy wtaczy¢ opcje ,Ustawienie instalacji pradu statego Has”. Wiecej informac;ji
na ten temat podano w rozdziale Struktura menu i parametry konfigurowalne [52].

Nie sg konieczne zadne specjalne ustawienia sieciowe. Ani w Garminie, ani w urzadzeniu Victron GX.

Wyswietlacze MDF Garmin dziatajg na serwerze DHCP, a urzadzenie GX sg domysinie skonfigurowane do korzystania
z protokotu DHCP. Po wiozeniu wtyczki kabla do gniazda ikona Victron Energy pojawi sie po uptywie 10 do 30 sekund.

Celem potaczenia urzadzenia GX z internetem i portalem VRM, gdy jego port Ethernet jest juz uzywany do potaczenia
z urzadzeniem Garmin, uzyj WiFi. Wiecej informacji na ten temat podano w rozdziale ¥ acznosc z internetem [42].

Podtaczenie wyswietlacza MFD Garmin do routera sieciowego przez Ethernet prowadzi do konfliktow
adresow IP ze wzgledu na zintegrowany serwer DHCP.

S Nie ma mozliwosci uzycia GX GSM lub GX LTE 4G ze wzgledu na zintegrowany serwer DHCP w MFD
Garmin.

13.4.5. Konfigurowanie pomiaréw kilku akumulatoréw

W tym filmie wyjasniono, jak skonfigurowa¢ pomiary kilku akumulatoréw, i jak je nazwac.
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Glass bridge integration Victron Energy

13.4.6. Instalacja krok po kroku
1. Podtacz kabel UTP do MFD

2. Drugi koniec kabla UTP podtacz do portu Ethernet urzagdzenia GX
3. Przejdz do aplikacji na wyswietlaczu MFD, a nastepnie wybierz logo Victron Energy, ktére pojawi sie po kilku sekundach

4. |... to wystarczy. Wszystkie informacje mozna teraz przeglada¢ na jednym ekranie, a sg to:

Odbiorniki DC, informacje o akumulatorze, przytacze zasilania brzegowego, produkcja energii stonecznej, odbiorniki AC,
sterowanie falownikiem i generatorem oraz mozliwos$¢ otwarcia Konsoli Zdalnej

Na tym filmie przedstawiono kolejne dziatania:

victron energy

Glass Bridge integration headaches?  ({),,

13.4.7. NMEA 2000

Oprdécz potaczenia przez sie¢ Ethernet, wyswietlacz MFD Garmin mozna réwniez podigczy¢ do systemu Victron za pomocg
NMEA 2000. Jesli jestes poczatkujgcym uzytkownikiem NMEA 2000 i Victron, zacznij od zapoznania sie z trescig rozdziatu
Integracja morskich wyswietlaczy MFD za pomocg NMEA 2000 [108].

MFD mozna tatwo skonfigurowa¢ do wyswietlania danych z urzadzenia GX. Nie ma potrzeby zmienia¢ zadnej instanc;ji.

Chcac skonfigurowaé NMEA 2000 na wyswietlaczu MFD wybierz Ustawienia > Komunikacja > Konfiguracja NMEA 2000 > Lista
urzadzen. Tutaj mozesz przeglada¢ informacje o podtgczonych urzadzeniach i zmieniaé ich nazwy. Nalezy pamietac¢, ze nazwy
sg przechowywane w pamieci MFD, a nie w pamieci NMEA 2000.

13.4.8. Ogédlne i obstugiwane PGN

Obstugiwane sa nastepujace PGN powiazane z Victron:

127505 Poziom ptynu (zbiorniki)
127506 Szczegotowy stan DC (stan natadowania, pozostaty czas)

127508 Stan akumulatora (napiecie akumulatora, natezenie prgdu akumulatora)

Obstugiwane PGNy moga sie rézni¢ w zaleznosci od modelu. Liste obstugiwanych PGN mozna znalez¢ w instrukcji obstugi MDF.
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13.5. Integracja z Furuno MFD

13.5.1. Wstep

W tym rozdziale wyjasniono, jak potaczy¢ sie z wyswietlaczami MFD Furuno za pomoca potaczenia Ethernet.
Koniecznie zapoznaj sie takze z trescig rozdziatu Integracja morskiego wyswietlacza MFD za pomocg aplikacji [95].

Nalezy pamigtac, ze istnieje alternatywna metoda potaczenia, czyli NMEA 2000. Szczegoétowe informacje podano
w rozdziale Integracja morskich wyswietlaczy MFD za pomoca NMEA 2000 [108]. Obecnie wys$wietlacze MFD Furuno obstuguja
tylko PGN poziomu cieczy wysytane przez urzadzenia Victron.

13.5.2. Kompatybilnosé

Integracja MFD jest kompatybilna z nastepujgcymi wyswietlaczami MFD Furuno:
» NavNet TZtouch3 TZT12F

* NavNet TZtouch3 TZT16F

» NavNet TZtouch3 TZT19F

» Navnet TZtouch2 TZT2BB Black box

Nalezy pamigtac, ze wyswietlacze MFD NavNet TZtouch3 wymagaja oprogramowania w wersji co najmniej v1.08. Wyswietlacz
Navnet TZtouch2 TZT2BB wymaga oprogramowania w wersji co najmniej v7.01.

Pamietaj tez, ze modele Navnet TZtouch2 TZTL nie sg obstugiwane.

Po stronie Victron wszystkie urzadzenia GX (Cerbo GX, Color Control GX, Venus GX i tak dalej) sa kompatybilne i mozna ich
uzywac. Szczegodtowe informacje na temat kompatybilnos$ci produktu w odniesieniu do falownika/tadowarek i innych podzespotéw
podano w gtéwnym rozdziale Integracja morskiego MFD za pomoca aplikacji [95].

13.5.3. Okablowanie

Urzadzenie Furuno musi by¢ potaczony z urzadzeniem GX w sieci Ethernet. Nie ma mozliwosci potaczenia przez WiFi. Do
potaczenia z Ethernet mozna uzy¢ standardowego kabla Ethernet. Urzadzenie GX mozna podtaczy¢ z wyswietlaczem MFD
bezposrednio lub poprzez router/przetacznik sieciowy.

13.5.4. Konfiguracja

Konfiguracja Ethernet

< Ethernet = 11:10
IP configuration m
IP address 172.31.201.12 J
Netmask 255.255.0.0 )
Gateway .,
DNS server --

Fl
Link-local IP address 169.254.9.175

4 Pages v = Menu

Sprawdz, czy kabel Ethernet jest podigczony do urzadzenia Victron GX, a nastepnie przejdz do Ustawienia — Ethernet i ustaw
nastepujaca konfiguracje:

isovene | wrese

Konfiguracja IP Instrukcja

Adres IP 172.31.201.12

Maska sieci 255.255.0.0

Brama 0.0.0.0 lub adres IP routera w Twojej sieci
Serwer DNS 0.0.0.0 lub adres IP routera w Twojej sieci

Istnieje mozliwos$¢ podtaczenia routera do tej samej sieci LAN, a w ten sposoéb podtaczy¢ urzadzenie GX do internetu. Sprawdz,
czy ustawienia bramy i serwera DNS GX sg ustawione na adres IP routera i ze router ma skonfigurowany adres IP sieci LAN
w tej samej podsieci.
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S Nie ma mozliwosci uzycia GX GSM ani GX LTE 4G.

Konfiguracja urzadzenia GX

1. Na urzadzeniu Victron GX przejdz do Ustawienia — Ustugi i tam wigcz zaréwno MQTT w sieci LAN (SSL), jak i MQTT w sieci
LAN (zwykly tekst).

< R— ~ 09:16
Modbus TCP | Enabled b3
MQTT on LAN (SSL)
MQTT on LAN (Plaintext)
VE.Can port 1

vvae

VE.Can port 2

2. Nastepnie przejdz do Menu — Ustawienia — Konfiguracja systemu — Pomiary akumulatora i tam skonfiguruj, podglad
ktoérych akumulatoréw chcesz mie¢ na MFD, i pod jakg nazwa.

< Marine MFD App configuration 10:49 < Hydraulic battery 10:51
Hydraulic battery Visible > Visible Active battery monitor
Hydraulic battery (Auxiliary measurement) Hidden > Name Hydraulic battery )
House battery Hidden >

MultiPlus 48/3000/35-50 Hidden >

3. W przypadku todzi, pojazdéw kempingowych i innych zastosowan z odbiornikami pradu statego, np. oswietleniem
i zainstalowanym monitorem akumulatora, nalezy wtaczy¢ opcje ,Ustawienie instalacji pradu statego Has”. Wiecej informac;ji
na ten temat podano w rozdziale Struktura menu i parametry konfigurowalne [52].

13.5.5. Konfigurowanie pomiaréw kilku akumulatoréw

W tym filmie wyjasniono, jak skonfigurowa¢ pomiary kilku akumulatordw, i jak je nazwac.

13.5.6. NMEA 2000

Oprocz potaczenia przez sie¢ Ethernet, wyswietlacz MFD Furuno mozna réwniez podtaczy¢ do systemu Victron za pomoca
NMEA 2000. Jesli jestes$ poczatkujacym uzytkownikiem NMEA 2000 i Victron, zacznij od zapoznania sie z trescig rozdziatu
Integracja morskich wyswietlaczy MFD za pomoca NMEA 2000 [108].

W tym rozdziale opisano szczegdty dotyczace wyswietlania informacji Victron NMEA 2000 na wyswietlaczach MFD Furuno.
Nalezy pamietaé, ze nie sa to petne informacje. Podano tu jedynie wyniki skontrolowania dziatania funkcji przez nasz zespot
badawczo-rozwojowy na wyswietlaczu MFD Furuno. Funkcjonalnosé jest (w wiekszosci) podyktowana oprogramowaniem Furuno
i dlatego moze réwniez ulec zmianie i udoskonaleniu, gdy firma Furuno zmieni swoje oprogramowanie.
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MFD mozna tatwo skonfigurowa¢ do wyswietlania danych z urzadzenia GX. Celem wyswietlenia danych zbiornika, nie ma
koniecznosci zmiany zadnej instancji. Celem poprawnego wyswietlenia danych akumulatora/DC z urzadzen Victron, nalezy
zmieni¢ instancje danych wysytanych PGN. Tutaj pokazano, jak to zrobié¢: Zmiana instancji NMEA 2000, cze$¢ Instancje danych.

Chcac wyswietli¢ urzgdzenia NMEA 2000 na wyswietlaczu MFD, wybierz Ustawienia > Konfiguracja wstepna > Pozyskiwanie
danych > Lista czujnikéw. Tutaj mozna dokona¢ przegladu podstawowych informacji i zmiany instancji urzadzen oraz nazw
niestandardowych.

13.5.7. Ogélne i obstugiwane PGN

Obstugiwane sg nastepujace PGN powigzane z Victron:

127505 Poziom ptynu (zbiorniki)
127506 Szczegotowy stan DC (stan natadowania, pozostaly czas)!
127508 Stan akumulatora (ograniczone wsparcie); Napiecie, Natezenie pradu (1. 2)

1) Testowane oprogramowanie Furuno MFD obstuguje maksymalnie 4 akumulatory, nie wiecej

2) Z powodu btedu w oprogramowaniu MFD, ujemny prad akumulatora ({j. podczas roztadowywania) jest pokazywany jako ---
(trzy kreski)
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14. Integracja morskich wyswietlaczy MFD za pomoca NMEA 2000

14.1. Wprowadzenie do NMEA 2000

VEBUs f

]
11 viteon eneray 586

VECanto
NMEA2000
Cable

NMEA2000 BACKBONE

Urzadzenia Victron Energy GX wyposazone sa w funkcje wyjscia NMEA 2000: po wtaczeniu urzadzenie GX dziata jak mostek:
sprawia, ze wszystkie monitory akumulatoréw, falowniki/tadowarki i inne produkty podtgczone do urzadzenia GX sg dostepne
w sieci NMEA 2000.

Korzystajac z tej funkcji, po podiaczeniu urzadzenia GX do sieci NMEA 2000, morskie wyswietlacze MFD moga odczytywac te
dane i je wizualizowa¢. Czesto z duzymi mozliwosciami konfiguraciji.

Do podtaczenia urzadzenia GX do sieci NMEA 2000 uzyj naszego meskiego kabla VE.Can do NMEA 2000 micro-C.

Poréwnanie z integracja przez aplikacje

W poréwnaniu z integracjag MFD za pomoca aplikacji, jak wyjasniono w poprzednim rozdziale, integracja za posrednictwem
N2K zapewnia wiecej mozliwosci konfiguracji. Wada integracji poprzez N2K jest to, ze wymaga wiecej pracy przy tworzeniu
takiej konfiguracji, a takze skontrolowania, czy wszystkie PGN i pola w nich zawarte sg obstugiwane i kompatybilne pomiedzy
systemem Victron i MFD.

Wiecej informac;ji

Oprocz niniejszego rozdziatu zapoznaj sig réwniez z trescia:

1. Wprowadzenia na blogu

2. Naszego gtéwnego przewodnika integracji Marine NMEA 2000 i MFD

3. Rozdziatu poswieconego NMEA 2000 w niniejszej instrukcji, w ktérym opisano uzywany przez Ciebie wyswietlacz MFD:
+ Dla Raymarine: NMEA 2000 [98]

» Dla Navico: NMEA 2000 [101]
» Dla Garmin: NMEA 2000 [104]
* Dla Furuno: NMEA 2000 [106]

Tak, to sporo lektury, ale w przypadku NMEA 2000 jest to konieczne: na przyktad niektére z tych wyswietlaczy MFD obstugujg
wyswietlanie danych pradu przemiennego odbieranych przez okablowanie NMEA 2000, a inne nie. Niektére wymagajg zmiany
instancji danych, inne nie, itd.

14.2. Obstugiwane urzadzenia / PGN
NMEA 2000 definiuje kilka komunikatéw.

» Komunikaty identyfikowane sg wedtug ich numeru grupy parametréw (PGN).

Tekstowy opis komunikatu jest ogolnie dostepny na stronie internetowej NMEA 2000 (http://www.nmea.org/).

Szczegotowaq specyfikacje protokotu i definicje komunikatu lub jego cze$¢ mozna zaméwié online na stronie internetowej NMEA
2000.

* NMEA 2000 jest oparty na SAE J1939 i jest z nim zgodny. Wszystkie komunikaty informacyjne AC podawane sa w formacie
komunikatéw o stanie AC zdefiniowanym w J1939-75. Specyfikacje tych komunikatéw mozna nabyé na stronie internetowej
SAE (http://www.sae.org/).

.

Szczegotowa liste PGNOw mozna znalez¢é w naszym oficjalnym dokumencie dotyczacym przesytania danych miedzy
urzgdzeniami Victron Energy.
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Kombinacja przemiennikéw i tadowarek

» Obstugiwane sa wszystkie inwertery/tadowarki podtaczane za pomocg portu VE.Bus. Dotyczy to urzadzen Multi, Quattro,
MultiPlus-Il i innych (podobnych) inwerteréw/tadowarek Victron.

» Dane sg przesytane na zewnatrz, mozna réowniez ustawi¢ prad zasilania brzegowego, wigczy¢ i wytaczy¢ falownik/tadowarke,
a takze aktywowac tryby Tylko inwerter i Tylko tadowarka.

Interfejs ma dwie funkcje:

* Funkcja ,153 Inwerter” reprezentuje wyjscie AC
» Funkcja monitora ,154 Wejscie AC” reprezentuje wejscie AC

Komunikaty o stanie tadowarki wysytane sg przez funkcje Inwertera. Kazda z tych funkcji ma wiasny adres sieciowy. Wobec
faktu, ze obie funkcje przesylajg te same PGN, na przykiad PGN stanu AC zawierajacy, miedzy innymi, informacje o napieciu
i natezeniu pradu, odbiorniki danych NMEA 2000, np. ogdlne wyswietlacze, muszg by¢ w stanie dokona¢ rozréznienia na
podstawie adresu sieciowego. W zaleznosci od funkcji przypisanej do tego adresu sieciowego nalezy go interpretowac jako
Wejscie inwertera lub Wyjscie inwertera.

» Wyswietlacze, ktore nie sg w stanie tego zrobi¢, uznajg dane za nalezace do sieci zasilajacej (uzytkowej). Wyjscie falownika
jest wowczas interpretowane jako sie¢ uzytkowa nr 0, a Wejscie falownika jako sie¢ uzytkowa nr 1. W razie potrzeby te
domysine numery instancji mozna zmieni¢ za pomoca narzedzia konfiguracji sieci.

* Przesyfana sg réwniez dane temperatury akumulatora zmierzonej przez falownik (/tadowarke).

» Wszelka komunikacja VREG musi byé wysytana na adres reprezentujacy funkcje inwertera. Drugi, czyli wejécie AC, nie
obstuguje zadan VREG: ten adres przesyta tylko informacje AC zwigzane z wejsciem AC.

Inwertery

» Obstugiwana jest zaréwno gama falownikéw podtgczonych za posrednictwem VE.Bus, jak i nasze falowniki podtgczone za
pomoca kabla VE.Direct, a informacje o nich sg udostepniane w sieci NMEA 2000.

Monitory akumulatora
» Obstugiwane. Dotyczy do kazdego monitora akumulatora obstugiwanego przez urzadzenie GX.

» Akumulator wybrany jako akumulator systemowy w urzadzeniu GX (Ustawienia — Konfiguracja systemu — Monitor
akumulatora) przesytany jest ze statg instancjg urzadzenia i akumulatora o wartosci 239, co zapewnia, ze dla gtéwnego
(systemowego) akumulatora zawsze bedzie obowigzywa¢ sama instancja, w odréznieniu od systemu wykorzystujacego
instancje 0 dla, np. Lynx Smart BMS (z wbudowanym monitorem akumulatora) oraz systemu z, np. SmartShunt,
wykorzystujacego rézne instancje.

tadowarki solarne

» Obstugiwane. W sieci NMEA 2000 udostepniane sg wartosci zwigzane z akumulatorem, a takze napigcie i prad panelu
fotowoltaicznego.

tadowarki AC

» Obstugiwane sg modele fadowarek Smart IP43 120-240 V i 230 V. Tylko model 120-240 V umozliwia zdalne sterowanie
(wtaczanie/wytaczanie i ograniczenie pradu wejsciowego) za pomocg kompatybilnego wyswietlacza MFD.

Dane poziomu w zbiorniku

» Wszystkie dane o poziomach w zbiornikach widoczne na urzadzeniu GX, co obejmuje czujniki GX Tank 140 i Mopeka,
przesytane sg do sieci NMEA 2000. Uzywany PGN to 127505 Poziom cieczy, ktéry obejmuje Instancje cieczy (inaczej instancje
danych), Rodzaj cieczy (paliwo, wode pitna, Scieki, wode do transportu zywych ryb, olej, scieki gospodarczo-bytowe, benzyne,
olej napedowy, LPG, LNG, olej hydrauliczny i wode surowa) i Poziom cieczy jako procent pojemnosci zbiornika.

W przypadku cieczy typu LNG, LPG, Diesel i Olej hydrauliczny nalezy zachowa¢ ostroznos¢: sa to stosunkowo nowe rodzaje
w standardzie NMEA 2000 i nie wszystkie wyswietlacze MFD i plotery nawigacyjne jeszcze je obstuguja.

Etykietowania zbiornikow na wyswietlaczach MFD nalezy dokona¢ na kazdym wyswietlaczu MFD z osobna. Nazwa
niestandardowa skonfigurowana w systemie Victron jest przesytana w polu Opis instalacji nr 1 w PGN 126996 — Informacje
o produkcie, ale nie jest uzywana przez wyswietlacz MFD.

.

Urzadzenie GX automatycznie numeruje kazdy zbiornik niepowtarzalng Instancjg urzadzenia i Instancjg zbiornika. Odbywa
sie to w taki sam sposéb. Ta automatyczna numeracja jest wykonywana specjalnie i tylko dla pozioméw zbiornikéw, aby ich
prawidtowe przedstawienie na wyswietlaczach MFD réznych marek i typéw byto mozliwie najprostsze.

Inne rodzaje danych i urzadzen

{{(m victron energy Integracja morskich wyswietlaczy MFD
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» Nieobstugiwane. Obecnie obstugiwane sg wytacznie wyzej wymienione rodzaje urzadzen.

mm victron energy Integracja morskich wyswietlaczy MFD
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14.3. Konfiguracja NMEA 2000

< VE.Can port Q = 08:25
CAN-bus profile VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s)
Devices >
NMEA2000-out [ @)
Unique identity number selector 1

4

Above selector sets which block of unique identity

numbers to use for the NAME Unique Identity Numbers in

the PGN 60928 NAME field. Change only when using
multiple GX Devices in one VE.Can network

Check Unique id numbers Press to check
Al Pages A = Menu
Ustawienie Wartos¢ Opis
domysina
Profil CAN-bus VE.Can Okresla typ i szybkos$é transmisji w bodach sieci CAN-bus. Chcac uzyé

w potaczeniu z NMEA 2000, wybierz jeden z profili obejmujacych VE.Can
i obstugujacych predkosé 250 kbit/s

Wyjscie NMEA 2000 Wyt Wiacza i wytacza funkcje wyjscia NMEA 2000

Selektor 1 Wybiera blok cyfr uzywany jako Niepowtarzalny numer identyfikacyjny NAZWA
niepowtarzalnego w polu NAZWA PGN 60928. Dla samego urzadzenia GX, a i gdy wigczone
numeru jest wyjscie NMEA 2000, takze dla urzadzen wirtualnych. Zmien to tylko
identyfikacyjnego w przypadku instalacji kilku urzadzen GX w tej samej sieci VE.Can. Nie

ma innych powodéw, aby zmieniac te liczbe. Wiecej informacji na temat
Niepowtarzalnego numeru identyfikacyjnego podano w ostatniej czesci tego

rozdziatu.
Sprawdz Wyszukuje inne urzadzenia korzystajace z tego samego niepowtarzalnego
niepowtarzalne numeru. Po zakonczeniu wyszukiwania zostanie wyswietlony komunikat OK lub
numery identyfikacyjne tekst:

Z tym niepowtarzalnym numerem powigzane jest inne urzgdzenie. Wybierz
inne.

Nalezy pamietac, ze zwykle nie ma powodu, aby uzywac tej funkcji: urzadzenie
GX automatycznie i stale sprawdza niepowtarzalno$¢ uzywanych numeréw

i ostrzega w przypadku konfliktu. To ustawienie jest udostepniane w celu
szybkiego potwierdzenia, ze wszystko jest w porzadku po zmianie ustawienia.

14.4. Konfigurowanie wielu pomiaréw poziomu w zbiorniku (Raymarine)

Nowoczesne wyswietlacze MFD Raymarine Axiom moga wyswietla¢ nawet 16 pozioméw w zbiornikach, a mniejsze wyswietlacze
MFD, np. i70 lub i70s, mogg wyswietla¢ dane z 5 zbiornikéw.

Obowigzujg nastepujgce ograniczenia:

-

N

©

>

Obecnie Axiom moze wyswietla¢ tylko rodzaje cieczy: Paliwo (domyslnie), Woda pitna, Scieki gospodarczo-bytowe, Woda
do transportu zywych ryb, i Benzyna. Nie sg wyswietlane dane innych rodzajéw cieczy, tj. LNG, LPG, oleju hydraulicznego

i oleju napedowego. Jest to ograniczenie Raymarine, ktére moze ulec zmianie wraz z przysztg aktualizacjg oprogramowania
sprzetowego.

Jednakze, w menu urzadzenia GX istnieje mozliwo$¢ skonfigurowania rodzaju cieczy dla czujnika w danym zbiorniku na
jeden z obstugiwanych, a nastepnie zmiany nazwy zbiornika w ustawieniach zbiornika Axiom (Szczeg6ty todzi > Konfiguruj
zbiorniki > Ustawienia zbiornika) na dowolna, np. LPG, ktéra jest nastepnie wyswietlana na tablicy przyrzadéw jako zbiornik
LPG.

Modele i70 i i70s wyswietla maksymalnie 5 zbiornikdw, gdzie rodzajem cieczy musi by¢ Paliwo. Pozostate rodzaje cieczy nie
sg wyswietlane.

Wymagania dotyczace tworzenia instancji opisano w ponizszej czesci Tworzenie instancji wymagan podczas korzystania
z Raymarine [98].

Obstugiwane sg wszystkie nadajniki zbiornikowe wymienione w rozdziale Podtgczenie urzadzen Victron [10] i Podtgczanie
obstugiwanych produktéw innych firm niz Victron [17].

Konfiguracja krok po kroku

(1) . victron energy Integracja morskich wyswietlaczy MFD
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Przed podjeciem ponizszych dziatan nalezy podtaczy¢ urzadzenie GX do sieci NMEA 2000, do ktérej podtaczony jest wyswietlacz
MFD. Do podtaczenia urzadzenia GX do sieci NMEA 2000 uzyj naszego meskiego kabla VE.Can na NMEA 2000 micro-C,
i sprawdz, czy w urzadzeniu GX jest wigczone wyjscie NMEA 2000-out z portu VE.Can.

Ponizsza procedura nie zastepuje instrukcji Raymarine; Koniecznie zapoznaj sie¢ z dokumentacjg Raymarine dotgczong do
Twojego wyswietlacza MFD Raymarine. Najnowsza wersja dostepna jest na stronie internetowej Instrukcje i dokumenty
Raymarine.

1. Podtacz czujniki zbiornika do urzadzenia GX.

2. Sprawdz, czy czujniki zbiornika sg ustawione na rodzaj cieczy obstugiwany przez wyswietlacz MFD.

< Setup Q - 09:46 < Fluid type

Capacity 200L ) Fuel (o]
Standard European (0 to 180 Ohm) J Fresh water O
Fluid type Waste water O
Volume unit Litre Live well O
Custom shape > Oil O
Averaging time 10s Black water (sewage) O

N

Robi sie to w menu ustawien czujnika zbiornika w Konsoli zdalnej - Lista urzadzen — [twdj czujnik_zbiornika] — Ustawienia
— Rodzaj cieczy

3. Na wyswietlaczu MFD Axiom przejdz do opcji Ustawienia > Szczegdty fodzi > Zbiorniki > Konfiguruj zbiorniki i sprawdz, czy
na liscie znajdujq sie wszystkie czujniki zbiornikdw.

Settings Tank settings < VE.CAN devices Q = 09:56

ed [Boatdetails| Units Thisdisplay Network ank instar ik narm Typ ender pacity (

Mopeka Gasoline [501] Device# 10 )

Diesel Fuel Victron 200

Num of generators: Z Lpe Gesolne  Viewn 200 - Mopeka Black Water [502] Device# 13

Instance:
1

TANKS Frd Jiar. | Vicuen 0 : Tank 3 Waste Water [505] Device# 1
4

Name:
Fuel tanks: 1 LV GreyWater Victron 200 - X i
Fuel (gasoline) tanks: 1 MultiPlus 12/1600/70-16 [507] Device# 1
Fresh water tanks: 1 Gr  Type Victron 200 - 4
Live well tanks: 1 Grey water

Grey water tanks: 1
Black water tanks: 1

E70636 [500246] Device# 159 J
Tank 2 Fresh Water [509] Device# [

@ Help ¢ 7 Edit

Bla Capacity N Victron 220
2000

Num of interior environment sensors: Calibrate >

Krotkotrwale dotykajac nazwy odpowiedniego zbiornika mozna nada¢ zbiornikowi nazwe, ktora nastepnie
@ zostanie wyswietlona na tablicy przyrzadéw.

4. Otworz panel ZBIORNIKI lub utworz nowa strone, na ktorej pojawia sie zbiorniki.

Select data

Fuel

> Fuel (Gasoline)

> Fresh water

Live well

Grey water

> Black water

Diugotrwate dotknigcie nazwy jednego ze zbiornikéw umozliwia dokonanie dalszych konfiguracji, np. wybranie zbiornika do
wyswietlenia lub, jesli jest to mozliwe, zmiane jednostki z wartosci procentowej na objetosc.

14.5. Konfigurowanie wielu pomiaréw poziomu w zbiorniku (Garmin)

Nowoczesne wyswietlacze MFD firmy Garmin, np. seria GPSMAP 84xx, umozliwiajg wyswietlanie informacji o poziomie réznych
rodzajow cieczy w zbiornikach.

{((m victron energy Integracja morskich wyswietlaczy MFD
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Obowigzujg nastepujace ograniczenia:

1. Obecnie GPSMAP moze wyswietlaé tylko rodzaje cieczy: Paliwo (domysinie), Woda pitna, Scieki gospodarczo-bytowe,
Woda do transportu zywych ryb, Olej i Ptyn do generatora. Nie sg wyswietlane dane innych rodzajéw cieczy, tj. LNG, LPG
czy oleju napgedowego. Jest to ograniczenie Garmin, ktére moze ulec zmianie wraz z przysztg aktualizacjg oprogramowania
sprzetowego MFD.

Jednakze, w menu urzadzenia GX istnieje mozliwos¢ skonfigurowania rodzaju cieczy dla czujnika w danym zbiorniku na
jeden z obstugiwanych, a nastepnie zmiany nazwy zbiornika w ustawieniach zbiornika GPSMAP na dowolng, np. LPG, ktéra
jest nastepnie wyswietlana na tablicy przyrzadéw jako zbiornik LPG.

2. Obstugiwane sg wszystkie nadajniki zbiornikowe wymienione w rozdziale Podtaczenie urzadzen Victron [10] i Podtgczanie
obstugiwanych produktéw innych firm niz Victron [17].

Konfiguracja krok po kroku

Przed podjeciem ponizszych dziatan nalezy podtaczy¢ urzadzenie GX do sieci NMEA 2000, do ktérej podtaczony jest wyswietlacz
MFD. Do podtaczenia urzadzenia GX do sieci NMEA 2000 uzyj naszego meskiego kabla VE.Can na NMEA 2000 micro-C,
i sprawdz, czy w urzadzeniu GX jest wigczone wyjscie NMEA 2000-out z portu VE.Can.

Ponizsza procedura nie zastepuje instrukcji firmy Garmin; Koniecznie zapoznaj sie z dokumentacja firmy Garmin dotgczong do
MFD; Istniejg pewne réznice w nawigacji po menu poszczegoélnych wyswietlaczy MFD.

1. Podtacz czujniki zbiornika do urzadzenia GX.

2. Sprawdz, czy czujniki zbiornika sg ustawione na rodzaj cieczy obstugiwany przez wyswietlacz MFD.

< Setup Q = 09:46 < Fluid type Q = 09:18
Capacity 200L Fuel (o]

Standard European (0 to 180 Ohm) ) Fresh water O
Volume unit Litre | Live well O
Custom shape > oil O
Averaging time 10s J Black water (sewage) O

Robi sie to w menu ustawien czujnika zbiornika w Konsoli zdalnej - Lista urzadzen — [twdj czujnik_zbiornika] — Ustawienia
— Rodzaj cieczy

3. Na wyswietlaczu MFD Garmin przejdz do opcji Ustawienia > Komunikacja > Konfiguracja NMEA 2000 > Lista urzadzen,
i sprawdz, czy na liscie znajdujq sie wszystkie czujniki zbiornikow.

41939 Setup

NMEA 0183 Setup.

NMEA 2000 Setup.

[ ork

Wireless Devices.

4. Skonfiguruj czujniki poziomu w zbiorniku, otwierajgc ekran miernikéw, a nastepnie wybierz Menu > Ustawienia wstepne
zbiornika, gdzie mozesz wybra¢ czujnik poziomu w zbiorniku do konfiguracji, zmiany nazwy, typu, stylu, pojemnosci
i potozenia zbiornika.

{((m victron energy Integracja morskich wyswietlaczy MFD
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Center
Tank 1

Manufacturer: Victron
Serial #: 0000501
NMEA 2000 Instance: 0

Fore

Tank 4

Manufacturer: Offshore Systems UK
Serial #: 0000069

NMEA 2000 Instance: 3

(Unnamed)
Tank 1

Manufacturer: Victron
Serial #: 0000501

<

14.6. Konfigurowanie wielu pomiaréw poziomu w zbiorniku (Navico)

Nowoczesne wyswietlacze MFD firmy Navico, np. seria Simrad NSO EVO3, umozliwiajg wyswietlanie informacji o poziomie
réznych rodzajéw cieczy w zbiornikach.

Obowigzujg nastepujgce ograniczenia:

1. Obecnie kompatybilny wy$wietlacz MFD Simrad moze wyswietla¢ tylko Paliwo (domy$lnie), Woda pitna, Scieki gospodarczo-
bytowe, Woda do transportu zywych ryb, i Olej. Nie s wyswietlane dane innych rodzajéw cieczy, tj. LNG, LPG czy
oleju napedowego. Jest to ograniczenie Simrad, ktére moze ulec zmianie wraz z przysztg aktualizacjg oprogramowania

sprzetowego MFD.

Jednakze, w menu urzadzenia GX istnieje mozliwos¢ skonfigurowania rodzaju cieczy dla czujnika w danym zbiorniku na
jeden z obstugiwanych, a nastepnie zmiany nazwy zbiornika w ustawieniach zbiornika MFD na dowolng, np. LPG, ktéra jest
nastepnie wyswietlana na tablicy przyrzadéw jako zbiornik LPG.

2. Obstugiwane sg wszystkie nadajniki zbiornikowe wymienione w rozdziale Podtaczenie urzadzen Victron [10] i Podigczanie
obstugiwanych produktéw innych firm niz Victron [17].

Konfiguracja krok po kroku

Przed podjeciem ponizszych dziatan nalezy podtaczy¢ urzadzenie GX do sieci NMEA 2000, do ktérej podtaczony jest wyswietlacz
MFD. Do podigczenia urzadzenia GX do sieci NMEA 2000 uzyj naszego meskiego kabla VE.Can na NMEA 2000 micro-C,

i sprawdz, czy w urzadzeniu GX jest wigczone wyjscie NMEA 2000-out z portu VE.Can.

Ponizsza procedura nie zastepuje instrukcji firmy Simrad; Koniecznie zapoznaj sie¢ z dokumentacja firmy Simrad dotgczong do
MFD; Istniejg pewne réznice w nawigacji po menu poszczegoélnych wyswietlaczy MFD.

1. Podtacz czujniki zbiornika do urzadzenia GX.

2. Sprawdz, czy czujniki zbiornika sg ustawione na rodzaj cieczy obstugiwany przez wyswietlacz MFD.

< Setup Q -~ 09:46

Capacity
Standard
Fluid type
Volume unit
Custom shape

Averaging time

200L

4

European (0 to 180 Ohm) )
Litre

4

>
10s

4

Robi sie to w menu ustawien czujnika zbiornika w Konsoli zdalnej - Lista urzadzen — [twdj czujnik_zbiornika] — Ustawienia

— Rodzaj cieczy

< Fluid type @ -~ 09:18
Fuel (o]

Fresh water
Waste water
Live well

il

Black water (sewage)

0/0/0/0|O

3. Na wyswietlaczu MFD Simrad przejdz do opcji Ustawienia > Sie¢ > Zrédta > Zaawansowane > Zrédto danych i sprawdz, czy
na licie znajdujg sie wszystkie czujniki zbiornikéw. System powinien automatycznie zidentyfikowac¢ czujniki zbiornika. Jesli
tak sie nie stanie, wigcz te funkcje w opcji zaawansowanej w oknie dialogowym Ustawienia systemu.
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Boat speed

Sea temp

Distance log

Depth

Rudder feedback
Baro pressure

Air temp

Attitude roll

Attitude pitch

Autopilot

Speed LOG

Advanced...

Info
Device Name
Sources...

Device list
Diagnostics

Bridge configuration
SimNet Groups...
Damping...
Calibration
NMEA2000
NMEA0183

DATA SOURCE SELECTION !’

oo oooDa

4. Wybranie czujnika zbiornika z menu wyboru zrodta danych spowoduje wyswietlenie dodatkowych szczegotow i opcji
konfiguraciji, np. rodzaju cieczy, lokalizacji lub nazwy niestandardowej. Na koniec otwérz pulpit nawigacyjny lub utwérz
niestandardowy pulpit nawigacyjny i umies¢ czujniki zbiornika wedtug wtasnego uznania.

08:15:19
DATA SOURCE SELECTION

GPS =8
Fuel Tank =8
Water Tank Select
Live Well Configure device
Oil Tank Rename (Black Tank)
+ Black Tank New (Black Tank)
]
+ BLACK
-« Black Water Level (Global) 82 525
A STBD BLACK
uto Select
Unconfigured Reset Global
Black Water Level 100.0 % Reset Local
{{(m victron energy Integracja morskich wyswietlaczy MFD
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14.7. Konfigurowanie wielu pomiaréw poziomu w zbiorniku (Furuno)

Nowoczesne wyswietlacze MFD firmy Furuno, np. seria NavNet TZtouch3, umozliwiajg wyswietlanie informacji o poziomie
réznych rodzajéw cieczy w zbiornikach.

Obowigzujag nastepujace ograniczenia:

1. Obecnie wyswietlacze serii NavNet TZtouch3 moga wyswietlaé tylko Paliwo (domysinie), Wode pitng i Scieki gospodarczo-
bytowe w maksymalnie 6 zbiornikach na kazdy z trzech rodzajéw cieczy.

Jednakze, w menu Konfiguracji reczne;j silnika i zbiornika istnieje mozliwo$¢é zmiany ,Pseudonimu” dla kazdego zbiornika.

2. Obstugiwane sg wszystkie nadajniki zbiornikowe wymienione w rozdziale Podtaczenie urzadzen Victron [10] i Podtgczanie
obstugiwanych produktéw innych firm niz Victron [17].

Konfiguracja krok po kroku

Przed podjeciem ponizszych dziatan nalezy podtaczy¢ urzadzenie GX do sieci NMEA 2000, do ktorej podtaczony jest wyswietlacz
MFD. Do podtaczenia urzadzenia GX do sieci NMEA 2000 uzyj naszego meskiego kabla VE.Can na NMEA 2000 micro-C,
i sprawdz, czy w urzadzeniu GX jest wkaczone wyjscie NMEA 2000-out z portu VE.Can.

Ponizsza procedura nie zastepuje instrukgji firmy Furuno; Koniecznie zapoznaj sie z dokumentacjg firmy Furuno dotgczong do
MFD; Istniejg pewne réznice w nawigacji po menu poszczegoélnych wyswietlaczy MFD.

1. Podtacz czujniki zbiornika do urzadzenia GX.

2. Sprawdz, czy czujniki zbiornika sg ustawione na rodzaj cieczy obstugiwany przez wyswietlacz MFD.

< Setup Q - 09:46 < Fluid type @ -~ 09:18

Capacity 200L ) Fuel O
Standard European (0 to 180 Ohm) ) Fresh water O
Fluid type Waste water O
Volume unit Litre Live well O
Custom shape > oil O
Averaging time 10s J Black water (sewage) O

Robi sie to w menu ustawien czujnika zbiornika w Konsoli zdalnej - Lista urzadzen — [twdj czujnik_zbiornika] — Ustawienia
— Rodzaj cieczy

3. Furuno MFD automatycznie wykrywa zbiorniki podigczone do tej samej sieci NMEA 2000. Jesli nie jest to mozliwe
(sprawdz menu Automatyczna konfiguracja silnika i zbiornika), zbiorniki mozna ustawic¢ recznie, korzystajac z menu Reczna
konfiguracja silnika i zbiornika.

4. Skonfiguruj wybrany przez siebie ,Wy$wietlacz przyrzadéw” i dodaj odpowiednie zbiorniki jako ,Wskazanie” (zgodnie
z opisem w instrukcji obstugi) do wyswietlacza przyrzadoéw.

14.8. Szczegoly techniczne wyjscia NMEA 2000

14.8.1. Glosariusz NMEA 2000

Ponizszy glosariusz moze sig¢ okaza¢ pomocny w interpretacji tego tekstu:

* Urzadzenie wirtualne: Monitor akumulatora, Inwerter lub inne urzgdzenie firmy Victron, ktére samo w sobie nie ma portu
magistrali CAN, udostepnione ,wirtualnie” na magistrali CAN za pomocg funkcji wyjscia NMEA 2000 urzadzenia GX.

Magistrala CAN: port VE.Can w urzadzeniu GX, ktéry w kontekscie tego rozdziatu jest najprawdopodobniej podtgczony do
sieci NMEA 2000.

Wyjscie NMEA 2000: funkcja oprogramowania urzadzenia GX opisana w tym rozdziale.

* NMEA 2000: Protokdt morskiej magistrali CAN oparty na J1939.

« Instancja: istnieje wiele typow instanciji, ktére szczegotowo wyjasniono ponizej.

» J1939: Zbior standardéw definiujacych protokét magistrali CAN, zdefiniowany przez organizacje SAE.

* Procedura zadania adresu (ACL): mechanizm okreslony przez J1939 i uzywany w NMEA 2000 przez urzadzenia w sieci do
negocjowania i przypisywania kazdemu urzadzeniu w sieci unikalnego adresu sieciowego. Jest to liczba od 0 do 252. Istniejg
trzy zdefiniowane specjalne adresy sieciowe:
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1. OxFD (253) - Zarezerwowany
2. OxFE (254) - Nie mozna zada¢ adresu - na przykfad, gdy wszystkie inne sg w uzyciu

3. OxFF (255) - Adres rozgtoszeniowy

14.8.2. Urzadzenia wirtualne NMEA 2000

Gdy funkcja wyjscia NMEA 2000 jest wtaczona, urzadzenie GX dziata jak mostek: sprawia, ze kazde podtaczone urzadzenie
monitorujace akumulator, falownik/tadowarke lub inne podtaczone urzadzenie jest dostepne indywidualnie na magistrali CAN.
Indywidualnie, jak kazdy z wtasnym adresem sieciowym, wtasng instancjg Urzadzenia, kodami funkgii, i tak dalej.

Na przyktad urzadzenie GX z dwoma BMV podtaczonymi do portu VE.Direct i falownikiem/tadowarkg podtgczong za pomoca
VE.Bus udostepni nastepujace dane na magistrali CAN:

Adres Klasa Funkcja Opis

OxE1 130 (Wyswietlacz) 120 (Wyswietlacz) Samo urzadzenie GX

0x03 35 (Wytwarzanie energii elektrycznej) 170 (Akumulator) Pierwszy BMV

OxE4 35 (Wytwarzanie energii elektrycznej) 170 (Akumulator) Drugi BMV

0xD3 35 (Wytwarzanie energii elektrycznej) 153 Inwerter/tadowarka (wyjscie AC)
0xD6 35 (Wytwarzanie energii elektrycznej) 154 Inwerter/tadowarka (wejscie AC)

14.8.3. Klasy i funkcje NMEA 2000

Zgodnie ze specyfikacja NMEA 2000, definiujg one typy nadajnikéw i urzadzen podtaczonych do magistrali CAN. Klasy sg
gtébwnymi kategoriami, a funkcje okreslajg je bardziej szczegotowo.

14.8.4. Instancje NMEA 2000

Instancje sa uzywane w sieci NMEA 2000 do identyfikacji wielu podobnych produktéw podtgczonych do tej samej sieci.

Jako przyktad wezmy system z dwoma monitorami akumulatoréw (jeden dla gtéwnego zespotu akumulatoréw, a drugi dla zespotu
hydraulicznych steréw strumieniowych), a takze falownik/tadowarke Quattro. Wszystkie trzy urzgdzenia bedg wysyta¢ pomiary
napiecia akumulatora do sieci N2K. Aby wyswietlacze pokazywaty te wartosci we wiasciwym miejscu, muszg wiedziec, jakie
napigcie nalezy do jakiego akumulatora. Witasnie po to sg instancje.

Istniejg rézne typy instancji, a w przypadku systemoéw morskich wazne sg dwa: instancja urzadzenia i instancja danych. Instancja
danych nosi rézne nazwy, np. Instancja cieczy, Instancja akumulatora i Instancja DC. NMEA 2000 definiuje trzy rézne instancje:

1. Instancja danych
2. Instancja urzadzenia

3. Instancja systemu

Dla wszystkich monitoréw akumulatoréw i innych urzadzen, ktére urzadzenie GX udostepnia na magistrali CAN, kazdy
z powyzszych typoéw instancji jest dostepny i mozna go indywidualnie skonfigurowac.

Na kazde urzadzenie wirtualne przypada jedna instancja urzadzenia i jedna instancja systemu. W zaleznosci od typu urzadzenia
wirtualnego istnieje jedna lub wiele instancji danych.

Na przyktad w przypadku BMV-712 istniejg dwie instancje danych, jedna instancja pradu statego dla akumulatora gtéwnego
i druga dla napigcia akumulatora rozruchowego.

Sposoéb konfiguracji instancji zalezy od sprzetu i oprogramowania uzytego do ich odczytu z magistrali CAN. Przyktadami sprzetu
i oprogramowania, o ktérych tu mowa, sg wyswietlacze MFD, np. Garmin, Raymarine, Furuno lub Navico, a takze rozwigzania
bardziej zorientowane na oprogramowanie, na przyktad Actisense i Maretron.

Wiekszos¢ tych rozwigzan identyfikuje parametry i produkty, wymagajac unikalnych instancji Urzadzenia lub uzywajac
niepowtarzalnych numeroéw identyfikacyjnych PGN 60928 NAZWA i nie polega na globalnej niepowtarzalnosci instancji danych.

Jest jednak jeden wyjatek:

» W zaleznosci od wersji oprogramowania Lighthouse, wyswietlacze MFD Raymarine mogg wymagac¢ zmiany instancji danych,
aby poprawnie wyswietla¢ dane. Wiecej informacji podano w rozdziale poswigconym Raymarine NMEA 2000 [98].

Specyfikacja NMEA 2000 okresla, jak nizej: ,Instancje danych musza by¢ niepowtarzalne w tych samych PGN przesytanych
przez urzadzenie. Instancje danych nie moga by¢ globalnie niepowtarzalne w sieci. Programowalnos¢ pdl jest realizowana
poprzez wykorzystanie PGN 126208, Funkcja grupy pdl zapisu.”.

Innymi stowy, instancje danych muszg by¢ niepowtarzalne tylko w ramach jednego urzadzenia. Nie ma wymogu, aby
byty one globalnie niepowtarzalne — jedynym wyjatkiem jest ,Instancja silnika”, ktéra przynajmniej na razie, aby poradzi¢
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sobie ze starszymi urzadzeniami, musi by¢ globalnie niepowtarzalna (np. Lewa burta = 0, Prawa burta = 1). Na przyktad
niektére z naszych monitorow akumulatoréw BMV moga mierzy¢ dwa napiecia, jedno dla akumulatora gtéwnego i jedno dla
akumulatora rozruchowego, i tam wiasnie wykorzystywane jest tworzenie instancji danych. Podobnie w przypadku tadowarek
akumulatorowych z wieloma wyjsciami. Nalezy pamietac¢, ze instalator nie musi zmieniac¢ tych instancji danych, poniewaz

te produkty sg wstepnie skonfigurowane do przesytania odpowiednich PGN z niepowtarzalnymi instancjami danych (w tym
przypadku instancja akumulatora i instancja szczegétowa DC).

A Chociaz mozliwa jest zmiana instancji danych, zmiana ich w urzadzeniu Victron, takim jak tadowarka Skylla-i,
uniemozliwi prawidtowe odczytanie tego urzadzenia przez inne urzadzenia Victron.

Dzieje sie tak, poniewaz urzadzenie GX oczekuje, ze pierwsze wyjscie tadowarki bedzie ustawione na
akumulator i instancje pradu statego 0, wyjscie drugie na akumulator i instancje pradu statego 1, a wyjscie
trzecie na instancje akumulatora i pradu statego 2. Zmiana instancji cieczy, a takze innych instancji danych
dla PGN przesytanych przez urzadzenie GX w sieci NMEA 2000 przy uzyciu funkcji wyjscia NMEA 2000, nie
stanowi problemu.

Uwaga dotyczaca instancji urzadzenia: nie jest konieczne przypisywanie niepowtarzalnej instancji urzadzenia do kazdego
urzadzenia na magistrali CAN. Nie ma problemu, jesli zaréwno monitor akumulatora, jak i tadowarka stoneczna zostang
skonfigurowane z (domysing) instancjg urzadzenia 0. Roéwniez w przypadku kilku monitoréw baterii lub fadowarek stonecznych
nie zawsze jest konieczne przypisanie kazdemu z tych urzadzen niepowtarzalnej instancji urzadzenia. Jesli to w ogdle konieczne,
muszg by¢ one niepowtarzalne tylko pomiedzy urzadzeniami korzystajacymi z tej samej funkcji.

Pamietaj, ze zmiana instancji urzadzenia na urzadzeniu Victron moze zmieni¢ jego dziatanie, patrz ostrzezenie powyzej.

Instancje systemu

Zgodnie ze specyfikacjg NMEA 2000, ta instancja jest 4-bitowym polem z prawidtowym zakresem od 0 do 15, ktére wskazuje
wystepowanie urzadzen w dodatkowych segmentach sieci, sieciach nadmiarowych lub réwnolegtych badz podsieciach.

Pole instancji systemu mozna wykorzysta¢ do obstugi wielu sieci NMEA 2000 na wiekszych platformach morskich. Urzadzenia
NMEA 2000 znajdujace sie za mostem, routerem, brama lub jako czes$¢ jakiego$ segmentu sieci moga to sygnalizowa¢ poprzez
uzycie i zastosowanie pola instancji systemu.

Instancja ECU i instancja funkcji

W niektorych dokumentacjach i narzedziach programowych uzywana jest jeszcze inna terminologia:

* Instancja ECU

* Instancja funkgc;ji

* Instancja urzadzenia nizsza

* Instancja urzadzenia wyzsza

Oto ich wzajemne powigzania: terminologia dotyczaca instancji ECU i instancji funkcji wywodzi sie ze specyfikacji SAE J1939
i ISO 11783-5. | nie istniejg one w definicji NMEA 2000. Jednakze wszystkie definiujg te same pola w tych samych komunikatach
magistrali CAN, ktére NMEA 2000 definiuje jako instancje urzadzenia.

Bardziej szczegotowo: Pole, ktore J1939 definiuje jako instancje ECU, w specyfikacji NMEA 2000 ma zmieniong nazwe na Nizszg
instancje urzadzenia. Nazwe Instancji funkcji zmieniono na Wyzszg instancje urzadzenia. Razem tworza Instancje urzadzenia,
definicje NMEA 2000.

Uzywajac réznych termindw, pola te sg tymi samymi polami w obu standardach. Nizsza instancja urzadzenia ma dtugosc¢ 3 bitéw,
a Wyzsza instancja urzadzenia 5, razem 8 bitéw. Ktory to bajt stanowi Instancje urzadzenia NMEA 2000.
Instancja niepowtarzalna

Instancja niepowtarzalna to kolejne okres$lenie uzywane do przekazania niemal tych samych informacji. Jest uzywane przez firme
Maretron i moze by¢ widoczne w ich oprogramowaniu po wigczaniu kolumny. Oprogramowanie Maretron samo wybiera pomiedzy
Instancjg urzadzenia a Instancjg danych.

14.8.5. Zmiana instancji NMEA 2000

Wobec tego, ze protokét NMEA 2000 zaleca polecenia zmiany instancji poprzez wystanie polecen do urzadzenia, istniejg rozne
sposoby zmiany instancji. Ponizej opisano najczesciej stosowane metody. Oprocz opisanych tutaj metod istniejg inne, na przyktad
niektére MFD réwniez umozliwiajg modyfikacje instancji.

Powszechnie stosowane metody zmiany instancji:

1. Konsola Zdalna w urzadzeniu GX: Tylko instancje urzadzenia

2. Oprogramowanie Actisense NMEA-Reader + NGT-1 USB: Instancje urzadzenia i danych
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3. Oprogramowanie Maretron + adapter USB: Nieznany (patrz dokumentacja Maretron)

4. Linia polecen urzadzenia GX: Instancje urzadzenia i danych. Nalezy pamietaé, ze wymaga to zaawansowanych
umiejetnosci zwigzanych z Linuksem, a wspomina sie o nim wytgcznie z myslg o korzysciach dla doswiadczonych twércow
oprogramowania

Uwagi dotyczace zmiany instancji danych i urzadzen

« Instancja danych:
Mimo ze nie zalecamy zmiany instancji danych (patrz wyjasnienie i OSTRZEZENIE powyzej), istnieje mozliwos¢ ich zmiany.
W systemie Venus OS nie ma mozliwosci ich zmiany - wymagane jest narzedzie innej firmy, a jedynym znanym nam
narzedziem jest czytnik Actisense NMEA 2000.

 Instancja urzadzenia:
OSTRZEZENIE: te funkcje (Victron) zaleza od Instancji urzadzenia:

1. W przypadku systemu ESS z tadowarkami solarnymi podtagczonymi do sieci VE.Can te tadowarki solarne muszg pozostac
skonfigurowane do domyslinej instancji urzadzenia (0), co zapewni ich prawidlowe dziatanie. Nie dotyczy to fadowarek
solarnych podtgczanych bezposrednio do sieci VE., udostepnianych na magistrali CAN jako urzadzenia wirtualne,
korzystajacych z funkcji wyjscia NMEA 2000. Chyba ze instancja urzadzenia GX zostanie przekonfigurowana na instancje
innego urzadzenia. Jest to technicznie mozliwe, ale nie jest zalecane i nigdy nie jest wymagane. Jednak w tej sytuac;ji
tadowarki muszg by¢ skonfigurowane w tej samej instanciji, co urzadzenie GX.

2. Ta sama sytuacja ma miejsce w przypadku systeméw z zarzadzanymi akumulatorami.

3. Zaréwno w przypadku fadowarek solarnych, jak i tadowarek akumulatorowych podiaczanych do sieci AC, po podiaczeniu
do sieci VE.Can, zsynchronizujg one swoje dziatanie, stan natadowania, itp. Aby ta funkcja dziatata, wszystkie fadowarki
muszg by¢ skonfigurowane do tej samej instancji urzadzenia.

Podsumowujac, w przypadku wiekszosci systemow zalecamy pozostawienie instancji urzadzenia na wartosci domysinej 0.

Konsola Zdalna w urzadzeniu GX: Zmiana Instancji urzadzenia:

Podmenu Urzadzenia VE.Can umozliwia dostep do listy zawierajacej wszystkie wykryte urzadzenia w sieci VE.Can / NMEA 2000:

14 VE.CAN devices

Cerbo GX [500]

Solar Charger MPPT 150/35 rev2 [501] Device# 0 y
MultiPlus 12/1600/70-16 [502] Device# 0 )
Solar Charger MPPT 75/15 rev2 [507] Device# 0 y
PSC IP43 12|50...HQ2007P5YSI [508] Device# 0 )
x Flush Water GX Generic Tank [511] Device# 0

A
® Help v 2 Edit

» Kazdy wpis najpierw pokazuje nazwe - albo nazwe produktu znajdujaca sie w naszej bazie danych, albo po skonfigurowaniu
nazwe niestandardowg skonfigurowang podczas instalac;ji.

» Nastepnie, w nawiasach kwadratowych, pokazany jest Niepowtarzalny Numer Identyfikacyjny.
» Po prawej stronie wida¢ instancje urzadzenia VE.Can, ktéra jest taka sama jak instancja urzadzenia NMEA 2000.

Nacisnij klawisz Enter, aby edytowac¢ konkretng instancje urzadzenia lub nacisnij spacje/prawy klawisz kursora, aby przejs¢
o krok gtebiej w strukturze menu do strony przedstawiajgcej wszystkie ogdine dane dostepne dla tego urzadzenia:

< Solar Charger MPPT 75/15 rev2 [5079 = 08:37
Model Name SmartSolar Charger MPPT 75/15 re
Custom Name Solar Charger MPPT 75/15 rev2 )

Careful, for ESS systems, as well as systems with a
managed battery, the CAN-bus device instance must
remain configured to 0. See GX manual for more

information.
Device Instance 0 )
Manufacturer 358
Network Address 37
Firmware Version v1.61
Serial Number 0000507

Unique Identity Number
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Actisense: Zmiana Instancji urzadzenia:
Wymaga Actisense NGT-1.
Celem dokonania zmiany Instancji urzgdzenia:

1. Uruchom czytnik Actisense NMEA Reader

2
3.
4

A NMEA Reader - [COM15: Actisense NGT] =y
I8 Fle Edt View Window Help [<Jl=]x
Il @ © & [coms:actsensensr ~] (115200 P [ nveA 2000 Bus Load (15%) |
I
| PC Receive Load (0%)
SRC  Manufacturer  Device Function Property Value =
Battery (170) Source Address 35
254 Actisense Gateway (130) Industry Group 4
System Instance 0
Device Class Electrical Generation (35)
Device Function
Device Instance 1
Manufacturer ID
Unique ID 0

N2K Database Version  1.301
N2K Certification Level 1

Load Equiv. Number 50 mA (1)
Manu. Product ID 1963
WManu. Model ID BMV
Manu. Software ID 1.06
Manu. Hardware ID 1.0
Manu. Serial ID 0000000

Installation Details 1
Installation Details 2

Manu. Information
< m ] > i

W 4 » wi \DataView »Network View { Hardware Confia ||« « » » % Delais hProperties 4 Log

COM15 115200 Open Transfer Receive All

Actisense: Zmiana Instancji danych:
Wymaga Actisense NGT-1.

Celem dokonania zmiany Instancji danych:

1. Uruchom czytnik Actisense NMEA Reader
2,

Prawym przyciskiem myszy kliknij na numer PGN

Wybierz widok sieci (wybér zaktadek znajduje sie w lewym dolnym rogu)
Wybierz produkt, ktérego instancje urzadzenia chcesz zmienic¢

Wybierz karte wtasciwosci w prawym dolnym rogu i zmien instancje urzadzenia

Wybierz widok danych (wybodr zaktadek znajduje sie w lewym dolnym rogu)

Pamietaj, ze bedzie to dziata¢ tylko w przypadku PGN, ktére umozliwiajg zmiane instancji danych (pierwszy zrzut ekranu

ponizej)

| zmien wartos$¢ (drugi zrzut ekranu ponizej)

N6 NMEA Reader - [COM5: Actisense (oo s M8 NMEA Reader - [CO
B File Edit View Window Help [-[=]x W M File Edit View Window Help BER
@ QO B [cows: Acisense nGT ) (115200 <) & [ A 2000 Bus Load 0%) | @ O b [comts:Acsense naT ~ ] [115200 -] & [ nEAz000Bus Load (%) |
[ rremeimico |
Line PGN SRC DST Name NMEA 2000 PGN: 127506 (Ox1F212) Line PGN SRC DST MName NMEA 2000 PGH: 127506 (0:1F212)
1 6092 35 255 15O Address Claim et ot s 1 60328 35 255  ISO Address Claim e s
ource = 35, Destination = ource = 35, Destination =
2 127508 35 255  Battery Status Prorty <6, Lengt = 2 121508 35 255  Battery Status Prorty =6, Length =
3 127501 35 255  Binary Switch Bank Status Number Of Fields = 7 3 127501 35 255 Binary Switch Bank Status Number Of Ficlds = 7
4 61184 35 255  Manu. Proprietary single-frame addressed Field 1, SID = 73 Il 61184 35 255  Manu. Proprietary single-frame addressed Field1:SD= 171
- Field 2: DC Instance = 2 b 5 127506 35 255 DC Defal Sield 2: DC Instance = 2
6 Field 3: DC Type = 0 (Battery) 6 126096 35 255 1d3: DC Type = 0 (Battery)
7 121508 35 255 Battery Status Field 4: State of Charge = 100 Percent 7 127508 35 255 ) ) Id 4: State of Charge = 100 Percent
Field 5: State of Health = Not Available Modfy DataInstance i PGI: 127505 Ac: 35 | i 5. State of Heslth = Not Availsble
Field 6: Time Remaining = 14400 Minutes FiddNo.  Instance 10 6: Time Remaining = 14400 Minutes
Field 7: Ripple Voltage = Not Available 2 - 2 w0 1d 7: Ripple Voltage = Not Available
« i ] ' gl E—— ,
W« » i \Data View A Network View_A_Hardware Gonfig W < v \Details { Propertes A Log W v n \Data View 4 Network View_A Hardware Config W v n \Detaits { Properies_ALog

COM15 115200 Open  Transfer Receive All

COM15 115200 Open  Transfer Receive All

Uwagi:

» W urzadzeniach Victron instancja akumulatora i instancja DC majg te samag warto$¢. Zmiana jednego z nich spowoduje takze

zmiane drugiego.

» Poniewaz BMV wysyta dwa napiecia, napiecie giéwne i napiecie pomocnicze lub napiecie rozruchowe, jest on wstepnie
skonfigurowany z dwoma instancjami akumulatora: 0 i 1. Jesli chcesz to zmieni¢ na 1i 2, najpierw zmien 1 na 2, a nastepnie 0
na 1, poniewaz jednoczesnie nie moga mie¢ identycznej wartosci.
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* Zmiana instancji poziomu ptynu za pomocg Actisense zawiera btad. Prawdopodobnie dlatego, ze Actisense postrzega to jako
liczbe 8-bitowa; natomiast w definicji jest to liczba 4-bitowa. Mozna to obej$¢é: uzywajac GX, ustaw rodzaj cieczy na Paliwo
(0), nastepnie uzywajac Actisense zmien instancje cieczy na zadang warto$¢, a nastepnie uzywajac GX, ustaw rodzaj cieczy
z powrotem na zadany rodzaj.

Maretron N2KAnalyzer:

Maretron uzywa terminu ,Instancja niepowtarzalna”, zgodnie z ktérym narzedzie programowe N2KAnalyzer automatycznie
okresla, czy okreslone urzadzenie korzysta z instancji urzadzenia czy danych.

A OSTRZEZENIE: W firmie Victron nie rozumiemy, jak oprogramowanie Maretron dziata w zwigzku z tym.
Radzimy, by zamiast Maretron uzy¢ innego narzedzia, dzieki czemu zyska sie orientacje, jaka instancje
zmieniasz. Jak dotad nie udato nam sie uzy¢ oprogramowania Maretron do zmiany instancji danych.
Zmiane drugiej instancji mozna réwniez przeprowadzi¢ bezposrednio z poziomu interfejsu uzytkownika
urzadzenia Victron GX. Aby zmieni¢ instancje danych, na przyktad naprawi¢ konflikty instancji zgtoszone
przez oprogramowanie Maretron, zalecamy uzycie Actisense. Nie oprogramowania Maretron.

Zmiana instancji z linii polecen GX:

Zamiast korzystac¢ z oprogramowania Actisense lub Maretron, mozliwa jest rowniez zmiana instancji urzadzenia VE.Can, czyli
N2K, z powtoki urzadzenia GX. Chcac uzyska¢ dostep do ,roota” dziataj zgodnie z ponizszymi zaleceniami: System operacyjny
Wenus: Dostep do ,roota”.

Po zalogowaniu sie do powtoki dziataj zgodnie z ponizszymi zaleceniami. Wigcej informacji na temat uzywanych polecen, np.
dbus i dbus-spy, podano w dokumencie dotyczacym dostepu do konta root.

n OSTRZEZENIE: Lepiej uzyé Actisense!

Procedura opisana w ponizszych akapitach nie jest zwykle zalecana. Zamiast tego uzyj Actisense, ktérg to
metode opisaliSmy wczesnie;.

Nowa metoda - zmiana instancji urzadzenia:

Wszystkie urzadzenia dostepne w magistrali Can wykazano w ustudze com.victronenergy.vecan. Instancje urzadzenia mozna
zmieni¢ we wszystkich urzadzeniach obstugujacych niezbedne polecenia magistrali Can. Wszystkie urzadzenia Victron
umozliwiajg zmiang instancji urzadzenia, podobnie jak wigkszo$¢ lub wszystkie produkty innych firm.

# dbus -y com.victronenergy.vecan.canO / GetValue

value = {
"Devices/00002CCO01F4/Devicelnstance™: O,
"Devices/00002CCO01F4/FirmwareVersion®: "v2.73%,
"Devices/00002CCO01F4/Manufacturer®: 358,
"Devices/00002CCO01F4/ModelIName®: "Cerbo GX*,
"Devices/00002CCO01F4/N2kUniqueNumber®: 500,
"Devices/00002CCO01F4/Nad”™: 149,
"Devices/00002CCO01F4/Serial": "0000500",
"Devices/00002CCO0O5EA/CustomName” : "Hub-1",
"Devices/00002CCO05EA/Devicelnstance™: O,
"Devices/00002CCO05EA/FirmwareVersion®: "v2_60-beta-29",
"Devices/00002CCO05EA/Manufacturer®: 358,
"Devices/00002CCO05EA/ModeIName™: "Color Control GX*,
"Devices/00002CCO05EA/N2kUniqueNumber®: 1514,
"Devices/00002CCOO5EA/Nad " : 11,
"Devices/00002CCO05EA/Serial": "0001514*,
"Devices/00002CCO05EB/CustomName®: "SmartBMV*,
[and so forth]

Chcac dokona¢ zmiany, wykonaj wywotanie SetValue do Sciezki Devicelnstance, jak ponizej. Lub, co by¢ moze jest fatwiejsze,
uzyj narzedzia dbus-spy.

Te linie dokonujg odczytu, nastepnie zmieniajg na 1, a dokonujg ponownego odczytu:

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0O /Devices/00002CCO0O5EB/Devicelnstance GetValue
value = 0

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0 /Devices/00002CCO05EB/Devicelnstance SetValue %1
retval = 0

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0O /Devices/00002CCO05EB/Devicelnstance GetValue
value = 1

[note that numbers, like canO, and 00002CCOO5EB can ofcourse be different on your system].

{{(m victron energy Integracja morskich wyswietlaczy MFD
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Nowa metoda - zmiana instancji danych:
Dotyczy to tylko funkcji wyjscia NMEA 2000.

Instancje danych uzywane w funkcji wyjscia NMEA 2000 sg przechowywane w ustawieniach lokalnych. Oto fragment linii pobrany
za pomoca harzedzia dbus-spy, ktére umozliwia réwniez zmiane wpiséw (instancje danych to instancje ,Akumulator-", ,Szczegoty
DC -” i dalsze instancje):

Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Batterylnstance0 0 <- Data instance for main voltage measur
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Batterylnstancel 1 <- Data instance for starter or mid-volt

Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Description2
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/ ldentityNumber 15
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Instance
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Nad 23
Settings/Vecan/can0O/Forward/battery/256/Switchlnstancel
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Systemlnstance
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/DcDatalnstance0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/DcDatalnstancel
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/Description2

<- Data instance for switchbank

POOOWEHER

Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/1dentityNumber 25
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/0/Instance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/Nad 36
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/Systemlnsta 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/DcDatalnstance0 0 <- Battery voltage & current
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/DcDatalnstancel 1 <- PV voltage & current
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/1/Description2
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/1/1dentityNumber 24
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/Instance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/Nad 36
Settings/Vecan/canO/Forward/solarcharger/1/Systemlnstance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/DcDatalnstance0 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/DcDatalnstancel 1

Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/258/Description2

Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/1dentityNumber 23
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/258/Instance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/Nad 36
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/Systemlnstance 0

Stara metoda:

1. Lista urzadzen:

root@ccgx:~# dbus -y
com._victronenergy.bms.socketcan_can0O_diO_uclO
com.victronenergy.charger.socketcan_canO_dil_uc12983

2. Zmien je, na przykiad na 4:

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.charger.socketcan_canO_diO_ucl2983 /Devicelnstance SetValue %4
retval = 0

3. Poczekaj kilka sekund i sprawdz ponownie:

root@ccgx:~# dbus -y
com.victronenergy.bms.socketcan_canO_diO_uclO
com.victronenergy.charger.socketcan_canO_di4_uc12983

Instancja urzadzenia zostata zmieniona pomysinie!

14.8.6. PGN 60928 NAZWA Niepowtarzalne numery identyfikacyjne

Urzadzenie GX przypisze indywidualny, niepowtarzalny numer identyfikacyjny do kazdego urzadzenia wirtualnego. Przypisany
numer jest funkcjg bloku niepowtarzalnego numeru identyfikacyjnego PGN 60928 NAZWA czyli niepowtarzalnego numeru
urzgdzenia dla VE.Can, skonfigurowanego w ustawieniach urzadzenia GX..

W ponizszej tabeli przedstawiono, jak zmiana tego ustawienia przektada sie na urzadzenia wirtualne udostepnione na magistrali
CAN:

Skonfigurowany blok niepowtarzalnego numeru identyfikacyjnego:

Urzadzenie GX 500 1000 1500 2000
Pierwsze urzadzenie wirtualne (przyktadowo BMV) 501 1001 1501 2001
{((m victron energy Integracja morskich wyswietlaczy MFD
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Skonfigurowany blok niepowtarzalnego numeru identyfikacyjnego:

Drugie urzadzenie wirtualne (przyktadowo kolejne BMV) 502 1002 1502 2002
Trzecie urzadzenie wirtualne (przyktadowo trzecie BMV) 503 1003 1503 2003
{((m victron energy Integracja morskich wyswietlaczy MFD
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15. Obstuga RV-C

15.1. Wprowadzenie do RV-C

Poczawszy od oprogramowania sprzetowego Venus OS w wersji 2.90, urzadzenia Victron obstugujg protokét RV-C.

Czym jest protoké6t RV-C?

Protokét RV-C (Recreation Vehicle-CAN) jest dla pojazdéw kempingowych tym, czym NMEA 2000 (znany réwniez jako N2K)
dla todzi: jest to protokdt komunikacyjny oparty na magistrali CAN (Controller Area Network) i stosowany gtéwnie w pojazdach
kempingowych w USA, umozliwiajacy komunikacje i wspotprace urzadzen, w jakie takie pojazdy sg wyposazone.

Istnieja dwie podstawowe funkcje, wyjscie RV-C i wejscie RV-C.
* Wyjscie RV-C umozliwia sterowanie i monitorowanie kompatybilnych urzadzen Victron z panelu sterowania RV-C.

* Wejscie RV-C umozliwia odbieranie danych z jednego lub wiekszej liczby kompatybilnych urzadzen RV-C i wyswietlanie ich na
urzadzeniu GX.

Podsumowujac, gdy ta funkcja jest wigczona w urzadzeniu GX podtaczonym do sieci RV-C, panel sterowania RV-C moze
odczytywaé dane urzadzen Victron, np. z BMV lub falownika/tadowarki, i wyswietla¢ je na ekranie, a nawet sterowac¢ niektorymi
z tych urzgdzen. Informacje pochodzace z kompatybilnych urzadzen RV-C sg jednoczesnie wyswietlane na urzadzeniu GX.

RV-C jest zbudowany na bazie SAE J1939.

15.2. Ograniczenia
Urzadzenia VE.Can

Protokoty RV-C i VE.Can nie sg ze sobg kompatybilne: port VE.Can w urzgdzeniu GX mozna skonfigurowac dla profilu VE.Can
lub RV-C, a nie obu jednocze$nie.

Uzywanie urzgdzenia GX z tylko jednym w petni funkcjonalnym portem VE.Can oznacza, ze istniejg ograniczenia co do urzadzen,
ktérych mozna uzywaé w systemie, gdy wymagane jest potgczenie z RV-C.

Typowe urzadzenia majgce zwigzek z pojazdami kempingowymi, ktérych w zwigzku z tym nie mozna uzywac¢ w wyzej opisanej
sytuacji:

* nie mozna uzywac¢ Lynx Smart BMS, poniewaz nalezy go potaczy¢ za posrednictwem VE.Can. Zamiast tego uzyj VE.Bus BMS
(podtaczany do portu VE.Bus).

* nie mozna uzywac Lynx Smart Shunt, nalezy zamiast tego uzyé SmartShunt (potaczenie poprzez VE.Direct).
* regulatora alternatora Wakespeed nie mozna podtgczy¢ do monitorowania przez urzadzenie GX.
» kontrolery tadowania MPPT o wigkszej mocy nalezy podiaczy¢ za pomocg ich ztgcza VE.Direct. Nie w sieci VE.Can.

W zaleznosci od instalacji ogranicza to obecnie réwniez dobér odpowiedniego urzadzenia GX:

» Color Control GX (CCGX), MultiPlus-Il GX i EasySolar-1l GX: ma tylko jeden port VE.Can, dlatego mozna go skonfigurowaé
zarowno dla VE.Can, jak i RV-C, lecz nie obydwu. Z tego powodu nie mozna na przyktad stworzy¢ systemu z Lynx Smart BMS
(ktéry musi by¢ podtaczony do portu VE.Can) i podtaczy¢ go jednoczesnie do RV-C.

» Cerbo GX i Cerbo-S GX: obecna generacja ma tylko jeden (w petni funkcjonalny) port VE.Can. Tak jak powyzej, jest to VE.Can
lub RV-C, lecz nie obydwa.

‘ S Nalezy pamigtac, ze port BMS-Can w Cerbo GX ma ograniczenia i nie moze by¢ uzywany jako port RV-C.

» Venus GX: posiada dwa gniazda VE.Can. To urzadzenie mozna zatem podtaczy¢ jednoczesnie do sieci VE.Can i RV-C.

» Ekrano GX: posiada dwa gniazda VE.Can. To urzadzenie mozna zatem podiaczy¢ jednoczesnie do sieci VE.Can i RV-C.

15.3. Obstugiwane urzadzenia
Venus v2.90 dodaje funkcje obstugi wyjscia RV-C dla nastepujacych produktéw:
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Inwerter/fadowarka VE.Bus

tadowarka Smart IP43 120-240V

tadowarka Smart IP43 120-230V

Skylla-i i Skylla-IP44/IP65

Inwerter VE.Direct

Inwerter Smart i Inwerter RS
tadowarki solarne z MPPT RS
Akumulatory:

BMV, SmartShunt, Lynx Shunt, Lynx lon

BMS, Lynx Smart BMS

Zbiorniki; Nadajniki poziomu
w zbiornikach podtgczone do:

wejscia poziomu w zbiorniku urzadzenia

GX
GX Tank 140

VE.Can i/lub gniazda NMEA 2000
urzadzenia GX

Inwerter i tadowarka moga by¢ sterowane oddzielnie (wtgczanie/wytaczanie)
z RV-C. Mozna takze ustawi¢ ograniczenie brzegowego pradu wejéciowego.

Moze by¢ wigczana/wytaczana przez RV-C. Mozna takze ustawi¢ ograniczenie
brzegowego pradu wejsciowego.

Nie mozna sterowa¢ tadowarkg Smart IP43 230 V, a jej dane przeznaczone sg
tylko do odczytu.

Nalezy pamietac¢, ze wymaga to dwoch w petni funkcjonalnych interfejsow
magistrali CAN. Na razie tylko Venus GX i Ekrano GX maja te dwa interfejsy.

VenusOS obstuguje rowniez RV-C w odniesieniu do danych dla:

* Czujnikéw zbiornika RV-C

Nalezy pamietac¢, ze Garnet SeelLevelL Il 709 nie ma funkcji pomiaru bezwzglednego poziomu i pojemnosci zbiornika. Dlatego
przedstawiamy tylko poziom wzgledny. Zbiorniki z innego urzadzenia GX wskazujg poziom bezwzgledny i pojemnos¢, lecz nie

mozna ich skonfigurowac za pomocg RV-C.

» Akumulatory RV-C: Litionics to jedyny obstugiwany akumulator RV-C (tacznie z obstugg DVCC)

Zaawansowane parametry i sposob programowania RV-C podano w Zatgczniku [153].

15.4. Konfiguracja RV-C

Konfiguracji RV-C dokonuje sig za posrednictwem urzadzenia GX:

1. Otworz konsole zdalng i przejdz do Ustawienia — Ustugi — Porty VE.Can — Profil magistrali CAN.

2. Otworz profil magistrali CAN i wybierz profil RV-C (250 kbit/s).
Profil RV-C zacznie dziata¢, a wczesniej wybrany profil ulegnie wylaczeniu (powigzany sprzet, np. urzadzenia VE.Can, stanie

sie niedostepny w GUI).

Modbus TCP Disabled >

MQTT on LAN (SSL)

VE.Can port

BMS-Can port

< VE.Can port 2 13:08 < CAN-bus profile %2 13:08
CAN-bus profile VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s) Disabled O
Devices > VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s) @
NMEA2000-out VE.Can & CAN-bus BMS (250 kbit/s) O
Unique identity number selector 1 ) CAN-bus BMS (500 kbit/s) O

Above selector sets which block of unique identity Oceanvolt (250 kbit/s) O
numbers to use for the NAME Unique Identity Numbers in RV-C (250 Kbit/s) °

the PGN 60928 NAME field. Change only when using
® @
(1) victron energy
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15.4.1. Konfiguracja urzadzen wyjsciowych RV-C

< VE.Can port Q = 13:12
CAN-bus profile RV-C (250 kbit/s) )
Unique identity number selector 1

[N

Above selector sets which block of unique identity
numbers to use for the Serial number in the DGN 60928
ADDRESS_CLAIM field. Change only when using multiple

GX Devices in one RV-C network

Al Pages v = Menu
Urzadzenia wyjsciowe RV-C mozna skonfigurowa¢ w podmenu Urzadzenia w menu portu VE.Can.
Podmenu Urzadzenia zawiera wszystkie urzadzenia sieci RV-C, w tym urzadzenia wyjsciowe RV-C. Urzgdzenia wyjsciowe RV-C
sg identyfikowane poprzez [instancje VRM#], za pomoca ktérej mozna zidentyfikowaé ,prawdziwe” urzadzenia z poziomu menu

,root” urzadzenia GX. Warto$¢ szesnastkowa po prawej stronie to adres zrodtowy.

< RV-C Devices

MultiPlus 12/1600/70-16 v500 [VRM# 276]

BlueSolar Charger MPPT 150/35 r... [VRM# 278] 0x24 >
SmartSolar Charger MPPT 75/15 r... [VRM# 290] 0x25 >
SmartSolar Charger MPPT 75/15 v... [VRM# 291] 0x26 >
Phoenix Smart IP43 Charger 12|5... [VRM# 279] 0x27 >
Lynx Smart BMS 500 v1.06 [VRM# 0] O0xA0 >

Al Pages v = Menu

Po rozwinieciu podmenu urzadzenia RV-C pojawig sie ogdlne informacje o urzadzeniu RV-C i, co wazniejsze, po przewinieciu
w dot strony, menu konfiguracji. Przegladanie menu konfiguracyjnego wymaga co najmniej poziomu dostepu uzytkownika
i instalatora, patrz rozdziat Struktura menu i konfigurowalne parametry [52].

< MultiPlus 12/1600/70-16 ... ~Q = 13:37
Source Address OxE1l
Firmware Version 500

Serial Number =
Unique Identity Number 506
VRM Instance 276

I

Configuration

4 Pages A = Menu

Instancje odpowiednich DGN mozna zmieni¢ w podmenu Konfiguracja.

< Configuration Q = 14:04
Charger instance 1 )
Inverter instance
Line instance L1 )
DC source instance L

| [N

Al Pages = Menu

(1) victron energy
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15.5. Obstuga urzadzen Garnet SeeLevel Il 709-RVC i Victron GX

Dzieki obstudze RV-C w systemie Venus OS mozliwe jest rowniez wykorzystanie Garnet SeelLevel 709-RVC i wyswietlanie jego
danych na urzadzeniu GX i VRM. Wszystkie modele 709-RVC i SeelLevel Soul sg kompatybilne z GX.

Nalezy zwrécié uwage na ograniczenia opisane w czesci Ograniczenia [124]. Oznacza to, ze w przypadku korzystania z portu
magistrali CAN w urzadzeniu GX dla RV-C, nie mozna go uzywac¢ jednoczesnie do innych celéw, np. korzystania ze wspdlnych
funkcji VE.Can i NMEA 2000. Jest to albo VE.Can/N2K, albo RV-C, chyba ze jest to Venus GX lub Ekrano GX, ktére majg dwa
petne porty VE.Can. Jedli to zbytnio ogranicza dalsze korzystanie z urzadzenia GX pod wzgledem tacznosci poprzez VE.Can,
zaleca sie zamiast tego uzycie Garnet SeelLevel 709-N2K.

Nalezy réwniez pamieta¢, ze poziomy w zbiornikach wyswietlane na wyswietlaczu Victron GX bedg wyrazone w procentach, a nie
jako rzeczywista objeto$¢ w litrach, galonach lub innych jednostkach objetosci.

15.5.1. Podtaczanie czujnika poziomu zbiornika Garnet SeelLevel Il 709-RVC do urzadzenia GX

Przed podtaczeniem do urzadzenia GX sprawdz, czy Garnet SeelLevel 709-RVC poprawnie zainstalowano i skonfigurowano
zgodnie z instrukcjg instalacji firmy Garnet.

Podczas gdy port VE.Can wymaga ztacza RJ45, panel Garnet SeelLevel jest wyposazony w wielopinowe ztagcze RV-C lub
potaczenie przewodowe z jednym czarnym, jednym niebieskim i jednym biatym przewodem. Chcac potaczy¢ ze soba obydwa
urzgdzenia, nalezy zbudowac kabel przejsciowy, w ktdrym rozmieszczenie pindw bedzie zgodne ze wskazaniami w ponizszej
tabeli.

Najlepiej nadaje sie do tego dostepny na rynku kabel Ethernet CAT5, przy czym jedng z dwdch koncéwek nalezy najpierw odcigg,
a nastepnie podtgczy¢ do panelu Garnet.

Kod barwny przewodow Ziacze RV-C Victron VE.Can Kod barwny przewodow Sygnat
panelu Garmet RJ45 Ethernet CAT5

Czarny zielony/biaty Masa
Niebieski 3 8 brazowy CAN-L
Biaty 2 7 brazowy/biaty CAN-H
1 Not connected 87654321 12345678

2 Not connected LTTTTTT

3 NET-C (V-)

4 Not connected

5 Not connected

6 NET-S (V+) — —

| igure f. igure 2.
7 CAN-H End view of RI45 Plug  Looking into an RJ45 Jack
8 CAN-L

Uktad pinéw Victron VE.Can

15.5.2. Instalacja i konfiguracja

1. Poprowadz kabel od panelu Garnet do urzadzenia GX.
2. Sprawdz, czy Garnet i urzadzenie GX sa wytaczone.
3. Podiacz wtyczke RJ45 do portu VE.Can urzadzenia GX, a drugi koniec kabla przej$ciowego do panelu Garnet.

4. Sprawdz prawidtowo$¢ terminacji magistrali. W przypadku urzadzenia GX: Uzyj niebieskiego terminatora VE.Can RJ45.
W przypadku Garnet Seelevel, jesli jest to jedyne urzadzenie RV-C, prawidtowe zakonczenie magistrali jest obowigzkowe.

5. Po poprawnym zamontowaniu wszystkich elementéw wiacz obydwa urzadzenia.

6. Kontynuuj konfiguracje RV-C zgodnie z opisem w rozdziale Konfiguracja RV-C [125] i prawidtowo skonfiguruj port VE.Can dla
profilu RV-C.
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16. Wejscia cyfrowe

Wejscia cyfrowe Cerbo-S GX przedstawiono w Przegladzie potaczen. [3]

Wejscia nie sg izolowane. Dziatajg na poziomie 3V3 i wytrzymujg napiecie wejsciowe do 5 V. Kazde wejscie posiada wewnetrzny
rezystor podciggajacy 10k do 3V3. Zalecamy podtaczenie go do bezpotencjatowego przekaznika lub innego wyjscia z otwartym
kolektorem/transoptorem.

16.1. Konfiguracja

Kazde z wejs¢ cyfrowych mozna skonfigurowaé jako jeden z wielu predefiniowanych czujnikéw, ktére mozna réwniez
skonfigurowac jako alarmy.

Uwaga: Pulsometr nie jest obstugiwany w Cerbo GX pierwszej generacji (PN BPP900450100). Jest on jednak obstugiwany
w modelach Cerbo GX drugiej generacji (PN BPP900450110 i BPP900451100).

Mozliwe konfigurowalne funkcje to:

Crunkca s |

Alarm drzwiowy Otwarte/zamknigte
Pompa zezowa WE/Wyt.
Alarm zezowy Ok/Alarm

Alarm wiamaniowy Ok/Alarm

Alarm dymowy Ok/Alarm
Alarm pozarowy Ok/Alarm
Alarm CO2 Ok/Alarm
Generator Wigczony/Wytgczony

Funkcje kazdego wej$cia mozna skonfigurowaé w Konsoli Zdalnej w Ustawieniach — I/O — Wejscia cyfrowe.

4 Digital inputs 11:37
Digital input 1
Digital input 2 Disabled W
Digital input 3 Pulse meter )
Digital input 4 Door alarm )
Digital input 5 Disabled y

Po skonfigurowaniu wejscia zgodnie z jego przeznaczeniem, pojawi sie wraz z innymi urzadzeniami.

Device List

Bilge alarm

Bilge pump Oon >
Pulse meter 145m? >
Notifications >
Settings >

(1) victron energy
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Pozostate parametry zwigzane z tg funkcja mozna skonfigurowa¢ wchodzac do menu urzadzenia i wybierajgc Ustawienia.

Dla czujnikéw i alarméw mozesz zdecydowac, czy wejscie ma by¢ traktowane jako stan alarmowy, czy majg zosta¢ odwrocone
etykiety i czy majg zosta¢ odwrdcone poziomy logiczne.
» Chcac zamienic etykiety dotgczone do alarmu, wigcz opcje Odwrocony.

» Jesli logiczny niski poziom sygnatu wejsciowego (0 V) nalezy uznac¢ za stan dodatni, wtacz opcje Odwrécona logika alarmu.

<

Enable alarm

Inverted OFF
Invert alarm logic OFF

16.2. Odczyt wejsé cyfrowych poprzez Modbus TCP

Wartosci/stany wejs¢ cyfrowych sg dostepne w Modbus TCP. Wiecej informacji na ten temat podano w dokumencie ,Lista
rejestrow Modbus-TCP”, ktéry mozna pobrac z naszej strony internetowej. Patrz Modbus-TCP Czesto zadawane pytania
w instrukcji GX Modbus-TCP.
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17. GX — automatyczne uruchamianie/zatrzymywanie generatora

17.1. Wprowadzenie do automatycznego uruchamiania/zatrzymywania
generatora

Wewnetrzny przekaznik w urzadzeniu GX (np. Cerbo-S GX) moze stuzy¢ do automatycznego uruchamiania i zatrzymywania
generatora. Ten przekaznik - lub przetacznik - moze sie uruchomi¢ w wyniku spetnienia szeregu warunkéw zdefiniowanych przez
uzytkownika. W tym rozdziale okreslamy dostepne warunki, i wyjasniamy dziatania wymagane do skonfigurowania tej przydatnej
funkgiji.

Wiecej ogdinych informacji na temat uzywania generatora w potgczeniu z Victron podano w rozdziale Czesto zadawane pytania
na temat generatora MultiPlus.

17.2. Okablowanie

W pierwszej kolejnosci podtacz przekaznik do agregatu pradotwdrczego. Przekaznik znajduje sie z tytu Cerbo-S GX -
a oznaczony jest jako Przekaznik. Jesli uzywasz Cerbo-S GX, obydwa przekazniki widoczne sg na dole urzadzenia - tylko
Przekaznik 1 moze by¢ uzywany do funkcji automatycznego uruchamiania/zatrzymywania generatora.

Aby generator mégt dalej dziata¢, a takze by umozliwi¢ jego automatyczne zatrzymanie po spetnieniu warunkéw automatycznego
zatrzymania okablowanie pomiedzy Cerbo-S GX a generatorem musi by¢ ,state”.

Oprdécz sterowania przekaznikiem wewnetrznym, funkcje automatycznego uruchamiania/zatrzymywania mozna takze wigczyé,
aby bezposrednio sterowac¢ obstugiwanymi generatorami Fischer Panda. Wiecej informacji na temat podtgczania generatoréw
Fischer Panda podano w rozdziale Obstuga generatora Fischer Panda [18] niniejszej instrukgji.

Istnieje wiele odmian okablowania po stronie generatora, a kwestie konfiguracji zdalnego uruchamiania przewodowego opisano
réwniez w instrukcji obstugi generatora.

17.3. Wiaczenie funkcji start/stop
Przejdz do: Ustawienia — Przekaznik i ustaw opcje funkcji na Start/Stop generatora

Przekaznik

4 Function (Relay 1) Q =

)
-
°

eo)e)e)Ol o

Alarm relay
Generator start/stop
Tank pump

Manual

Temperature

®
Q)

Po wiaczeniu tej funkcji wszystkie ustawienia dotyczace funkcji automatycznego uruchamiania/zatrzymywania generatora znajdg
sie w menu gtéwnym w sekcji: Ustawienia — Uruchomienie/zatrzymanie generatora.

Generatory Fischer Panda

1.  Wigcz funkcje ,AutoStart” w panelu sterowania generatora Fischer Panda.
2. Przejdz do strony Fischer Panda Genset i ustaw Tryb na ,Auto start/stop”.

Po ustawieniu Trybu wszystkie ustawienia stang sie dostepne w pozycji menu Auto start/stop u dotu strony.

mm victron energy GX — automatyczne uruchamianie/
Strona 130 Wy e zatrzymywanie generatora


https://www.victronenergy.com/live/venus-os:start
https://www.victronenergy.com/live/multiplus_faq
https://www.victronenergy.com/live/multiplus_faq

Cerbo-S GX Instrukcja

4 Fischer Panda Genset 19:40
Mode Auto start/stop
Status Standby
Error Code #0 No error
AC ov oA 0.00kW

Auto start/stop >
Engine >
Device b

4 Pages ~ = Menu

17.4. Menu uruchomienia/zatrzymania generatora

Przejdz do Ustawienia — Uruchomienie/zatrzymanie generatora:

< Generator start/stop Q = 12:02
s
Error No error
Run time 1m
Time to service 2765h
Auto start functionality ‘D
Manual start >
Daily run time >
Settings >
Al Pages A~ = Menu

To jest ogdlna strona przegladu funkcji uruchamiania/zatrzymywania generatora. Na tej stronie mozna monitorowac stan
generatora, przegladac¢ stan btedéw i historie z ostatnich 7 dni oraz dokonywac¢ niezbednych ustawien.

Chcac uzyska¢ dostep do strony przegladu, przejdz do Ustawienia — Start/stop generatora.

Poszczegdlne pozycje menu majg nastepujace funkcje:

Stan: Wyswietla aktualny stan generatora.
Mozliwe komunikaty o stanie:

Zatrzymany, Rozgrzewanie, Uruchomiony recznie, Praca zaleznie od stanu, Schtadzanie, Zatrzymanie

.

Bilad: Opis btedu.

.

Czas pracy: Czas pracy generatora od chwili ostatniego uruchomienia.

.

Catkowity czas pracy: Skumulowany czas pracy generatora od chwili pierwszego uruchomienia. Wptyw na to ma takze
ustawienie Catkowity czas pracy generatora (w godzinach) w menu Czas pracy i interwaty serwisowe [133].

Czas do przegladu: Wyswietla czas pozostaty do nastepnego przegladu serwisowego zdefiniowanego Menu czasu pracy
i interwatéw serwisowych [133].

Funkcja automatycznego uruchomienia: Wtacza funkcje automatycznego uruchamiania/zatrzymywania generatora
w oparciu o zdefiniowane warunki ustawione w menu Warunki [135].

.

Uruchomienie reczne: Szczegoty podano w rozdziale Funkcja recznego uruchamiania [137].

.

Dzienny czas pracy: Historia czasu pracy w ciggu ostatnich 7 dni.

.

Ustawienia: To jest brama do wszystkich innych funkgiji.

17.5. Menu ustawien:

W menu Start/Stop generatora przewin w dét i nacisnij spacje w Ustawieniach, co spowoduje wys$wietlenie menu Ustawienia.
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£ Generator start/stop settings ~ 11:19
Conditions >
Minimum run time Oom A
Warm-up & cool-down >

Detect generator at AC input

Alarm when generator is not in auto start mode m
Quiet hours

Run time and service >

.l Pages ~ = Menu

Warunki: W menu Warunki okresla sie warunki, w ktérych generator powinien sie automatycznie uruchomic i wytaczy¢.
Szczegotowe informacje podano w rozdziale \Warunki: Parametry definiowane przez uzytkownika, ktérych spetnienie powoduje
automatyczne uruchomienie/zatrzymanie generatora [135].

Minimalny czas pracy: Tutaj mozna ustawi¢ minimalny czas pracy generatora. Dobrg praktyka jest to, by po uruchomieniu
generatora umozliwi¢ mu osiggniecie temperatury roboczej. W przypadku recznego uruchomienia to ustawienie jest ignorowane.

Czas rozgrzewania i czas schtadzania: Umozliwia ustawienie konfigurowalnego czasu rozgrzewania lub schtadzania
generatora poprzez sterowanie przekaznikiem, gdy przekaznik wejsciowy pradu przemiennego jest otwarty, a falownik/tadowarka
nie jest do niego podtaczona. Szczegétowe informacje podano w rozdziale Menu rozgrzewania i schtadzania [133]. Nalezy
pamietaé, ze ta funkcja wymaga aktualizacji oprogramowania sprzetowego falownika/tadowarki VE.Bus do wersji 502 lub
nowsze;.

Wykryj generator na wejsciu AC: Wigczenie tej funkcji wywotuje alarm na urzadzeniu GX, a takze wys$le alarmowg wiadomos$¢
e-mail z portalu VRM:

.

zawsze, gdy na zacisku wejsciowym AC falownika/tadowarki nie zostanie wykryte zasilanie. Ta funkcja zwréci uwage na
szerokg game probleméw, np. brak paliwa lub usterke mechaniczna lub elektryczng generatora. Ta funkcja nie jest dostepna
dla Multi/Quattro podtaczonego do VE.Can.

.

Wymaga wigczenia automatycznego monitorowania alarméw w VRM, co jest ustawieniem domysinym.

Alarm, gdy generator nie znajduje sie w trybie automatycznego uruchomienia: Szczegétowe informacje podano w czesci
Alarm, gdy generator nie znajduje sie w trybie autostartu [132].

Okres ciszy: Patrz czes¢ Okres ciszy [138] w rozdziale \Warunki [135].

Czas pracy i obstuga serwisowa: Szczegétowe informacje podano w czesci Menu czasu pracy i interwatow serwisowych [133].

17.5.1. Alarm, gdy funkcja automatycznego uruchomienia jest wylaczona

< Generator start/stop settings 7 23:55 < Generator start/stop settings ~ 10:35 Notifications =~ 07:26
Conditions > Warm-up time 60s. . |Generator start/stop

- ) ) y Alarm 2024-05-30 07:26
Minimum run time om | Cool-down time 180s ) Remote start is disabled on the genset

Detect generator at AC input Detect generator at AC input Generator start/stop
B : Alarm 2024-05-30 07:26
Alarm when generator is not in autostart mode @ GX Auto start/stop is disabled 4

function is left disabled for more than 10
minutes.

Quiet hours

Run time and service > R

Po wigczeniu tej opcji alarm uruchomi sie, gdy funkcja autostartu bedzie wytgczona przez ponad 10 minut. Jest to szczegdlnie
przydatne, gdy wtasnie dokonano przegladu serwisowego generatora, a serwisant zapomniat przetaczy¢ generator z powrotem
w tryb autostartu.

Zadaniem tej funkcji jest wygenerowanie ostrzezenia w przypadku zapomnienia o koniecznosci ponownego wiaczenia funkgcji
automatycznego rozruchu, na przyktad po serwisowaniu agregatu pradotwérczego. W przypadku agregatéw pradotwérczych
podtaczonych cyfrowo, takich jak DSE, ComAp i Fischer Panda, obejmuje to sprawdzenie, czy na panelu agregatu wtgczono
opcje Zdalne uruchamianie. Oto te dwa alarmy:

1. Gdy w urzadzeniu GX funkcja automatycznego uruchamiania/zatrzymywania jest wytaczona, witgcza sie alarm ,GX Auto
start/stop jest wytaczony”.

2. Gdy zdalne uruchomienie nie jest dozwolone przez panel agregatu pradotwoérczego, tj. w DSE, ComAp lub Fischer Panda
— zwykle dzieje sie to podczas serwisowania agregatu pradotwoérczego — wtacza sie alarm ,Zdalny start jest wytaczony
w agregacie”.

(1) . victron energy GX — automatyczne uruchamianie/
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17.5.2. Menu czasu pracy i interwatéw serwisowych

< Generator start/stop 9 = 09:29 < 9 = 09:32 Notifications A 2 12:57

State Stopped Reset daily run time counters Press to reset Generator start/stop
= G 4 Warning 2023-05-15 12:56
Error o error Generator total run time (hours) 175 ’ Service interval exceeded
Run time Om Generator service interval (hours) 2778
Total run time 12h 54m Reset service timer Pressto reset
Time to service 2765h
Auto start functionality [ @]

Kazdy generator musi by¢ serwisowany w okreslonych odstepach czasu. Zalecana czestotliwos¢ konserwacji agregatu zalezy
w szczegolnosci od jego uzytkowania i czasu pracy. Ten przedziat czasowy mozna ustawi¢ za pomocg tego menu, ktére
nastepnie uruchamia licznik generujacy ostrzezenie wskazujgce niezbedny serwis po uptywie wskazanego czasu.

Szczegotowy opis pozycji menu:
Zresetuj liczniki dziennego czasu pracy: Resetuje 7-dniowa historie czasu pracy.

Catkowity czas pracy generatora (godziny): Zresetuj lub zmien taczng liczbe godzin pracy, aby dostosowa¢ do wskazan
generatora. Ma to réwniez wptyw na wyswietlanie ,Catkowitego czasu pracy” w przegladzie uruchamiania/zatrzymywania
generatora.

Czestotliwos¢ serwisowania generatora (godziny): Ustaw czestotliwo$¢ serwisowania generatora (w godzinach).
Szczegotowe instrukcje podano w instrukcji obstugi generatora.

Zresetuj licznik serwisowy: Resetuje licznik serwisowy. Uzyj tej opcji po zakonczeniu serwisowania generatora, aby umozliwié
ponowne uruchomienie licznika ,Czas do serwisowania”.

17.5.3. Menu rozgrzewania i schfadzania

W menu rozgrzewania i schtadzania dostepne sg funkcje umozliwiajace ustawienie konfigurowalnego czasu nagrzewania lub
schtadzania generatora poprzez sterowanie przekaznikiem, gdy przekaznik wejsciowy AC jest otwarty, a falownik/tadowarka nie
jest do niego podtgczona.

Tego samego menu uzywa sie réwniez w przypadku agregatow pradotworczych podiaczonych cyfrowo (np. poprzez Modbus),
w ktérych nie jest wykorzystywany przekaznik GX.

Nalezy pamiegtac, ze ta funkcja wymaga aktualizacji oprogramowania sprzetowego falownika/tadowarki VE.Bus do wersji 502 lub
nowsze;.

(1) . victron energy GX — automatyczne uruchamianie/
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Czas rozgrzewania:

* Czas wymagany do rozgrzania, zanim
Multi/Quattro zaakceptuje wejsciowy prad
przemienny. Urzadzenie GX zasygnalizuje
uruchomienie generatora, ale Multi/Quattro
zamknie przetacznik zasilania dopiero po

uptyW|e tego czasu. < Generator start/stop settings ~ 10:26
Czas schiadzania: Conditions >
Minimum run time 2m

» Czas wymagany do schiodzenia generatora
przed wytaczeniem silnika. W tym czasie Warm-up & cool-down
Multi/Quattro odtgczy prad przemienny
i bedzie zasilat odbiorniki energii

I

Detect generator at AC input

z akumulatoréw. Po uptywie tego okresu GX Alarm when generator is not in auto start mode -)
zasygnalizuje zatrzymanie generatora. Quiet hours

zatrzymujg sie natychmiast po otrzymaniu
sygnatu; patrz nastepne ustawienie ponizej.

Czas zatrzymania generatora:

< Warm-up & cool-down +~ 11:20
* Po zak'on.czemu okresg schtadzania GX Warm-up time 605 |
sygnalizuje zatrzymanie generatora, ale
Multi/Quattro czeka, az uplynie ten czas, Cool-down time 180s
zanim ponownie zaakceptuje AC. Generator stop time 0Os
A

To ustawienie wymaga regulacji tylko wtedy,
gdy wytaczenie generatora zajmuje troche
czasu bez automatycznego odtgczania
samego pradu przemiennego. W takich
przypadkach nalezy ustawi¢ go na nieco Al Pages = Menu
dtuzszy niz czas wylaczenia generatora, aby
zapobiec ponownemu podtgczeniu wejscia
AC przez Multi/Quattro przed catkowitym
wytgczeniem generatora. Pozostawienie
wartosci zero umozliwi Multi/Quattro
pobranie mocy natychmiast po fazie
schtadzania.
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17.6. Warunki: Parametry definiowane przez uzytkownika, ktoérych spetnienie
powoduje automatyczne uruchomienie/zatrzymanie generatora

Chcac dotrze¢ do Warunkéw z menu gtéwnego przejdz do: Ustawienia — Uruchomienie/zatrzymanie generatora — Ustawienia
— WarunKi

< Conditions Q = 09:22
On loss of communication Stop generator )
Stop generator when AC-input is available Disabled !
Battery SOC Disabled >
Battery current Disabled >
Battery voltage Disabled >
AC load | Disabled 3
Inverter high temperature Disabled >
Inverter overload Disabled >
Periodic run Disabled >
21 Pages ~ = Menu

W razie utraty tacznosci: W przypadku zerwania facznosci pomiedzy Cerbo-S GX i VE. Inwerter/tadowarka magistralna;
ustawiono parametry zalezne od tych informaciji - wybierz jedno z ponizszych dziatan:

» Zatrzymaj generator: Jesli generator pracuje, zostanie zatrzymany (domysinie).
« Uruchom generator: Jesli generator nie pracuje, zostanie uruchomiony.
* Nie przerywaj pracy: Jesli w chwili utraty danych generator byt uruchomiony, to ustawienie sprawi, ze nadal bedzie pracowat.

Zatrzymaj generator, gdy dostepne jest zasilanie na wejsciu AC: Ta opcja jest idealna do systeméw rezerwowych, w ktérych
Quattro ma gtéwne zasilanie podtaczone do zacisku AC-in 1 lub AC-in 2, a generator podtaczony jest do drugiego zacisku AC-in.
Jesli ta opcja jest wigczona, agregat pradotwérczy nie zatrzyma sie do czasu przywrécenia napiecia sieciowego po awarii sieci.
Ta funkcja nie jest dostepna dla urzadzen Quattro podtaczonego do VE.Can.

Uzytkownik moze zdefiniowaé nastepujace parametry w celu spowodowania automatycznego uruchomienia/zatrzymania
generatora:

Instrukcja [137]

Zatrzymaj generator, gdy dostepne jest zasilanie na wejsciu AC [135]

SoC akumulatora [136]

Obcigzenie AC* [136]

.

Natezenie pradu akumulatora [136]

.

Napiecie akumulatora [136]

.

Wysoka temperatura falownika [137]

.

Przecigzenie falownika [137]
* Praca okresowa [137]

(*Zmierzona tutaj warto$¢ jest catkowitym poborem pradu przemiennego przez system.)

Parametry warunku majg priorytet w kolejnosci wskazanej powyzej. W chwili spetnienia kilku warunkéw jednoczesnie, tylko
warunek o najwyzszym priorytecie zostanie wyswietlony jako aktywny. Wszystkie zaznaczone warunki poddawane sg ocenie
- nawet jesli generator juz dziata. Gdy aktywny warunek zostanie spetniony, niespetniony parametr w warunku o nizszym
priorytecie sprawi, ze generator bedzie nadal dziatat.

17.6.1. Zatrzymaj generator, gdy dostepne jest zasilanie na wejsciu AC

Ta opcja jest idealna do systemoéw rezerwowych, w ktérych Quattro ma jedno wejscie pradu przemiennego podtaczone

do gtéwnego zrodta zasilania, a drugie wejscie pradu przemiennego podtgczone do generatora. Jezeli opcja jest wiaczona

i zdefiniowano wejscie AC, do ktérego podiaczona jest sie¢, generator zatrzyma sie, gdy tylko sie¢ bedzie ponownie dostepna po
jej awarii. W takim przypadku generator zostaje najpierw odtaczony. Nastepnie, przed jego wytgczeniem, generator nadal pracuje
przez skonfigurowany czas schfadzania. Generator otrzymuje dodatkowe 15 sekund na zakonczenie tego procesu.

* Wylaczony: Zatrzymaj generator, gdy dostepne wejsciu AC jest aktualnie wytaczone
» Wejscie AC 1: Zasilanie sieciowe jest podigczone do wejscia AC 1

» Wejscie AC 2: Zasilanie sieciowe jest podiagczone do wejscia AC 2
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17.6.2. Przekazniki uruchamiane przez SoC akumulatora

» Uzyj wartosci SoC akumulatora do uruchomienial/zatrzymania: Wiacz lub wylacz te funkcje.

* Uruchom, gdy SoC akumulatora spadnie ponizej: Ustaw poziom roztadowania dla automatycznego uruchomienia.

» Wartos¢ poczatkowa w okresie ciszy: W Okresie ciszy pozadane moze by¢ op6znienie automatycznego uruchomienia do
chwili, gdy jest to absolutnie konieczne. Jesli zdefiniowano Okres ciszy, ustaw nizszy, bardziej krytyczny poziom, przy ktérym
nastepuje automatyczne uruchomienie.

» Zatrzymaj, gdy SoC baterii jest wyzsze niz: Ustaw poziom dotadowania dla automatycznego uruchomienia.

* Wartos¢ zatrzymania w okresie ciszy: Jesli zdefiniowano Okres ciszy, ustaw nizszy poziom, przy ktérym nastepuje
automatyczne wytgczenie, co zapewni krétszy czas pracy generatora.

17.6.3. Przekazniki uruchamiane przez Prad akumulatora

» Uzyj wartosci napiecia akumulatora do uruchomienia/zatrzymania: Wiacz lub wytacz te funkcje.

.

Uruchom, gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej: W sytuacji, gdy pojawia sie wysokie zapotrzebowanie na prad
przemienny, ktére wkrétce doprowadzi do wyczerpania akumulatora, generator moze zosta¢ automatycznie uruchomiony, aby
poméc w zaspokojeniu tego zapotrzebowania. Ustaw poziom pradu, przy ktérym to nastapi.

.

Wartos¢ poczatkowa w okresie ciszy: Jesli zdefiniowano Okres ciszy, ustaw wyzsza, bardziej krytyczng warto$¢ pradu.

.

Uruchom w chwili spetnienia warunku dla: Ustaw op6znienie przed automatycznym uruchomieniem. Podczas
uruchamiania, niektére urzadzenia pradu przemiennego pobierajg krotkotrwaty prad o wysokiej warto$ci szczytowej. Wigczenie
opodznienia przed automatycznym uruchomieniem pozwala unikngé niepotrzebnego uruchamiania generatora.

.

Zatrzymaj, gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej: Ustaw prad dla automatycznego zatrzymania.

Wartos¢ zatrzymania w okresie ciszy: Jesli zdefiniowano Okres ciszy, ustaw wyzszy poziom pradu, co zapewni krotszy czas
pracy generatora.

.

Zatrzymaj w chwili spetnienia warunku dla: Ustaw opdznienie, aby zapewni¢ stabilno$¢ warunkéw redukcji pradu.

17.6.4. Przekazniki uruchamiane przez Napiecie akumulatora

4 Battery voltage 13:00
Use battery voltage value to start/stop (v @

Start when battery voltage is lower than 12.0\!"
Start value during quiet hours 11.8'\!“
Start after the condition is reached for 120s A
Stop when battery voltage is higher than 14.4v L
Stop value during quiet hours 14.0v A
Stop after the condition is reached for 120s 3
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» Uzyj wartosci napiecia akumulatora do uruchomienia/zatrzymania: Wiacz lub wytacz te funkcje.

* Uruchom, gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej: Gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej wprowadzonej wartosci,
przekaznik uruchomi generator.

Wartos¢ poczatkowa w okresie ciszy: Jesli zdefiniowano Okres ciszy, wprowadz nizszg (bardziej krytyczng) wartos¢, dzieki
czemu generator uruchomi sie automatycznie tylko wtedy, gdy bedzie to absolutnie konieczne.

.

Zatrzymaj w chwili spelnienia warunku dla: Ta funkcja powoduje opdznienie przed zatrzymaniem generatora po osiggnieciu
wartosci ,stop”. Ma to na celu zapewnienie stabilnego wzrostu napiecia.

17.6.5. Przekazniki uruchamiane przez obcigzenie AC

Wyzwalacze obcigzenia AC dziatajg podobnie do innych wyzwalaczy, ale te funkcje mozna udoskonali¢ za pomoca ustawienia
Pomiaru. Ustawienie Pomiar jest dostepne w oprogramowaniu sprzetowym w wersji 2.0 i nowszych, i ma trzy mozliwe wartosci:

1. Calkowite zuzycie (opcja domysina)
2. Catkowity wyjsciowy prad przemienny falownika

3. Najwyzsza faza wyjsciowego pradu przemiennego falownika
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< AC output 12:28 4 Measurement 12:28

Use AC Load to start/stop m Total consumption =)
lnl.re:ter AC out highest phnsel Inverter total AC out
Start value during quiet hours 1900w i
Start after the condition Is reached for 55 J
Stop when power is lower than ow J
4 Pages 9 = Menu ® {:

17.6.6. Przekazniki uruchamiane przez wysoka temperature falownika

* Uruchomienie po ostrzezeniu o wysokiej temperaturze: Wigcz lub wytacz te funkcje.

* Uruchom, gdy ostrzezenie jest aktywne przez: Ustaw op6znienie, aby unikngé tymczasowego wzrostu temperatury,
spowodowanego krotkotrwatym wysokim zapotrzebowaniem na prad przemienny.

» Po usunieciu ostrzezenia wylacz po: Ustaw opdznienie, aby zapewni¢ stabilne obnizenie temperatury falownika - zwykle
spowodowane mniejszym zapotrzebowaniem na moc.

17.6.7. Przekazniki uruchamiane przez przecigzenie falownika

» Uruchom w chwili ostrzezenia o przeciazeniu: Wiacz lub wytacz te funkcje.

* Uruchom, gdy ostrzezenie jest aktywne przez: Ustaw opdznienie, aby mie¢ pewnos¢, ze ostrzezenie o przecigzeniu
falownika nie pojawi sie w wyniku krétkotrwatego, duzego zapotrzebowania na moc pradu przemiennego.

* Po usunieciu ostrzezenia wylacz po: Ustaw opdznienie, aby zapewni¢ stabilno$¢ redukcji zapotrzebowania na moc pradu

przemiennego.

17.6.8. Automatyczne okresowe ,,Uruchomienie testowe”

Ta funkcja umozliwia automatyczne uruchamianie generatora, okresowo, w ramach ,uruchomienia testowego”.

£ Enable periodic test run 12:23
Enable
Test run interval l(iaﬁ‘
Skip test run if has been running for Start always H
Test interval start date 2015-10-07 B
Start time 11:44 »
Test duration (hh:mim) 00:01 "
Run until battery is fully charged OFF
4l Pages ~ = Menu

Interwat uruchomienia testowego: Ustaw odstep miedzy uruchomieniami testowymi.

Pomin uruchomienie testowe, jesli pracowat przez: Test zostanie pominiety, jesli w okresie miedzy uruchomieniami
testowymi generator pracowat co najmniej tak dtugo, jak podczas ,uruchomienia testowego”.

Data poczatkowa interwatu testu: Licznik interwatéw miedzy ,uruchomieniami testowymi” liczony jest od wprowadzonej tutaj
daty. Az do okreslonej tutaj daty nie zostang przeprowadzone zadne uruchomienia testowe.

Czas rozpoczecia: Pora dnia, w ktérej rozpocznie sig ,uruchomienie testowe” generatora.

Czas trwania testu: Czas trwania testu.

.

Uruchom do chwili petnego natadowania akumulatora: Wigczenie tej funkcji spowoduje, ze ,uruchomienie testowe” bedzie
kontynuowane do chwili petnego natadowania akumulatora, a nie przez okreslony czas.

17.6.9. Funkcja recznego uruchamiania

Chcac uruchomi¢ generator zdalnie uzyj funkcji Uruchamiania recznego. Mozesz takze nacisng¢ Start, gdy generator juz dziata -
dzieki temu generator nie zatrzyma sie automatycznie w chwili spetnienia warunku, ktéry spowodowat jego uruchomienie. Innymi
stowy, funkcja Uruchamiania recznego zastapi parametry automatycznego zatrzymania.

Istniejg dwa sposoby recznego uruchomienia generatora:

(1) . victron energy GX — automatyczne uruchamianie/
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1. Korzystajac z menu Rozruch reczny: Przejdz do Start/stop generatora — Rozruch reczny; a nastepnie przetacz grafike,
aby uruchomi¢ generator.

2. Korzystanie z grafiki ,,Strona gtéwna” GX generatora: Naci$nij lewy gorny przycisk na Cerbo-S GX, lub Cerbo-S
GX Konsoli Zdalnej i otworz strong generatora. Nastepnie nacisnij Srodkowy przycisk. Najpierw musisz wybra¢ sposob
zatrzymania generatora - recznie lub wprowadzajac czas pracy. Po dokonaniu wyboru rozpocznie sie pieciosekundowe
odliczanie, podczas ktérego mozesz przerwac uruchamianie reczne, naciskajgc srodkowy przycisk.

< Manual start
Start generator

4
Stop generator after (hhumm) 00:03

1or not
running manual start

m

RUNTIME | MANUAL START

m “Press center buttan to:
CANCEL
TODAY RUNTIN Starting in 3 nds
3m

Manual run will end in:
1hEm

OSTRZEZENIE: Jezeli generator zostanie uruchomiony recznie (zdalnie) bez uzycia wytacznika czasowego, bedzie dziatat do
momentu recznego przetaczenia przycisku ,Off".

Programatora czasowego zatrzymania mozna uzy¢ w obydwu metodach recznego zdalnego uruchamiania generatora,
a jego uzycie gwarantuje, ze generator zatrzyma sie automatycznie, co eliminuje zagrozenie przypadkowego zapomnienia
o ustawieniach.

Nalezy pamietac, ze reczne zatrzymanie generatora moze zadziata¢ tylko wtedy, gdy nie jest aktywny zaden niespetniony
warunek ,pracy”. Jesli chcesz wymusi¢ zatrzymanie generatora, musisz najpierw wytgczy¢ funkcje, ktéra podtrzymuje jego
dziatanie lub wytaczy¢ funkcje uruchamiania/zatrzymywania generatora.

17.6.10. Okres ciszy

Okres ciszy pozwala zdefiniowa¢ okres, w ktérym wyeliminuje sie ucigzliwy hatas pracujgcego generatora; oraz ustawi¢ rézne
wartosci dla warunkéw, ktore spowodowatyby automatyczne uruchomienie w tym okresie, dzieki czemu generator uruchomi sie
w tym czasie tylko wtedy, gdy bedzie to absolutnie konieczne.

Z menu gtéwnego przejdz do Ustawienia — Start/stop generatora — Ustawienia; a nastepnie wiacz funkcje Okres ciszy.
W polach wyswietlanych ponizej zdefiniuj czas rozpoczecia i zakonczenia Okresu ciszy.

Generator start/stop settings

Conditions >

Minimum run time Om

Quiet hours D
Quiet hours start time m

Quiet hours end time 07:00 f
Reset daily run time counters Press to reset y
M Pages w = Maenu

Okres ciszy (po wiaczeniu) stanie sie warunkiem statym, jesli zdefiniowany czas ,uruchomienia” i ,zatrzymania” jest taki sam.

Korzystanie z Okresu ciszy jako narzedzia do zdefiniowania dwéch zestawow preferencji uzytkownika

Funkcji Okres ciszy mozna réwniez uzy¢ do zdefiniowania, w jaki sposéb system ma reagowac na rézne okolicznosci - na
przyktad:

» Wczesny poranek/niski SoC: Rano SoC akumulatora jest czesto najnizszy. Potacz to z pochmurng pogoda lub panelami
o nachyleniu zachodnim, ktére zwykle radzg sobie lepiej po potudniu, i masz sytuacje, w ktérej generator moze automatycznie
uruchomi¢ sie rano, w wyniku niskiego poziomu natadowania akumulatora - ale p6zniej, gdy dzien sie rozjasnia, energia
stoneczna jest marnowana, poniewaz generator wykonat juz prace. Ustawienie funkcji Okres ciszy godzin w taki sposoéb, ze
pokrywa sie z tym okresem, oraz ustawienie nizszych warunkéw automatycznego uruchomienia pomoze unikng¢ zbednych
uruchomien automatycznych generatora.
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» Domek letniskowy: W domach letniskowych/wakacyjnych, w czasie, gdy sie z nich korzysta, pobér energii bywa znacznie
wigkszy, niz w pozostatym okresie. Za pomoca funkcji Okres ciszy mozna ustawi¢ znacznie nizsze parametry autostartu, gdy
dom jest uzywany, niz gdy jest pusty. W okresie korzystania z domku letniskowego Okres ciszy nalezy ustawi¢ jako warunek
staty (patrz wyzej); natomiast funkcje Okres ciszy mozna wylaczy¢, gdy domek pozostaje pusty.

17.7. Rozwigzywanie problemoéw

Fischer Panda: Generator si¢ nie uruchamia, a pojawia sie btad ,,Zdalne sterowanie przetacznikiem wylaczone”.
Wiacz funkcje ,AutoStart” w panelu sterowania Fischer Panda.

Fischer Panda: Funkcja automatycznego uruchamiania/zatrzymywania przestata dziata¢ po wystapieniu btedu

Sprawdz, czy problem zostat rozwigzany, a nastepnie usun btad, co spowoduje wznowienie dziatania funkcji automatycznego
uruchamiania/zatrzymywania.
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18. Przywracanie ustawien fabrycznych i ponowna instalacja Venus

OS

18.1. Procedura przywracania ustawien fabrycznych

Przywrécenie ustawien fabrycznych urzadzenia GX odbywa sie poprzez wiozenie pamieci USB lub karty SD zawierajacej
okreslony plik resetowania.

Przywrécenie ustawien fabrycznych wymaga wersji oprogramowania Venus 2.12 lub nowszej. Do przeprowadzenia tej operacji
nie sg konieczne zadne przyciski ani ekrany.

Sposob przywrécenia ustawien fabrycznych urzadzenia GX:

1. Pobierz plik venus-data.tgz.

2. Skopiuj plik venus-data.tgz na pusty, S$wiezo sformatowany dysk USB/karte SD w formacie FAT32 (nie rozpakowuj tego pliku,
nie zmieniaj jego nazwy).

Jesli urzadzenie GX ma oprogramowanie sprzetowe w wersji od 2.12 do 3.10, mozna uzy¢ tylko jednego pliku. Przed
zapisaniem pliku na no$niku pamigci zaktualizuj oprogramowanie sprzgtowe urzadzenia GX lub zmieh nazwe pobranego
pliku na venus-data.tgz.

3. Uruchom komputer z wlozonym dyskiem USB/kartg SD i poczekaj do chwili petnego uruchomienia urzadzenia GX.
4. Wyjmij dysk USB/karte SD z urzadzenia GX.
5. Wiacz i wytgcz urzadzenie lub, jesli to mozliwe, uzyj funkcji Uruchom ponownie w menu Ustawienia — Ogolne.

Spowoduje to zresetowanie ustawien urzadzenia GX do wartosci fabrycznych.

Jest kilka powodoéw technicznych, aby to zrobié, np.:

 Jesli urzadzenie zostato zablokowane przez ustawienie, a nastepnie zapomnienie hasta do Konsoli Zdalnej w modelu, ktory nie
ma ekranu.

Nie wystepujg zadne problemy, lecz uzytkownik chce zacza¢ od samego poczatku.

Urzadzenie GX byto uzywane w $rodowisku testowym i serwisant chce usuna¢ z niego resztkowa pamie¢ (np. wykryte falowniki
fotowoltaiczne AC).

.

Urzadzenie GX dziata dziwnie i przywrocenie ustawien domysinych moze wyeliminowa¢ mozliwo$¢ btednej konfiguraciji
ustawien.

» Partycja danych jest petna; moze to mie¢ miejsce tylko w przypadku zmodyfikowania urzadzenia.

« Jaki$ nieoczekiwany btad, najprawdopodobniej wystepujacy tylko w wersjach beta.

Woczesniej zapisane dane uwierzytelniajace dostep do sieci WiFi zostang zresetowane - w przypadku
urzgdzen bez fizycznego interfejsu i korzystajacych z sieci WiFi nalezy rozwazyé, w jaki sposéb ponownie
uzyskasz dostep w celu ponownej konfiguracji.

Po przywréceniu ustawien fabrycznych moze by¢ takze konieczne zresetowanie tokena autoryzacji VRM. Po
przywréceniu ustawien fabrycznych otwérz strone w VRM - jesli wymagany bedzie reset tokena, w VRM
pojawi sie powiadomienie i bedziesz mogt postepowac zgodnie z podanymi tam instrukcjami.

Przywrdcenie ustawien fabrycznych NIE modyfikuje identyfikatora lokalizacji VRM ani danych
przechowywanych w VRM. W przypadku odsprzedazy urzadzenia GX innemu uzytkownikowi lub koniecznosci
zainstalowania go w innym systemie, gdy zachodzi potrzeba wyczyszczenia historii, mozesz to zrobic

w Portalu VRM wybierajac Ustawienia witryny -> Ogodlne -> Usun te instalacje.

18.2. Ponowna instalacja Venus OS

Skorzystaj z tego sposobu, jesli procedura opisana w Procedura przywracania ustawien fabrycznych [140] nie dziata.

OSTRZEZENIA:

» Przed podjeciem ponizszych dziatan wyprébuj najpierw standardowg procedure przywracania ustawien fabrycznych opisang
w poprzednim rozdziale.
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Z tej procedury skorzystaj wytacznie w ostatecznosci, gdy nie ma innej mozliwosci naprawienia zepsutego urzadzenia.
Urzadzenie, ktére uruchamia sie prawidtowo, ale jego niektére funkcji dziataja w nieoczekiwany sposob, nie odniesie korzysci
z wykonania tej procedury.

Ta procedura spowoduje wykasowanie wszystkich danych na partycji danych, co obejmuje wszystkie ustawienia, itp.

W przeciwienstwie do typowych instrukcji resetowania do ustawien fabrycznych, procedura ta nie odnosi sie do urzadzen, ktére
uruchamiajg sie prawidtowo.

* Po przeprowadzeniu procedury na urzadzeniu Cerbo GX o numerze wczesniejszym od HQ2026, punkt dostepu WiFi i niektore
inne (nieistotne) funkcje nie beda juz dziata¢, poniewaz brakuje niektérych danych zainstalowanych fabrycznie. W samym
HQ2026 dane te sg przechowywane w bezpieczniejszym miejscu (EEPROM zamiast partycji danych).

* W portalu VRM nalezy zresetowac token urzadzenia. Dopoki sie tego nie zrobi, portal nie bedzie akceptowat zadnych nowych
danych.

» Musisz mie¢ dostep do wiasciwej instrukcji obstugi swojego urzadzenia GX, poniewaz procedury mogg sie nieznacznie réznic¢
w zaleznos$ci od modelu GX.

PROCEDURA:

1. Pobierz obraz instalacyjny tutaj: https://updates.victronenergy.com/feeds/venus/release/images/einstein/ (venus-install-
sdcard-einstein-*.img.zip)

2. Wograj obraz na karte microSD za pomocg aplikacji Balena Etcher (https://etcher.balena.io/). Aplikacja Etcher automatycznie
rozpakowuje archiwum.

3. Wioz karte microSD do urzadzenia Cerbo GX.
4. Wiacz zasilanie urzadzenia.

5. Poczekaj do zakonczenia procesu instalacji. Po poditaczeniu do GX touch pojawi sig polecenie wyjecia nosnika
instalacyjnego (karty Micro SD) oraz wytaczenia i wtgczenia zasilania systemu. Jesli nie ma potaczenia z GX touch, poczekaj
2 minuty do zakonczenia procesu instalaciji.

Searching for installer image...
Installer image found on mmcblkOpl
Creating partitions...

Formatting data partitiom...

Creating sdatasvenus-/installer-version...

Installing rootfsi...

Installing bootloader...

Installing firmuare...

Installation complete g

Remove installer medium and power cycle system

6. Wyjmij karte microSD, po czym wytacz i wigcz urzadzenie.
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19. Rozwigzywanie problemow

19.1. Kody btedow

Roézne zrodta btedow

Na urzadzeniu GX niektére wyswietlane kody btedéw beda pochodzi¢ z samego urzadzenia GX; w takim przypadku sprawdz to
na ponizszym wykazie. Bedac panelem sterowania systemu, pokazuje réwniez kody btedéw z podtgczonych urzadzen, np.:

* Inwertery/tadowarki Multi i Quattro: Kody btedow VE.Bus
» tadowarki solarne MPPT: Kody btedow tadowarki solarnej MPPT

Biad GX nr 42 - Uszkodzona pamieé
» Ten btad oznacza, ze pamie¢ flash w urzadzeniu GX ulegta uszkodzeniu.

» Urzadzenie nalezy wysta¢ do naprawy/wymiany. Nie ma mozliwos$ci usuniecia tej usterki na miejscu ani dokonujac aktualizacji
oprogramowania sprzgtowego.

» Uszkodzona pamigc flash to partycja zawierajaca wszystkie ustawienia uzytkownika i dane fabryczne, np. numery seryjne
i kody WiFi.
Btad GX nr 47 - Problem z partycja danych

» Najprawdopodobniej pamie¢ wewnetrzna w urzadzeniu GX jest uszkodzona, co powoduje utrate konfiguraciji.
» Skontaktuj sie ze sprzedawca lub instalatorem; przegladnij nasza strone Pomocy technicznej Victron Energy.

Btad GX nr 48 - DVCC z niekompatybilnym oprogramowaniem sprzetowym

Ten biad pojawia sie, gdy wigczona jest funkcja DVCC, mimo ze nie wszystkie urzadzenia w systemie zostaty zaktualizowane
do najnowszej wersji oprogramowania sprzetowego. Wigcej informacji na temat DVCC i minimalnych wymaganych wers;ji
oprogramowania podano w rozdziale poswieconym DVCC [78] niniejszej instrukciji.

+ Uwaga dla systeméw z akumulatorami Pylontech i BMZ:

W VenusOS v2.80 wymusiliSmy witgczenie DVCC dla akumulatoréw Pylontech i BMZ. W przypadku bardzo starych i nigdy nie
aktualizowanych systeméw moze to powodowac ten sam btad.

Rozwigzanie:
* Wylgcz automatyczne aktualizacje; Ustawienia — Oprogramowanie sprzetowe — Aktualizacje online.

* Przywrd¢ wersje 2.73. Sposob przywracania wczesniejszej wersji oprogramowania sprzetowego opisano w rozdziale
Instalowanie okreslonej wersji oprogramowania sprzetowego z karty SD/USB [71].

» Nastepnie rozwaz skorzystanie z ustug instalatora, ktory zaktualizuje cate oprogramowanie sprzetowe.

» Uwaga dotyczaca systemoéw z akumulatorami BYD, MG Energy Systems i Victron Lynx lon BMS:

Poczawszy od wersji Venus OS v2.40, wydanej w grudniu 2019 r., funkcja DVCC jest automatycznie wigczana, gdy system
wykryje podtgczony obstugiwany akumulator/BMS. W systemach, w ktorych producenci akumulatoréw wymagajg wiaczenia
DVCC, nie ma juz mozliwosci wytgczenia DVCC.

Stwarza to problem w przypadku systeméw zainstalowanych i oddanych do uzytku dawno temu, zanim udostepniono DVCC,
ktére moga nie mie¢ innych niezbednych podzespotéw lub oprogramowania sprzetowego do prawidtowej wspotpracy z DVCC.

Rozwigzanie:
« Wytgcz automatyczne aktualizacje; Ustawienia — Oprogramowanie sprzetowe — Aktualizacje online.

* Przywrd¢ wersje 2.33; sposéb przywracania wczesniejszej wersji oprogramowania sprzetowego opisano w rozdziale
Instalowanie okres$lonej wersji oprogramowania sprzetowego z karty SD/USB [71].

« Sprawdz, czy funkcja DVCC jest ponownie wytaczona.
Popros instalatora o sprawdzenie, czy system akumulatoréw jest zarzadzany za pomoca sterowania dwuprzewodowego
(wczesniejsza alternatywna metoda sterowania dla DVCC), czy nie:

Jesli pomiedzy BMS, falownikiem/tadowarkami i kontrolerami tadowania nie ma przewodoéw tadowania i roztadowywania,
w przypadku akumulatoréw wymienionych powyzej marek wymagany jest DVCC, ktéry ma rowniez pewne minimalne
wymagania dotyczace oprogramowania sprzetowego dla podtaczonych falownikéw/Aadowarek i kontroleréw tadowania
stonecznego.

Btad GX nr 49 - Nie znaleziono licznika sieci
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To ostrzezenie pojawia sie w systemie ESS, gdy pomiar sieciowy jest skonfigurowany do korzystania z licznika zewnetrznego, ale
nie ma zadnego licznika. Ostrzega to instalatoréw i uzytkownikow koncowych, ze system nie jest poprawnie skonfigurowany lub
nie moze dziata¢ poprawnie, poniewaz nie moze komunikowac sig z licznikiem sieciowym.

Btad GX nr 51 - Oprogramowanie sprzetowe mk3 wymaga aktualizacji

< Notifications A 11:20
c #51 mk3 firmware needs update

Warning 2023-10-01 11:20
see Device list -> Inverter/charger ent

!

Gdy pojawi sie to powiadomienie, zaleca sie aktualizacje kontrolera MK3 wbudowanego w urzadzenie GX. Ta aktualizacja jest
wymagana w przypadku najnowszych funkcji, w tym funkcji czasu rozgrzewania i schtadzania generatora.

W tym celu nalezy przej$¢ do listy Urzadzenia, a nastepnie do listy MultiPlus-Quattro lub EasySolar. Tutaj zobaczysz ten wpis:

< MultiPlus-1l 48/3000/35-32 00:56
Switch On y
State Ext. control

A new MK3 version is available.
NOTE: The update might temporarily stop the system.

Update the MK3 Press to update
Input current limit 32.0 !
4l Pages v = Menu

Istnieje niewielka szansa; nasze statystyki pokazuja, ze w okoto 5 % przypadkoéw taka aktualizacja spowoduje krétkie ponowne
uruchomienie systemu: falownik/tadowarka moze sie wytaczyc¢ i ponownie wigczyé.

Brak tego komunikatu oznacza, ze system jest juz aktualny. Nalezy pamietaé, ze ta reczna aktualizacja jest potrzebna tylko
raz. Reczng inicjalizacje przewidziano ze wzgledu na matg szanse na ponowne uruchomienie falownika/tadowarki. Przyszte
aktualizacje mozna instalowac bez koniecznosci krétkiego ponownego uruchamiania.

19.2. Czesto zadawane pytania

19.2.1. P1: Nie moge wlaczy¢ ani wylaczy¢ systemu Multi/Quattro

Aby rozwigzac¢ problem, najpierw dowiedz sig, jak system jest podtgczony, a nastepnie postepuj zgodnie z ponizszg instrukcjg
krok po kroku. Istniejg dwa sposoby podtaczenia systemu Multi/Quattro do Cerbo-S GX. W wigkszosci systemow bedg one
podtaczone bezposrednio do portu VE.Bus na tylnej $ciance urzadzenia Cerbo-S GX. W niektérych systemach sg one potaczone
do Cerbo-S GX za pomoca interfejsu VE.Bus na VE.Can.

Instrukcje krok po kroku podtaczenia do portu VE.Bus Cerbo-S GX

-

Zaktualizuj oprogramowanie Cerbo-S GX do najnowszej dostepnej wersji.

Patrz nasze posty na blogu pod adresem https://www.victronenergy.com/blog/category/firmware-software/.

N

Czy w systemie masz Digital Multi Control lub VE.Bus BMS? W takim przypadku normalne jest, ze funkcja wtaczenia/
wytgczenia jest wytgczona.

Zapoznaj sie rowniez z uwagami dotyczacymi VE.Bus w instrukgji obstugi Cerbo-S GX #UUID-45296fbc-6298-
b29c-2e54-7730edc3d313 [10].

[ d

Jesli do systemu podtaczony jest sterownik Digital Multi Control lub VE.Bus BMS, Cerbo-S GX zapamietuje go, i nawet po
usunigciu tych urzadzen Wiacznik/Wytgcznik bedzie nadal wytgczony. Celem wykasowania pamieci, przeprowadz Ponowne
wykrywanie systemu w menu Konsoli Zdalnej urzadzenia Multi lub Quattro.

Szczegotowe informacje podano w rozdziale Menu Zaawansowane [74].

P

W przypadku systeméw rownolegtych/tréjfazowych sktadajacych sie z wiecej niz 5 urzadzen: w zaleznosci od temperatury
i innych okolicznosci, ponowne wiaczenie systemu po wytgczeniu go w Cerbo-S GX moze okazac sie niemozliwe. Aby

to obej$¢, nalezy odtgczy¢ kabel VE.Bus z od gniazda na tylnej $ciance Cerbo-S GX. Oraz podtaczy¢ go ponownie

po uruchomieniu systemu VE.Bus. Prawdziwym rozwigzaniem jest uzycie ,Klucza sprzetowego Cerbo-S GX dla duzych
systemoéw VE.Bus” o numerze katalogowym BPP900300100. Szczegdtowe informacje podano w instrukcji podtaczenia.
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Instrukcje krok po kroku, gdy Cerbo-S GX podtaczony jest przez VE.Can.

1. Zaktualizuj oprogramowanie Cerbo-S GX do najnowszej dostepnej wersji. Patrz nasze posty na blogu w kategorii
oprogramowanie sprzetowe.

2. Zaktualizuj oprogramowanie interfejsu VE.Bus na VE.Can do najnowszej wersji. Najtatwiej to zrobi¢ korzystajac ze
Zdalnej aktualizacji oprogramowania sprzetowego: posiadanie specjalnego elementu sprzetowego, CANUSB, nie jest wtedy
konieczne.

3. Czy w systemie masz Digital Multi Control lub VE.Bus BMS? W takim przypadku normalne jest, ze funkcja wigczenia/
wylaczenia jest wylaczona. Zapoznaj sie¢ rowniez z uwagami dotyczacymi VE.Bus w instrukcji obstugi Cerbo-S GX.

4. Jezeli do systemu byt podigczony Digital Multi Control lub VE.Bus BMS, a nie jest on juz podtgczony, interfejs Canbus
go zapamietuje. Dlatego nawet po usunieciu tych urzagdzen Wiacznik/Wytacznik bedzie nadal wytaczony. Niestety nie ma
mozliwo$ci samodzielnego wykasowania tej pamieci. Skontaktuj sie z nami, a chetnie pomozemy.

19.2.2. P2: Czy do sprawdzenia rzeczywistego stanu natadowania akumulatora potrzebuje BMV?

To zalezy. Szczegotowe informacje podano w rozdziale Stan natadowania akumulatora (SoC) [61].

19.2.3. P3: Nie mam dostepu do internetu, gdzie mam witozy¢ karte SIM?

W urzadzeniu GX nie ma modemu 3G ani 4G, a co za tym idzie, nie ma tez slotu na karte SIM. W lokalnym sklepie dokonaj
zakupu routera 3G/4G z portami Ethernet. Wiecej informacji mozna znalez¢ w blogu, a zwtaszcza w sekcji komentarzy, poniewaz
coraz wiecej uzytkownikéw prébuje uzycia sprzetu innego rodzaju:

https://www.victronenergy.com/blog/2014/03/09/off-grid-color-control-gx-to-vrm-portal-connectivity/

19.2.4. P4: Czy do Multi/Inwerter/Quattro moge podiaczy¢ zaréwno urzadzenie GX, jak i VGR2/
VER?

Nie. Zamiast tej kombinacji zalecamy uzycie Cerbo-S GX, i dodanie routera mobilnego 3G/4G lub podobnego. Patrz t.gcznosé
z internetem [42].

19.2.5. P5: Czy do Multi/Inwerter/Quattro moge podtaczy¢ kilka Cerbo-S GX?
Nie.
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19.2.6. P6: Widze nieprawidtowe odczyty pradu (amperéw) lub mocy na moim urzadzeniu Cerbo-
S GX

Przyktady:

» Wiem, ze odbiornik energii pobiera 40 W z Multi, ale Cerbo-S GX pokazuje 10 W lub nawet 0 W.

» Widze, ze Multi dostarcza odbiornikowi energii prad o mocy 2000 W w trybie falownika, ale z akumulatora pobierane jest tylko
1850 W. Czy te 150 W bierze sie znikad?

Ogédlna odpowiedz brzmi: Multi i Quattro nie sg przyrzgdami pomiarowymi, sg to falowniki/tadowarki, a wskazane wyniki pomiaru
sg wartoscig przyblizona.

Méwiagc bardziej szczegotowo, istnieje kilka przyczyn niedoktadnosci pomiaru:

1. Czes$¢ mocy pobieranej z akumulatora przez inwerter jest tracona w inwerterze i zamieniana na ciepto: straty wydajnosci.

2. Multi w istocie nie mierzy mocy pobieranej z akumulatora. Mierzy prad na wyjsciu inwertera, a nastepnie zakiada, jaka jest
moc pobierana z akumulatora.

3.  Waty a VA: w zaleznosci od wersji oprogramowania sprzetowego Multi/Quattro, a takze wersji oprogramowania sprzetowego
Cerbo-S GX wynik pomiaru podany jest albo w VA (wynik obliczenia napiecia AC * pradu AC), albo w watach. Chcac
zobaczy¢ wynik w watach na Cerbo-S GX zaktualizuj oprogramowanie swojego Cerbo-S GX do najnowszej wersji (v1.21 lub
nowszej). Sprawdz takze, czy wersja oprogramowania sprzetowego urzgdzenia Multi obstuguje odczyt w watach, minimalne
wersje to xxxx154, xxxx205 i xxxx300.

4. Urzadzenia Multi/Quattro podigczone do Cerbo-S GX interfejsem VE.Bus na VE.Can zawsze beda zgtasza¢ odczyt w VA,
a nie (jeszcze) w watach.

5. Jesli w Multi/Quattro zainstalowany jest asystent czujnika pradu, z Zaden czujnik nie jest podtgczony, pokaze on
nieprawidtowe wartosci mocy/kWh.

6. Jesli w Multi/Quattro zainstalowany jest asystent czujnika pradu, sprawdz, czy pozycje ustawiono prawidtowo, oraz czy skala
jest zgodna z przetgcznikami DIP na samym czujniku.

7. Asystent czujnika pradu mierzy i zgtasza VA, a nie waty.

Uwagi dotyczace systemow z kilkkoma urzadzeniami potgczonymi réwnolegle:

1. Cerbo-S GX wersja wczesniejsza niz 1.20 wykorzystuje moc i prad fazy zgtaszane przez urzgdzenie nadrzedne pomnozone
przez liczbe urzadzen w tej fazie. Od wersji v1.20 warto$ci wszystkich urzadzen sg sumowane na faze i dlatego powinny by¢
doktadniejsze.

2. To ujawnito btad w oprogramowaniu sprzetowym Multi podczas pracy w uktadzie rownolegtym. Ccgx v1.21 rozwigzuje ten
problem, powracajac do pierwotnego zachowania, gdy wykryje wersje oprogramowania, ktérej dotyczy problem. Aktualizacja
Multi zapewnia dokfadniejsze odczyty. Btad naprawiono w wersji oprogramowania VE.Bus xxxx159, xxxx209, xxxx306. To
oprogramowanie sprzetowe opublikowano 17 lutego 2015 .

3.  Wersje oprogramowania sprzetowego Multi od 26xx207 / xxxx300 mogg réwniez zamrazaé wartosci mocy w okreslonym
momencie.

Wskazéwki pozwalajgce unikng¢ problemoéw z pomiarami:

1. Nie podtaczaj VEConfigure, gdy podtaczony jest Cerbo-S GX

2. VE.Bus nie jest systemem w 100 % typu plug and play: jesli odtgczysz Cerbo-S GX od jednego urzadzenia Multi i bardzo
szybko podtaczysz je do drugiego, moze to spowodowac pokazanie nieprawidtowe wartosci. Aby mie¢ pewnos¢, ze tak sie
nie stanie, uzyj opcji ,Wykryj ponownie system” w menu Multi/Quattro w Cerbo-S GX.

19.2.7. P7: W menu, zamiast nazwy urzadzenia VE.Bus, znajduje sie pozycja o nazwie ,,Multi”.

System VE.Bus mozna catkowicie wytaczyé¢, tacznie z komunikacja. Jesli wytaczysz system VE.Bus, a nastepnie zresetujesz
Cerbo-S GX, Cerbo-S GX nie bedzie mogt uzyskac szczegotowej nazwy produktu i zamiast tego wyswietli sie ,Multi”.

Chcac odzyska¢ whasciwg nazwe, przejdz do menu Multi w Cerbo-S GX i ustaw pozycje menu Przetacznik na Wiaczone, lub,
jesli obecny jest uktad Digital Multi Control, fizyczny przetgcznik ustaw w pozycji Wigczone. Nalezy pamieta¢, ze w przypadku
systemu BMS powyzsza procedura dziata tylko w zakresie napie¢ roboczych akumulatora.
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19.2.8. P8: Istnieje pozycja menu o nazwie ,,Multi”’, podczas gdy nie jest podtaczony zaden
falownik, Multi ani Quattro

Jesli Cerbo-S GX kiedykolwiek wykryt VE.Bus BMS lub Digital Multi Control (DMC), bedzie je pamietat do chwili, gdy w menu
Cerbo-S GX zostanie uruchomiona opcja ,Wykryj ponownie system”. Po minucie uruchom Cerbo-S GX ponownie: Ustawienia —
Ogolne — Uruchom ponownie.

19.2.9. P9: Dlaczego widze¢ strone internetowa zawierajaca wzmianke o Hiawatha, kiedy
w przegladarce wpisuje adres IP Cerbo-S GX?

Nasz plan zaktada przynajmniej uruchomienie strony internetowej, na ktérej mozna zmieni¢ ustawienia i zobaczy¢ aktualny stan.
Jesli wszystko pojdzie tak, jak tego chcemy, by¢ moze pojawi sie w petni funkcjonalna wersja internetowego portalu VRM,
dziatajgca lokalnie na Cerbo-S GX. Dzieki temu dostepne bedg te same funkcje, nawet bez potaczenia z internetem lub przy
zawodnym potfaczeniu.

19.2.10. P10: Mam kilka tadowarek solarnych MPPT 150/70 pracujacych rownolegle. Stan
przekaznika ktorej z nich zobacze w menu Cerbo-S GX?

Wybranej losowo.

19.2.11. P11: Jak dlugo powinna trwaé¢ automatyczna aktualizacja?

Rozmiar pliku do pobrania zazwyczaj wynosi okoto 90 MB. Po pobraniu, instalacja plikdéw moze potrwa¢ nie diuzej, niz 5 minut.

19.2.12. P12: Mam MGR z modutem 10 Extender, jak moge wymieni¢ je na Cerbo-S GX?

Nie ma jeszcze mozliwosci zastgpienia funkcjonalnosci IO Extender.

19.2.13. P13: Czy moge uzywacé zdalnej konfiguracji VEConfigure, tak jak robitem to w przypadku
VGR2?

Tak, zapoznaj sie z instrukcjg konfiguracji zasilania VE

19.2.14. P14: Panel Blue Power moze by¢ zasilany poprzez sie¢ VE.Net, czy moge to zrobi¢ takze
za pomocg Cerbo-S GX?

Nie, Cerbo-S GX zawsze musi mie¢ wiasne zasilanie.

19.2.15. P15: Z jakiego typu sieci korzysta Cerbo-S GX (porty TCP i UDP)?
Podstawy:

» Cerbo-S GX musi mie¢ wazny adres IP, w tym dziatajgcy serwer DNS i brame. DomysInie uzyskiwane z serwera DHCP.
Mozliwa jest takze konfiguracja reczna.

» Port DNS 53 UDP i TCP

* NTP (synchronizacja czasu) Port UDP 123. NTP korzysta z puli serweréw dostarczonych przez ntp.org, wiec bedzie faczy¢ sie
z szerokg gama serwerow.

Portal VRM:

» Dane przesytane sg do portalu VRM za posrednictwem zadan HTTPS POST i GET na adres http://
ccgxlogging.victronenergy.com na porcie 443. W menu dostepna jest opcja uzycia zamiennie protokotu HTTP, port 80. Nalezy
pamietaé, ze w tym przypadku nadal bedg wysytane wrazliwe dane, takie jak klucze dostepu zwiazane z Konsolg Zdalnag, za
posrednictwem protokotu HTTPS/443.

Aktualizacje oprogramowania sprzetowego:

» Cerbo-S GXtaczy sie z https://updates.victronenergy.com/ przez port 443.

Zdalna pomoc techniczna i Konsola Zdalna w VRM:

» Gdy witagczona jest jedna lub obydwie z tych funkcji, wychodzace, zwrotne potaczenie SSH nawigzywane jest
z supporthosts.victronenergy.com. Rejestr supporthosts.victronenergy.com jest rozktada sie na kilka adresoéw IP, a system DNS
wykorzystuje lokalizacje geograficzng do rozpoznawania go na najblizszym serwerze. To wychodzace potaczenie SSH probuje
wielu portéw: portu 22, portu 80 lub portu 443. Wykorzystywany jest pierwszy, ktéry dziata, a w przypadku utraty potaczenia
ponawia probe.

nnnnnnnnn
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» Aby korzystac¢ z tych funkgcji, nie jest konieczne przekierowanie portéw ani inna konfiguracja routera internetowego.

» Wiecej informacji na temat funkcji Pomocy zdalnej znajduje sie w kolejnej odpowiedzi na Czesto zadawane pytania.

» Wiegcej informacji na temat rozwigzywania probleméw z Konsolg Zdalng w VRM podano tutaj: Konsola Zdalna na VRM -
Wykrywanie i usuwanie usterek [94].

Komunikacja dwukierunkowa (Zdalna aktualizacja VEConfig i Zdalna aktualizacja oprogramowania sprzetowego):

» Przed v2.20: Uzywa protokotu HTTPS (port 443) do serweréw Pubnub

» wersja 2.20 i nowsza: taczy sie z mqtt-rpc.victronenergy.com na porcie 443; a takze faczy sie z farmg serweréw mqtt{1 to
128}.victronenergy.com. Wiecej informacji podano w tym dokumencie.

MQTT w LAN:

» Po witaczeniu tej funkcji uruchamiany jest lokalny broker MQTT, ktory akceptuje potaczenia TCP na porcie 8883 (SSL) i 1883
(zwykty tekst).

» Zaleznie od tego, Cerbo-S GX bedzie réwniez (podejmowat proby) taczyt sie z serwerami chmurowymi Victron MQTT. To
potaczenie zawsze korzysta z protokotu SSL i portu 8883.
Konsola Zdalna w LAN:

» Konsola Zdalna w sieci LAN wymaga portu 80 (mata witryna, z ktérg potaczone jest urzadzenie GX). Wymaga takze portu 81,
ktory jest portem nastuchowym dla tunelu websocket do VNC.

Modbus TCP:

* Po wigczeniu serwer ModbusTCP nastuchuje na wspdélnym wyznaczonym porcie Modbus TCP, czyli 502.

Dostep do roota SSH:

» Port 22 - patrz dokumentacja dotyczaca dostepu do roota systemu Venus OS.

» Jest to funkcja dostepna dla programistow.

19.2.16. P16: Jaka jest funkcjonalnos¢ pozycji menu Zdalne wsparcie (SSH) w menu Ethernet?

Po wigczeniu, Cerbo-S GX otworzy potaczenie SSH z naszym bezpiecznym serwerem z tunelem zwrotnym z powrotem do
Cerbo-S GX. Za posrednictwem tego tunelu technicy firmy Victron moga zalogowaé sie do Twojego Cerbo-S GX zapewni¢ zdalng
pomoc techniczng. Dziata to, gdy Cerbo-S GX ma dostep do internetu. Potgczenie bedzie dziata¢ nawet po zainstalowaniu za
zaporg ogniowa.

Potaczenie SSH bedzie wychodzace na port 80, 22 lub 443 do supporthosts.victronenergy.com, co rozktada sie na kilka adresow
IP i zalezy od Twojej lokalizacji. Funkcja pomocy zdalnej jest domysinie wytgczona.

19.2.17. P17: Na liscie nie widze obstugi produktéw VE.Net. Czy nadal bedzie dostepna?
Nie.

19.2.18. P18: Jakie jest wykorzystanie danych przez Cerbo-S GX?

Wykorzystanie danych zalezy w duzej mierze od liczby potgczonych urzadzen, ich zachowania i wykorzystania. Ponizsze pomiary
majg charakter wytacznie orientacyjny i zostaty wykonane dla systemu z jednym Cerbo-S GX, jednym Multi, jednym BMV

i jednym MPPT. Interwat rejestrowania ustawiony na 15 minut. Jesli korzystasz z kosztownej ustugi transmisji danych, zréb to
bezbtednie.

Zuzycie danych miesiecznie:

» Rejestrowanie VRM: 15 MB do pobierania, 45 MB do przesytania

» Zdalne wsparcie: 22 MB do pobierania, 40 MB do przesytania

» Kontrole dostepnosci aktualizacji: 8 MB do pobierania, 0,3 MB do przesytania (Nie obejmuje to samej aktualizaciji)
» Komunikacja dwukierunkowa: 26 MB do pobierania, 48 MB do przesytania

Wspomniane megabaijty nie obejmujg pobrania aktualizacji oprogramowania sprzetowego Cerbo-S GX. Aktualizacje
oprogramowania sprzetowego o wielkosci 60 MB nie sg rzadkoscig.
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19.2.19. P19: lle czujnikéw pradu AC moge podtaczy¢ do jednego systemu VE.Bus?

Obecne maksimum to 9 czujnikéw (poczawszy od Cerbo-S GX w wersji 1.31). Nalezy pamietaé, ze kazdy z nich nalezy
skonfigurowa¢ osobno za pomocg asystenta w Multi lub Quattro, do ktérego jest podtaczony.

19.2.20. P20: Problem polegajacy na tym, ze Multi nie uruchamia sie po podiaczeniu Cerbo-S
GX/ Zachowaj ostroznos¢ zasilajac Cerbo-S GX z zacisku wyjsciowego AC inwertera VE.Bus,
Multi lub Quattro

Urzadzenie GX i MultiPlus muszg mie¢ zainstalowane oprogramowanie sprzetowe w najnowszej wersji.

W przypadku zasilania Cerbo-S GX z zasilacza sieciowego podtgczonego do gniazda wyjsciowego AC dowolnego produktu
VE.Bus (inwertera, urzgdzenia Multi lub Quattro), po wytaczeniu zasilania produktéw VE.Bus z dowolnego powodu (po
wystapieniu btedu dziatania lub podczas rozruchu awaryjnego) moze wystapi¢ blokada. Urzadzenia VE.Bus nie uruchomig sie,
dopdki Cerbo-S GX nie ma zasilania ...lecz Cerbo-S GX nie uruchomi sie, dopoki nie bedzie zasilania. Wiecej informaciji na ten
temat mozna znalez¢ w rozdziale Czesto zadawane pytania.

Te blokade mozna obejs$¢, odtaczajac na chwile przewdd Cerbo-S GX VE.Bus, po czym urzadzenia VE.Bus niezwtocznie zaczng,
sie uruchamiac.

Blokady mozna unikng¢ na dwa sposoby:

1. Doprowadz zasilanie Cerbo-S GX z akumulatora; albo
2. Przetnij styk 7 w kablu VE.Bus podiagczonym do Cerbo-S GX Cerbo-S GX

Przyciecie/usunigcie styku 7 kabla VE.Bus do Cerbo-S GX (bragzowego/biatego zgodnie ze standardowym kodowaniem koloréw
kabla Ethernet RJ45) umozliwia uruchomienie produktéw VE.Bus bez czekania na rozruch Cerbo-S GX w pierwszej kolejnosci.

Nalezy pamieta¢, ze w przypadku korzystania z akumulatora Redflow ZBM2/ZCell pin 7 powinien zosta¢ odciety, nawet jesli
Cerbo-S GX jest zasilany pradem statym, co ma na celu niedopuszczenie do takiego samego zakleszczenia w momentach, gdy
zestaw akumulatoréow Redflow ma 0 % SoC.

l‘\\‘

Wadag odciecia pinu 7 jest to, ze wytgczenie urzadzenia VE.Bus bedzie mniej skuteczne: chociaz przestanie ono tadowaé

i odwracac, nadal bedzie w trybie gotowosci i dlatego bedzie pobiera¢ wiecej pradu z akumulatora, niz gdyby pin 7 pozostawiono
na jego miejscu. Zwykle ma to zastosowanie tylko w systemach morskich lub motoryzacyjnych, w ktérych regularne wytaczanie
urzadzenia VE.Bus jest normalnym zjawiskiem. W przypadku tego typu systemoéw zalecamy, aby nie odcina¢ pinu 7, lecz
zapewni¢ zasilanie Cerbo-S GX z akumulatora.

19.2.21. P21: Uwielbiam Linuxa, programowanie, urzadzenia Victron oraz Cerbo-S GX. Czy moge
cos wiecej?

Tak, mozesz! Zamierzamy udostepni¢ prawie caty kod jako open source, ale nie jesteSmy jeszcze tak daleko. W obecnej chwili
wiele czgs$ci oprogramowania jest dostepnych w skryptach lub w innych nieprekompilowanych jezykach, np. Python i QML,
dzieki czemu sg one dostepne na Twoim Cerbo-S GX, a ich zmiana nie sprawia trudnosci. Hasto roota i wigcej informac;ji
znajdziesz tutaj.

19.2.22. P22: Jak moge zmieni¢ logo?

W przegladarce internetowej lub urzadzeniu podigczonym do tej samej sieci wpisz ponizszy adres. Uzyj tego adresu jako
szablonu: http://[ip-here]/logo.php (w nawiasach kwadratowych wpisujac adres IP swojego urzadzenia). Adres IP mozna znalez¢
wchodzac w Ustawienia — Ethernet lub WiFi. Po zatadowaniu strony wybierz plik obrazu ze swojego urzadzenia. Ponownie
uruchom Cerbo-S GX.
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19.2.23. P23: Multi uruchamia sie caly czas (co 10 sekund)

Sprawdz potaczenie zdalnego przetgcznika na ptytce drukowanej Multi. Pomiedzy lewym a srodkowym zaciskiem powinien
znajdowac sie mostek drutowy. Cerbo-S GX przetacza linie umozliwiajgca zasilanie tablicy sterowania Multi. Po 10 sekundach
linia ta zostaje zwolniona i Multi powinien przeja¢ od niej kontrole. Jesli potgczenie zdalnego przetgcznika nie jest okablowane,
Multi nie jest w stanie przeja¢ wlasnego zasilania. Cerbo-S GX ponowi probe, Multi uruchomi sie, a po 10 sekundach wylaczy,
i tak dalej.

19.2.24. P24: Co oznacza blad nr 427

Jezeli urzadzenie GX wyswietla blad nr 42 — Btad sprzetowy, oznacza to, ze pamie¢ flash w urzadzeniu jest uszkodzona.
W rezultacie ustawienia nie zostang zapisane (ponowne uruchomienie przywraca ustawienia domysine) i pojawiaja sie inne
problemy.

Tego btedu nie mozna naprawi¢ na miejscu, ani nie zrobig tego serwisanci. Skontaktuj sie ze sprzedawcg w celu wymiany.

Oprogramowanie sprzetowe az do wers;ji 2.30 nie zgtaszato btedu. Poczawszy od wers;ji 2.30 jest on widoczny na samym
urzadzeniu (w GUI) oraz na Portalu VRM.

19.2.25. P25: Moje urzadzenie GX samoczynnie si¢ uruchamia ponownie. Co jest przyczyng
takiego zachowania?

Istnieje kilka przyczyn, ktére mogg powodowaé samoczynne restartowanie urzadzenia GX.
Jedna z najczestszych przyczyn jest utrata komunikacji z portalem internetowym VRM.

Dzieje sie tak jednak tylko wtedy, gdy w ustawieniach portalu internetowego VRM wigczona zostata opcja ,Uruchom ponownie
urzadzenie w przypadku braku kontaktu” (domysinie wytaczona). Jezeli nie bedzie kontaktu z portalem VRM przez czas
ustawiony w opcji ,Op6znienie resetu w przypadku braku kontaktu”, urzadzenie GX automatycznie uruchomi sie ponownie.
Proces ten jest powtarzany do momentu przywrécenia tgcznosci z portalem VRM. Patrz réwniez rozdziat Rejestracja danych
w VRM [87] - Program alarmowy sieci: automatyczne ponowne uruchomienie.

1. Sprawdz potaczenie sieciowe pomiedzy urzgdzeniem GX a routerem. Patrz \Wykrywanie i usuwanie problemow z rejestracjg
danych [89].

2. Pomiedzy urzadzeniem GX a routerem najlepiej jest uzy¢ potaczenia Ethernet.

3. Potaczenia tetheringowe lub hotspot, np. przez telefon komérkowy, nie sg niezawodne, czesto sg przerywane lub nie
przywracajg automatycznie utraconego potaczenia. Dlatego nie zalecamy takiego rozwigzania.

Inne czeste przyczyny automatycznego ponownego uruchomienia urzadzenia GX to:

» Przecigzenie systemu (procesor, pamie¢ lub jedno i drugie).

Niezawodnym sposobem wykrycia przecigzenie systemu jest skorzystanie z parametru szyny D-bus minimalnego czasu
wymaganego do przestania sygnatu w obu kierunkach (RTT), dostepnego na portalu VRM. Na ponizszej ilustracji przedstawiono
sposéb skonfigurowania tego parametru na VRM.

Wartos¢ RTT pomiedzy 1 a 100 ms jest do przyjecia, chociaz 100 ms jest juz dos¢ wysokg wartoscia.

Wystepujace co jaki$ czas wartosci szczytowe RTT nie stanowig problemu. Utrzymujgca sie warto$¢é ponad 100 ms stanowi
problem i wymaga dalszych badan.

W przypadku, gdy przyczyna jest przeciazenie systemu, istniejg dwa rozwigzania:
1. Odiacz urzadzenia, aby zmniejszy¢ obciazenie i zredukowaé zwigzane z nim niedomagania.

2. Lub wymien urzadzenie GX na mocniejsze. W aktualnej ofercie produktéw - patrz nasza gama produktow Victron GX -,
Cerbo GX i Cerbo-S GX sg (znacznie) mocniejsze niz CCGX, a takze Venus GX.

Sporadyczne ponowne uruchomienie nie powoduje zadnego szkody dla trwatosci i wydajnosci systemu.
Gtéwnym skutkiem jest (chwilowe) zaktocenie monitoringu.

Jak utworzy¢ niestandardowy widzet w portalu VRM, aby odczyta¢ czas wymagany do przestania sygnatu w obu
kierunkach w D-Bus:

1. Potacz sie z portalem VRM za pomoca przegladarki.
2. Kiliknij zaktadke Zaawansowane w menu po lewej stronie.
3. Kiliknij ikone widzetu w prawym gornym rogu.

4. Przewin w dét do opcji Niestandardowy widzet i kliknij go, aby utworzy¢ nowy niestandardowy widzet.
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5. Nadaj mu wlasng nazwe, wybierz ,Brama” z listy w Wybierz urzadzenie i ,czas wymagany do przestania sygnatu w obu
kierunkach D-Bus” w parametrze Wybierz.

6. Po kliknieciu przycisku Zapisz nowy widzet pojawi si¢ w zakladce Zaawansowane.

Wskazéwka: Staraj sie, aby badany okres byt mozliwie najkrétszy, aby uzyskac¢ wysokg rozdzielczo$¢ czasu wymaganego do
przestania sygnatu w obu kierunkach.

Edit custom widget

Widget name: *

y-axis:

Select customisation method: ®

Select device
B Gateway
Select parameter

Select device

Select parameter

Cancel

Label

Label

x-axi

s

D-Bus round trip time

19.2.26. Uwaga na temat GPL

Oprogramowanie zawarte w tym produkcie zawiera oprogramowanie chronione prawem autorskim na warunkach powszechnej
licencji publicznej. Odpowiedni kod zrédiowy mozna od nas uzyskac na okres trzech lat od daty ostatniej wysytki tego produktu.
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20. Dane techniczne

20.1. Dane techniczne

Cerbo-S GX(")
Napiecie zasilania 8-70VDC
Montaz Sciana lub szyna DIN (35 mm)®@)

Gniazda VE.Direct (zawsze izolowane) 3 (maks. mozliwa ilo$¢ urzadzen VE.Direct: 15)©)
VE.Bus (zawsze izolowane) 2 réownolegte gniazda RJ45

VE.Can Tak - nieizolowane

Gniazdo BMS-Can Nie

Bluetooth Tak®)

Czestotliwosci i moc Bluetooth 2,402 - 2,48 GHz | 5,2 mW

WiFi Tak

Czestotliwosci i moc WiFi WiFi 2,4 GHz | Zakres: 2,412 - 2,462 GHz | 88,1 mW

Wejscia poziomu w zbiorniku rezystancyjnym 0
Wejscia czujnika temperatury 0
Wejscia cyfrowe 4
Przekazniki(®) 2 x NO/NC

DC do 30 VDC: 6 A
DCdo70VDC: 1A
Prad przemienny: 6 A, 125 VAC

Wymiary zewnetrzne (wys. x szer. x gt.) 78 x 154 x 48 mm
Zakres temperatury roboczej od —20 do +50 °C
Klasa IP 1P20

Bezpieczenstwo IEC 62368-1
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) EN 301489-1, EN 301489-17
Samochodowy ECE R10-6

Montaz Z dotgczonymi elementami montazowymi
Rozdzielczo$¢ wyswietlacza GX Touch 50: 800 x 480
GX Touch 70: 1024 x 600
Klasa IP IP54 (bez ztgczy)
Wymiary zewnetrzne (wys. x szer. x gt.) GX Touch 50: 87 x 128 x 12,4 mm

GX Touch 70: 113 x 176 x 13,5 mm

Dtugosc¢ przewodu 2 metry

Montaz Z dotgczonymi elementami montazowymi

Rozdzielczos$¢ ekranu wyswietlacza GX Touch 50 Flush: 800 x 480
GX Touch 70 Flush: 1024 x 600
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Cerbo-S GX(")

Wymiary zewnetrzne (wys. x szer. x gt.) GX Touch 50 Flush: 94 x 136 x 12 mm
GX Touch 70 Flush: 120 x 184 x 13 mm

dane znamionowe IP IP65

Dtugosc¢ przewodu 2 metry

() Doktadniejsze informacje na temat Cerbo-S GX i GX Touch podano na stronie asortymentu produktow GX firmy Victron.
(2) Montaz na szynie DIN wymaga dodatkowego elementu — adaptera DIN35 small.

(3) Maksymalna liczba podana w powyzszej tabeli to taczna liczba podtaczonych urzadzen VE.Direct, np. kontroleréw tadowania
solarnego MPPT. Warto$¢ catkowita razem oznacza wszystkie bezposrednio podigczone urzgdzenia oraz urzadzenia podtgczone
przez USB. Ograniczenie wynika gtéwnie z mocy obliczeniowej procesora. Nalezy pamietaé, ze istnieje rowniez ograniczenie
dotyczace innych typow urzadzen, ktorych czesto wiele jest podtgczonych: Falowniki PV. Za pomocg CCGX mozna zazwyczaj
monitorowaé nawet trzy lub cztery falowniki tréjfazowych. Urzadzenia z procesorami o wiekszej mocy mogg monitorowaé wieksza,
ilo$¢ falownikow.

) Funkcja Bluetooth ma stuzy¢ pomoca we wstepnym potaczeniu i konfiguracji sieci. Nie mozna uzywa¢ Bluetooth do taczenia
sie z innymi produktami Victron (np. kontrolerami fadowania SmartSolar).

(5) W sprzecie Cerbo GX znajduja sie dwa przekazniki. Obecnie Przekaznik 1 mozna zaprogramowad jako przekaznik alarmowy,
do uruchamiania/zatrzymywania generatora, pompy zbiornika, jako przekaznik sterowany temperaturg lub mozna sterowa¢ nim
recznie. Przekaznik 2 mozna zaprogramowac jako przekaznik sterowany temperaturg lub mozna sterowaé nim recznie w menu
Przekaznik urzadzenia GX (wymaga oprogramowania sprzetowego w wersji 2.80 lub nowszej).
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21.1. RV-C

21.1.1. Obstugiwane DGN

W tym rozdziale opisano, ktére dane obstugiwanych urzadzen sg dostepne i odpowiadajace im numery DGN (numery grup
danych).

RV-C definiuje kilka komunikatow. Szczegotowa specyfikacja protokotu i definicja komunikatu jest publicznie dostepna na RV-
C.com.

21.1.2. RV-C out
Ogodlny

Gtéwny interfejs RV-C GX i wszystkie urzadzenia wirtualne zgtaszajg minimalne wymagane numery DGN:

PRODUCT_ID OxFEEB Producent, nazwa produktu, numer seryjny
SOFTWARE_ID OxFEDA Wersja oprogramowania

DM_RV 0x1FECA Diagnostyka

DMO1" O0xOFECA Diagnostyka

" Oprécz DGN DM_RV 0x1FECA, dla wszystkich urzadzen wyjéciowych RV-C ogtoszono réwniez J1939 DGN DM01 0xOFECA
w celu obstugi starszych paneli sterowania RV-C, ktére nie obstugujg DM_RV DGN.

Gtéwny interfejs

Gtéwny interfejs GX identyfikuje sie jako ,Panel sterowania” (DSA=68) w RV-C, i jest on odpowiedzialny za zgdanie

i przetwarzanie danych ze wszystkich weztéw RV-C.

Wiadomosci zrédiowe DC

Wszystkie urzadzenia podtagczone do pradu statlego moga zgtasza¢ DC_SOURCE_STATUS_1. Obejmuje to dziatania
zwigzane z falownikiem/tadowarka, falownikiem, tadowarka, akumulatorem i tadowarkg stoneczna. Inwerter/fadowarka VE.Bus
i akumulator/BMS zgtaszajg natezenie i napiecie pradu statego, wszystkie inne urzadzenia zgtaszajq tylko napigcie.

Zgodnie ze specyfikacjg RV-C tylko jeden wezet moze rozgtaszaé komunikaty zrodtowe DC z tej samej instancji. Kazdy typ
urzadzenia ma swoj wiasny priorytet, ktory jest uzywany do okreslenia, ktéry wezet musi wystaé komunikaty zrodtowe DC.
Rozwazmy nastepujacy system:

* Inwerter/tadowarka (instancja zrédta pradu statego 1, priorytet 100)

» tadowarka solarna (instancja zrédta pradu statego 1, priorytet 90)

* tadowarka AC z 3 wyj$ciami (instancja zrodta pradu statego 1, 2 i 3, priorytet 80)
» Monitor akumulatora (instancja zrodta pradu statego 1, priorytet 119)

W tym przypadku monitor baterii transmituje dane zrédta pradu statego o instancji 1, poniewaz ma ona najwyzszy priorytet.
Dodatkowo tadowarka AC transmituje dane zrédta pradu statego o instancji 2 i 3 (wyjscia 2 i 3), poniewaz nie ma innych
urzadzen z tymi instancjami. Wiecej informacji na temat komunikatéw zrédta pradu statego podano w danych technicznych RV-C.
W rozdziale 6.5.1 wyjasniono mechanizm priorytetow.
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Inwerter/tadowarka VE.Bus
Urzadzenia

Tylko VE.Bus MultiPlus/Quattro. Za pomoca tej ustugi eksportowany jest takze falownik Inverter VE.Bus, ale wtedy z liczbag wejsé
AC ustawiong na 0. DSA jest ustawione na 66 (falownik nr 1).

Instancje

* Inwerter: domysina instancja 1, konfigurowalna w zakresie od 1 do 13

» tadowarka: domysina instancja 1, konfigurowalna w zakresie od 1 do 13
* Linia nr 1: domyslna instancja 0 (L1), konfigurowalna w zakresie od 0 do 1
* Linia nr 2: domyslna instancja 1 (L2), konfigurowalna w zakresie od 0 do 1

+ Zrédto DC: domysina instancja 1, konfigurowalna w zakresie od 1 do 250

Stan
oo oow | ek
INVERTER_AC_STATUS_1 0x1FFD7 Napiecie, natezenie, czestotliwo$¢ pradu wyjsciowego AC L1
Napiecie, natezenie, czestotliwos¢ pradu wyjsciowego AC L2
Dane L2 nie sa wysylane, jesli nie s skonfigurowane
INVERTER_STATUS 0x1FFD4 Stan inwertera
CHARGER_AC_STATUS 1 0x1FFCA Napiecie, natezenie, czestotliwos$¢ pradu wejsciowego AC L1
Napigcie, natezenie, czestotliwosé pradu wejsciowego AC L2
Dane L2 nie sg wysylane, jesli nie sg skonfigurowane
CHARGER_AC_STATUS_2 0x1FFC9 Limit pradu wej$ciowego
CHARGER_STATUS 0x1FFC7 Stan tadowarki
CHARGER_STATUS_2 Ox1FEA3 Napiecie, natezenie pradu DC
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS 0x1FFC6 Maksymalne natezenie pradu tadowania

CHARGER_CONFIGURATION_STATUS 2 0x1FF96 Limit pradu wej$ciowego,
Maksymalny prad fadowania (%)

DC_SOURCE_STATUS 1 O0x1FFFD Napiecie, natezenie pragdu DC

Staty priorytet na poziomie 100 (falownik/tadowarka)

Polecenia
b [oow | ek |
INVERTER_COMMAND ") 0x1FFD3 Wiaczenie/wytaczenie inwertera
CHARGER_COMMAND " O0x1FFC5 = Wigczenie/wytaczenie tadowarki
CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND 0x1FFC4 Maksymalny prad tadowania Uwaga: jest to ustawienie

zmienne i resetowane do wartosci, z jaka urzadzenie
zostato skonfigurowane po ponownym uruchomieniu
inwertera/tadowarki.

CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND_2 0x1FF95 Limit pradu wej$ciowego tadowarki

1) Z RV-C mozna oddzielnie sterowaé tadowarka i inwerterem. Te dwie warto$ci wiaczenia/wytaczenia sq nastepnie taczone

w jedng warto$¢ przetgczania (jak wida¢ na stronie VE.Bus w interfejsie uzytkownika GX, patrz najwyzszy element na ponizszym
zrzucie ekranu). Jezeli inwerter/tadowarka jest wigczona, wytgczenie tadowarki spowoduje wyswietlenie tylko falownika.
Wytgczenie inwertera spowoduje dziatanie tylko fadowarki (po podtaczeniu zasilania brzegowego).
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< MultiPlus 12/1600/70-16

Switch

State Bulk
Input current limit 16.0 )
DC Voltage 13.25Vv
DC Current 0.0A
State of charge 77.5%

4l Pages = Menu

Firma Victron definiuje nastgpujace opcje sterowania potaczonym falownikiem/tadowarka;:

Wiyt Zarowno inwerter, jak i fadowarka sg wytgczone
Tylko inwerter Tylko inwerter jest wtaczony

Tylko tadowarka Tylko tadowarka jest wigczona

Wt Zarowno inwerter, jak i tadowarka sg wigczone

Odzwierciedla to opcja menu Przefacz:

< Switch Q = 08:28
Off O
Charger Only O
Inverter Only O

Falownik

Urzadzenia

Inwerter VE.Direct i Inwerter RS. DSA jest ustawione na 66 (inwerter nr 1).
Instancje

* Inwerter: domyslina instancja 2, konfigurowalna w zakresie od 1 do 13

* Linia: domyslna instancja 0 (L1), konfigurowalna w zakresie od 0 do 1

+ Zrédto DC: domyslna instancja 1, konfigurowalna w zakresie od 1 do 250
Stan

I N T S

INVERTER_AC_STATUS_1 0x1FFD7 Napiecie, natezenie, czestotliwo$¢ pradu wyjsciowego AC L1
INVERTER_STATUS 0x1FFD4 Stan inwertera
DC_SOURCE_STATUS _1 0x1FFFD Napiecie DC

Staly priorytet na poziomie 60 (falownik)

Polecenia

INVERTER_COMMAND 0x1FFD3 Wigczenie/wytgczenie/wykrywanie obcigzenia inwertera

.........
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tadowarka AC

Urzadzenia

tadowarka Skylla-I, Skylla-1IP44/IP65, Smart IP43. DSA jest ustawione na 74 (Przetwornica nr 1).

Instancje

» tadowarka: domysina instancja 2, konfigurowalna w zakresie od 1 do 13

« Linia: domyslna instancja 0 (L1), konfigurowalna w zakresie od 0 do 1

« Zrodto pradu statego nr 1: domysina instancja 1, konfigurowalna w zakresie od 1 do 250
« Zrédto pradu statego nr 2: domysina instancja 2, konfigurowalna w zakresie od 1 do 250

« Zrédto pradu statego nr 3: domysina instancja 3, konfigurowalna w zakresie od 1 do 250

Stan
I T I T S
CHARGER_AC_STATUS_1 Ox1FFCA Prad AC
CHARGER_AC_STATUS_2 Ox1FFC9 Limit pradu wej$ciowego
CHARGER_STATUS 0x1FFC7 Stan tadowarki
CHARGER_STATUS 2 O0x1FEA3 Zrédio pradu statego nr 1: wyjécie napiecia i natezenia 1

Zrédto pradu statego nr 2: wyjécie napiecia i natezenia 2
Zrédto pradu statego nr 3: wyjécie napiecia i natezenia 3
Instancje 2, 3 nie sq wysytane, gdy nie sg obecne
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS 2 0x1FF96 Limit pradu wej$ciowego
DC_SOURCE_STATUS 1 Ox1FFFD Zrédto pradu statego nr 1: napiecie
Zrédto pradu statego nr 2: napiecie
Zrédto pradu statego nr 3: napiecie

Instancje 2, 3 nie sa wysytane, gdy nie sa obecne Staty
priorytet na poziomie 80 (tadowarka)

Polecenia
oo oW | s |
CHARGER_COMMAND 0x1FFC5 Wigczenie/wylaczenie tadowarki

CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND_2 0x1FF95 Limit pragdu wej$ciowego

tadowarka solarna

Urzadzenia

BlueSolar, SmartSolar, MPPT RS. DSA jest ustawione na 141 (Sterownik tadowania solarnego).
Instancje

» tadowarka: domysina instancja 1, konfigurowalna w zakresie od 1 do 250

« Zrédto DC: domyslna instancja 1, konfigurowalna w zakresie od 1 do 250

Stan

oo oW | W
SOLAR_CONTROLLER_STATUS 0x1FEB3 Stan operacyjny
SOLAR_CONTROLLER_STATUS_5 O0x1FE82 Uzysk catkowity
SOLAR_CONTROLLER_BATTERY_STATUS 0x1FE80 Napiecie, natezenie prgdu akumulatora
SOLAR_CONTROLLER_ARRAY_STATUS 0x1FDFF Napiecie, natezenie pradu PV
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oo Toow [ e

DC_SOURCE_STATUS_1 Ox1FFFD Napigcie DC

Staly priorytet na poziomie 90 (tadowarka + 10)
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Akumulator/BMS
Urzadzenia

Akumulatory BMV, SmartShunt, Lynx Shunt, Lynx lon, Lynx Smart BMS, BMS-Can. DSA jest ustawione na 69 (Monitor stanu
natadowania akumulatora).

Instancje

» Gloéwny: domyslna instancja 1, konfigurowalna w zakresie od 1 do 250; domysIiny priorytet 119, konfigurowalny w zakresie od 0
do 120

» Rozrusznik: domysina instancja 2, konfigurowalna w zakresie od 1 do 250; domysIny priorytet 20, konfigurowalny w zakresie od
0do 120

Stan

I N T S

DC_SOURCE_STATUS_1 0x1FFFD Napigcie, natezenie

Instancja rozrusznika nie jest wysytana, jesli nie ma akumulatora
rozruchowego

DC_SOURCE_STATUS_2 Ox1FFFC Temperatura, stan natadowania akumulatora, pozostaty czas
DC_SOURCE_STATUS 4 0x1FEC9 Pozadane maksymalne napiecie, prad

Zbiorniki
Urzadzenia

Wbudowane zbiorniki, zbiornik GX, zbiorniki N2K. DSA jest ustawione na 73 (LPG) dla zbiornikéw LPG, oraz 72 (system
zbiornikow na wode/scieki) dla wszystkich pozostatych typow zbiornikow.

Instancje
» Zbiornik: domysina instancja 0, konfigurowalna w zakresie od 0 do 15

Stan

T oo T oow [ s

TANK_STATUS Ox1FFB7 Rodzaj cieczy, poziom wzgledny, poziom bezwzgledny, wielko$¢ zbiornika

Rozdzielczo$¢ ustalona na 100

RV-C obstuguje tylko 4 typy zbiornikéw (0..3), podczas gdy Victron obstuguje nawet 11 typow zbiornikow. Tabela, w ktérej podano
dodatkowe typy zbiornikéw, dotyczy urzadzen Victron i uzywanych przez nas typéw zbiornikéw.

Obstugiwane typy zbiornikéw:

Rodzaj ptynu Kod ptynu Rodzaj

Paliwo 0 4 (Zdefiniowane przez dostawce)
Woda pitna 1 0

Scieki wodne 2 2

Woda do transportu zywych ryb 3 5 (Zdefiniowane przez dostawce)
Olej 4 6 (Zdefiniowane przez dostawce)
Scieki gospodarczo-bytowe 5 1

Benzyna 6 7 (Zdefiniowane przez dostawce)
Olej napedowy 7 8 (Zdefiniowane przez dostawce)
LPG 8 3

LNG 9 9 (Zdefiniowane przez dostawce)
Olej hydrauliczny 10 10 (Zdefiniowane przez dostawce)
Woda surowa 11 11 (Zdefiniowane przez dostawce)
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Nalezy pamigtac, ze okreslenie ,Zdefiniowane prze dostawce” oznacza, ze te typy nie sg zdefiniowane w RV-C, ale uzywane
wytacznie w urzgdzeniach Victron RV-C.
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21.1.3. Niepowtarzalne numery identyfikacyjne DGN 60928

Urzadzenie GX przypisze indywidualny, niepowtarzalny numer identyfikacyjny do kazdego urzadzenia wirtualnego. Zmien to tylko
w przypadku korzystania z kilku urzadzen GX w jednej sieci RV-C.

Niepowtarzalny numer identyfikacyjny jest uzywany w ,bazie danych” wewnetrznej magistrali CAN GX do poréwnywania
urzadzen podczas ustalania adresu. Celem niedopuszczenia do konfliktéw na magistrali CAN, w drugim urzadzeniu GX nalezy
ustawi¢ unikalny zakres tozsamosci 1000-1499. Mozna to zrobi¢, ustawiajgc selektor niepowtarzalnej tozsamoscina 2 (2 *
500). Dziata to doktadnie tak samo jak w przypadku VE.Can, patrz rozdziat Niepowtarzalne numery identyfikacyjne PGN 60928
NAZWA [122].

< VE.Can port Q = 13:12
CAN-bus profile RV-C (250 kbit/s) )
Unique identity number selector 1

4

Above selector sets which block of unique identity
numbers to use for the Serial number in the DGN 60928
ADDRESS_CLAIM field. Change only when using multiple

GX Devices in one RV-C network

4l Pages v = Menu

21.1.4.RV-Cin
Zbiorniki

Testowane z Garnet SeelLevelL Il 709 i zbiornikami z funkcjg wyj$cia RV-C innego urzadzenia GX.
Baterie

Litionics to jedyny obstugiwany akumulator RV-C (tgcznie z obstugg DVCC).

21.1.5. Klasy urzadzen

W tej czesci przedstawiono podstawowy przeglad uczestnictwa kazdej klasy urzadzen w specyfikaciji RV-C. W kazdym przypadku

integracja ,Poziomu 1” jest w duzej mierze obstugiwana (podstawowa obstuga), z indywidualnymi ulepszeniami.

Niezalezne tadowarki AC

» Klasa tadowarki AC zgtasza swdj stan operacyjny i status konfiguracji korzystajac z grupy CHARGER_xx komunikatéw RV-C.
Sterowanie przez uzytkownika musi obejmowaé podstawowe wigczanie/wytaczanie za pomocg RV-C, a takze regulacje limitow
mocy zasilania brzegowego (AC).

Niezalezne inwertery AC

» Ta klasa inwerteréw pradu przemiennego zgtasza swoj stan operacyjny za pomoca grupy INVERTER_xx raportéw RV-C.
Przychodzace polecenie jest ograniczone do wiaczenia/wytaczenia za posrednictwem RV-C.

tadowarka / inwerter AC

» Potaczony inwerter/tadowarka - zgtasza zaréwno komunikaty CHARGER_xx, jak i INVERTER_xx.

Kontrolery solarne

» tadowarki solarne raportujg swdj stan roboczy w czasie rzeczywistym.

Mierniki SoC

* Miernikéw SOC mozna uzywac do zgtaszania biezacego stanu natadowania akumulatora za posrednictwem RV-C: napigcia,
natezenia, temperatury, SoC, itp. RV-C wymaga, aby w danej chwili tylko JEDNO urzadzenie komunikowato sie z danym
akumulatorem, wiec jesli zainstalowany jest odpowiedni BMS, bedzie to zrédto danych.

BMS (obstugiwany przez urzadzenia Victron lub innych producentéw)

» W wielu przypadkach akumulatory w systemie bedg podtaczone bezposrednio do Victron Cerbo GX lub Cerbo-S GX za
posrednictwem sprzetu Victron lub obstugiwanego, kompatybilnego systemu BMS innych firm. Takie akumulatory powinny by¢
reprezentowane w srodowisku RV-C komunikatami DC_SOURCE_STATUSxx.

Mierniki poziomu w zbiorniku
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» Dane z miernikéw poziomu w zbiorniku zostajg przettumaczone na komunikaty RV-C, obejmujace identyfikator istniejacego
zbiornika/instancji VRM.

21.1.6. Translacja instancji

RV-C wykorzystuje Instancje na kilka sposobodw:
* Instancja zrédtowa DC

* Linia AC

* Instancja urzadzenia (zalezna od kontekstu)

Kazde uzycie Instancji ma okreslone znaczenie, a dane urzadzenie moze czasami wykorzystywac¢ jedng lub wigcej z tych
instanciji.

Instancja zré6dtowa DC

W RV-C zrédto pradu statego to urzadzenie, ktére moze generowac i (opcjonalnie) magazynowac energie. Zwykle jest to
akumulator, ale moze to by¢ rowniez ogniwo paliwowe lub strona wyjsciowa stycznika/roztgcznika pradu statego.

Zrédto pradu statego mozna traktowaé jako system akumulatoréw i powiazana z nim magistrale fizyczna, na przyktad akumulator
w domu, szyne zbiorczg pradu statego i okablowanie pradu statego. Instancje zrodtowe pradu statego stuzg do przypisywania
kolejnych urzadzen (np. tadowarki lub falownika) do ,szyny pradu statego”, do ktérej sg podiaczone.

Daje to mozliwos¢ utworzenia mapy podigczenia wszystkich urzadzen w odniesieniu do ich szyny DC poprzez warto$c¢ ich
instancji zrodta pradu statego (akumulator rozruchowy i jego alternator, akumulator domowy i jego tadowarki itp.).

Nalezy pamigtac, ze w niektorych przypadkach (np. przetwornica DC-DC lub Stycznik) urzadzenie moze by¢ powigzane

z dwoma réznymi instancjami zrodta pradu statego. Na przyktad przetwornica DC-DC moze by¢ powigzana z dwoma réznymi
akumulatorami, do ktérych jest podtgczona, natomiast stycznik moze by¢ powigzany z akumulatorem, do ktérego jest podtgczony;
szyna DC po stronie obcigzenia stycznika ma wéwczas wiasng instancje zrédta pradu statego

Chociaz urzadzenia Victron moga obstugiwa¢ wigcej niz jeden akumulator (domowy i rozruchowy), gtéwny nacisk potozony jest
na jeden akumulator. Modut dbus-rvc zaprezentuje ,gtéwny” akumulator RV-C jako informacje ,Instancja zrédta pradu statego = 1”
(akumulator domowy).

Jesli sg obecne w uktadzie, dodatkowe urzgdzenia czujnikowe Victron beda prezentowane przy uzyciu instancji zrédta pradu
statego o wartosci 2. Przyktadem jest opcjonalny czujnik napiecia akumulatora rozruchowego w bocznikach SmartShunt.

Linia AC

Linia pradu przemiennego jest znacznie prostsza, poniewaz RV-C zaktada istnienie ograniczonej instalacji pradu przemiennego,
zwykle definiowane;j jako Linia 1 lub Linia 2. Urzadzenia Victron obstuguja instalacje 3-fazowe, co nie jest uwzglednione

w specyfikacji RV-C. Zadne instalacje 3-fazowe nie sg obstugiwane przez modut dbus-RVC, a komunikaty RV-C zwigzane z AC
zostajg usuniete.

Instancja urzadzenia

Instancja urzadzenia to sposéb na oddzielenie réznych urzadzen fizycznych tego samego typu. Przyktad: jesli instalacja
zawiera dwie tadowarki pradu przemiennego podigczone do tego samego akumulatora, kazdej z nich zostanie przypisana
osobna Instancja Urzadzenia, podczas gdy obie beda korzystaé z tej samej Instancji Zrédta DC. Kazda tadowarka bedzie
réwniez powigzana z linig pradu przemiennego, ktéra moze, ale nie musi, by¢ taka sama. W ten sposob tadowarka AC jest

w petni opisana pod wzgledem podtgczenia po stronie pradu przemiennego i statego, a jednoczesnie mozna jg jednoznacznie
zidentyfikowaé na podstawie instancji urzadzenia.

Instancje urzadzen dotycza danej klasy urzadzen. tadowarka AC moze definiowac Instancje Urzadzenia 1 i 2, ktére nie sg
powigzane z Instancjami Urzgdzenia 1 i 2 sterownika silnika pradu statego.

Z wyjatkiem monitorowania zbiornika, instancje urzadzen sg zakodowane na state jako 1 dla kazdej
konkretnej klasy urzadzen, chyba ze w tabeli PGN okreslono inaczej. tadowarka AC ma zakodowang na
state instancje 2, aby umozliwi¢ wspdtistnienie z falownikiem/tadowarkg z instancja tadowarki 1.

21.1.7. Sposé6b postepowania w przypadku usterek i btedow RV-C

Zgtaszanie usterek RV-C:

» Stany usterek sa zgtaszane przy uzyciu kodéw DGN DM_RYV (0x1FECA) i J1939 DMO01 (0x1FECA).

* W wersji 1 obstugiwane sg bity stanu operacyjnego oraz zétte i czerwone pole $wietine, poniewaz sg one przechowywane
w DSA.

* W normalnych warunkach SPN jest ustawiany na OxFFFFFF, oraz Ox0 w chwili wystapienia ostrzezenia lub btedu
w obstugiwanych urzadzeniach Victron.
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* FMI jest caly czas ustawiony na Ox1F (tryb awarii niedostepny).

To proste mapowanie umozliwia zewnetrznym wyswietlaczom uzytkownika wskazanie stanu alarmu lub usterki w danym
urzadzeniu Victron, kiedy to uzytkownik, chcac uzyskac wiecej informacji, powinien skorzysta¢ z pomocy diagnostycznych
Victron.
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21.1.8. Priorytet Urzadzenia RV-C

Kluczowa koncepcjg w RV-C jest zastosowanie Priorytetéw Urzadzenia.

W przypadku uzycia, priorytet danego urzadzenia ma wptyw na to, czy moze transmitowaé DGN (np. BMS o wyzszym priorytecie
powinien przesyta¢ szczegétowe informacje o stanie akumulatora, podczas gdy kontroler MPPT o nizszym priorytecie powinien
sie wstrzymad).

Priorytet Urzgdzenia jest rbwniez czasami wykorzystywany do faworyzowania jednego wezta wzgledem innego, na przyktad,
bardziej pozadane moze by¢ uzycie pradu przemiennego z brzegowego zrédta zasilania, niz z falownika.

W implementacji dbus-rvc, w przesytanych komunikatach zostajg zakodowane nastepujace priorytety:

* Komunikaty DC_SOURCE_STATUS_xx: Priorytet = 119 (SOC/BMS), aby zapewni¢ wyzszy priorytet natywnym akumulatorom
RV-C.

» Komunikaty SOLAR_xx: Priorytet tadowarki = 110
* Komunikaty CHARGER _xx (inwerter/tadowarki): Priorytet tadowarki = 100

» Komunikaty CHARGER_xx (tadowarki AC): Priorytet tadowarki = 80
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21.2. Cerbo-S GX Wymiary
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21.3. Rejestry przechowujace Modbus dla kontrolera ComAp InteliLite 4
W ponizszej tabeli przedstawiono wymagana konfiguracje ComAp Modbus.

Rejestry nalezy dostosowac¢ za pomoca oprogramowania InteliConfig, korzystajac z ponizszej listy rejestrow. Pozycje rejestrow
pomiedzy okreslonymi rejestrami moga wymagac wypetnienia innymi wartosciami, poniewaz sprawdzanie grup rejestrow
zawierajacych niezdefiniowane rejestry moze prowadzi¢ do btedu komunikacji. Zaleznie od agregatu, ECU moze zamiast tego
zgtaszac wartosci obrotéw, temperatury ptynu chtodzacego, cisnienia oleju i poziomu paliwa (Com.Obj. 10153 do 10172).
Ustawienie ,Jednostki/format mocy” musi pozosta¢ takie same, jak ustawienia domysine ,Metryczne — 20 °C, 10,0 bar, 11,4
I/h” dla Jednostek i ,Standardowe 1kW/kVA/kVAr 1V” dla formatu mocy.

Oprécz wymienionych rejestréw przechowywania, Cewka 4700 stuzy do uruchamiania i zatrzymywania agregatu
pradotwdrczego.

Tabela 1. Rejestry przechowujace

01004 10123 Predkosé¢ silnika obr./ int16 Silnik
min.

01006 9152 Chtodziwo T °C int16 0 Sterownik I/O

01008 9151 Olej P bar int16 1 Sterownik I/O

01013 - 8206 llos¢ godzin pracy h int32 1 Statystyka

01014

01020 8202 Obcigzenie P kW int16 0 Obcigzenie

01021 8524 Obciazenie P L1 kW int16 0 Obciazenie

01022 8525 Obcigzenie P L2 kW int16 0 Obcigzenie

01023 8526 Obcigzenie P L3 kw int16 0 Obciagzenie

01036 8210 Czestotliwos¢ generatora Hz uint16 1 Generator

01037 8192 Napiecie generatora L1-N \ uint16 0 Generator
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01038 8193 Napiecie generatora L2-N \ uint16 0 Generator
01039 8194 Napiecie generatora L3-N \ uint16 0 Generator
01043 8198 Prad fadowania L1 A uint16 0 Obciagzenie
01044 8199 Prad tadowania L2 A uint16 0 Obciazenie
01045 8200 Prad tadowania L3 A uint16 0 Obcigzenie
01053 8213 Napiecie akumulatora \ int16 1 Sterownik 1/0
01055 9153 Poziom paliwa % int16 0 Sterownik 1/0
01263 - 8205 kWh Generatora kWh int32 0 Statystyka
01264
01298 9244 Stan silnika Lista ciagow Informacje
znakoéw
01301 12944 Rodzaj potaczenia Lista ciagow Informacje
znakow
01307 - 24501 Identyfikator ciaggu znakow Dtugi ciag Informacje
01322 znakow
01323 - 24339 Wersja FW Krotki ciag Informacje
01330 znakow
01382 9887 Tryb kontrolera lista ciagow Informacje
znakow
03000 - 8637 Nazwa generatora Krotki ciag Ustawienia
03007 znakdéw podstawowe /
Nazwa
(1) victron energy
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21.4. Rejestry przechowujace Modbus dla obstugiwanych sterownikéw
agregatow pradotwoérczych DSE

W ponizszej tabeli przedstawiono liste rejestréw Modbus odczytywanych przez urzadzenie GX. Nalezy pamietaé, ze ta tabela
Modbus odzwierciedla liste rejestrow DSE, a nie urzadzen GX. Definicje te sg zgodne z normg Deep Sea Electronics GenComm
(wersja 2.236 MF). Liste rejestrow Modbus do odczytu tych danych z urzadzenia GX podano w zaktadce Do pobrania na stronie
internetowe;j Victron.

Rejestry zaznaczone jako wymagane w kolumnie Uwagi majg kluczowe znaczenie w identyfikacji sterownikéw agregatu DSE
w urzgdzeniu GX oraz prawidtowej wspdtpracy ekosystemu Victron z generatorem. Nie zmieniaj ich. Wszystkie pozostate rejestry
sg opcjonalne.

Uwaga: Terminéw Strona oraz Offset rejestru uzyto zgodnie z normg DSE GenComm.

Tabela 2. Rejestry przechowujace

miary

3 Kod producenta Wymagane do identyfikacji
769 3 1 Numer modelu kontrolera DSE
770 3 2 Numer seryjny
772 3 4 Tryb sterowania
1024 4 0 Cisnienie oleju kPa
1025 4 1 Temperatura chtodziwa °C
1026 4 2 Temperatura oleju °C
1027 4 3 Poziom paliwa %
1029 4 5 Napiecie akumulatora \Y
silnikowego
1030 4 6 Predkos$¢ obrotowa silnika obr./min.
1031 4 7 Czestotliwos¢ generatora Hz
1032 4 8 Napiecie generatora L1-N \%
1034 4 10 Napiecie generatora L2-N \%
1036 4 12 Napiecie generatora L3-N \%
1044 4 20 Natezenie pradu A
generatora L1
1046 4 22 Natezenie pradu A
generatora L2
1048 4 24 Natezenie pradu A
generatora L3
1052 4 28 M tora L1 W Wymagane do prawidtowego
oc generatora dziatania ekosystemu Victron
w watach
1054 4 30 Moc generatora L2 w
w watach
1056 4 32 Moc generatora L3 w
w watach
1536 6 0 Catkowita moc generatora w
w watach
1558 6 22 Warto$¢ % petnej mocy %
generatora
1798 7 6 Czas pracy silnika Sekundy
1800 7 8 Kilowatogodziny kWh
generatora
1808 7 16 llo$¢ uruchomien
Od 2048 8 Warunki alarmowe
4096 do 4103 16 Rejestry kontrolne
(1) victron energy
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miary

Od 39424 Warunki alarmowe
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